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Tasinabilir Elektronik Cihazlar igin Giines Panelli Gok Amagli Yeni Bir Sarj Cihazi Tasarimi -

Taner CARKIT, Simeyye CARKIT, Olgun MUTU, Fahri POLAT, Mahmur KIZILKAYA - Mihendislik Fak{ltesi

TRNAV - Emin Akkoyun, Furkan GOKGOZ, Serhat TAN, Gonca OZMEN - Teknik Bilimler MY0

iki Serbestlik Dereceli Helikopter Sistemi - ilayda ARSLAN, Hayrettin TOYLAN - Teknoloji Fakilltesi

Mobil Sicaklik Yapabilen 12v Mini Buzdolabi - Anil GOKKAYA, Mehmet DEMIR - Teknoloji Fakilltesi

Dilisiik Maliyetli 3 Eksenli Robot Kol imalati - llkay KAYA, Niizhet ULUSOY, Hakan USTUNEL - Milhendislik Fakiltesi

Gripper Tasarimi Ve Uygulamasi - Emin 0sman KOLCAK - Teknoloji Fakltesi

Elek ve Hidrometri Analizleri Yardimi ile Zeminlerin Permeabilite Katsayisinin Belirlenmesi (Kirklareli Ornegi) -

Pinar SEYREK, Omer Faruk TURAN, Orhan ARKOG - Teknik Bilimler MYO

Kirklareli Beyaz Peynirinin Olgunlagsma Siirecinde Duyusal, Mikrobiyolojik ve Fizikokimyasal Degisimler -

Sinem AYDIN, Buse BOLUKBAS, Zeynep YILMAZ, Bayram CETIN - Miihendislik Fakiltesi

4 Eksenli Robot Kolun Tasarimi Ve Gelistirilmesi - Volkan SAYHAN, Ozlem ASLANARGAN, Evren CAGLARER - Teknoloji Fakilltesi

PCB Router Tasarimi ve Gelistirilmesi - Erkan NALBANT, Burak SALAR, Hayrettin TOYLAN - Teknoloji Fakltesi

Cok Amagh Yeni Bir Batarya Yénetim Sistemi (BSM) Tasarimi - Tufan KARDAS, Ayse Sude SEZGIN, Bestami DUMAN - Miihendislik Fakiltesi
Geleneksel Kirklareli Beyaz Peynirinden izole Edilen Laktik Asit Bakterilerinin Starter Kiiltiir Olma Potansiyellerinin Belirlenmesi -
Gizem BOYRAZ, Hilal USTUNOGLU, Merve USAL, Bayram CETIN - Milhendislik Fakiltesi

Genius Light (Akilli Gece Lambasi) - Furkan GOKG0Z, Emin AKKOYUN, Fergay TOSUN, Serhat TAN, Selma BUYUKGOZE - Teknik Bilimler MYO
Goriintii isleme ile Nesne Siniflandirma - Muhammed Ali DOGRUER, Bilal GURDEN, Hayrettin TOYLAN - Teknoloji Fakilltes|

PLC Kontrollii Sivi Dolum Otomasyonu - Arif GURAN, Omer ILASLAN - Teknoloji Fakiltesi

Robot Kolu Tasarimi ve Kontrolii - Ufuk KOROGLU, Hayrettin TOYLAN - Teknoloji Fakilltesi

PLC Kontrollii Konveydr Bant Sistemi - Muhammed HUDUR - Teknoloji Fakilltesi

Kiraci Sicili - Hiiseyin YALCIN, Gikay PARTAL, Selma Bulut BUYUKGOZE - Teknik Bilimler MYO

Tele-Tip Online Doktor Hizmeti - Kutluhan YEGIT, Mehmet Sait ISIK, Selma BUYUKGOZE - Teknik Bilimler MY0

Yiiz Takibi Yapan Robot Tasarimi - Cihan ONAY, Cagatay Can OZKUL, Hatayi Can YAT, Eray YILMAZLAR - Teknik Bilimler MY0

Kalp ve Beyin Sinyallerinin Kablosuz ve Temassiz izlenmesi - Giirtay Sezay GURSOY, Cem GULER, Orkun KACAR - Mihendislik Fakilltesi

. CNC Router - Keramettin GIFT, Omer Kadir DELIBALTA - Teknoloji Fakiltesi
. Mikrodenetleyici Tabanl Tasinabilir EKG Cihazi - Girtay Sezay GURSOY, Cem GULER - Muhendislik Fakultesi

Farkl Bitki Ekstralarinin Tavuk Etlerinin Cesitli Ozellikleri Uzerine Etkisi -
Ahsen ALBAYRAK, Betdl TUNG, Tugba ASASIN, Uziimgdl ALLANUROVA, Harun URAN - Mihendislik Fakiltesi
Kablosuz Enerji lletimi - Cem GULER, Giirtay Sezay GURSOY - Mihendislik Fakltesi

. Mikrodenetleyici ve Bluetooth Kontrollii 0TTO Robot Tasarimi - Cem GULER, Girtay Sezay GURSOY - Mihendislik Fakiltesi

Step Motor Egitim Seti - Ali TILKI, Dogukan CEPK[N, Aybiike SAHIN, Hayrettin TOYLAN - Teknoloji Fakiltesi
Havug ve Enginar Lifi llavesinin Ekmegin Kalite Ozelliklerine Etkisi - Sercan SEVIM, Onur AKTAS, Damla AKTAS, Harun URAN - Mihendislik Fakiltesi

. Yapiislerinde Yiiksekten Diisme Riskine Karsi Kisisel Koruma - Onleme Sistem Bilesenleri ve Segiminin Sanal Gergeklik Ortaminda Gergeklestirilmesi -

Omer GULTEKIN, Can DEMIREL - Lileburgaz MY0 o
S-CAPELLA - Hilay SARPKAYA, Serife Gozde GOKGOZ, Kiibra KILI, Selma BUYUKGOZE - Teknik Bilimler MY0 o
OR Kod ile Uriiniin Son Kullanma Tarihini Ogrenme - Haci TUNC, Ismail BAHAR, Sahin BURAKCIN, Evren AKAY, Selma BUYUKGOZE - Teknik Bilimler MY0

. Akilli Giivenlik Sistemi - Muhammed TAS, Uveys SENER, Ismail Hakki TELLIOGLU, Selma BUYUKGOZE - Teknik Bilimler MYO

Egitim - Ogretim Degerlendirme Sistemi - o )
Burak BEYNEK, Ertugrul Berat ALLAHVERDI, Elif SAHIN, Ozgiir YILMAZ, Murat Olcay OZCAN - Mihendislik Fakiltesi

. 6ol Su Kaynakli Isitma sogutma sistemleri - Emre EFE, Gizem KAPLAN, Omer ULAS, Emin Taha OZDEMIR, Ahmet Sabih ATADAN - Milhendislik Fakilltesi
. Kan Bankas - Serhat DEMIRKAN, Fergay TOSUN, Hasan GINAR, Gonca OZMEN - Teknik Bilimler MYO ’
. 2.4 GHz Genis Bant Mikroserit Anten Tasarimi - Girtay Sezay GURSQY, Cem GULER, Rukiye AYMAZ, Elif 0ZBEY, Sena Esen BAYER KESKIN - Mihendislik Fakiltesi

Farkll Su/ Gimento Oran’larlna Sahip Silindirle Sikistiriimig Betonlarda Mekanik Ozelliklerin incelenmesi -
Ismail KILIG, Erding KESKIN, Dogan UNAL, Saadet Gikge GOK, ilker SAHINOGLU, Onur YAVAN - Miihendislik Fakiltesi

. Silindirle Sikistirilmig Betonlarda (SSB) Farkli Tiir Agrega Kullaniminin Dayanim Uzerine Etkileri -

Ismail KILIG, Ahmet Okan SAVAS, Saadet Gkge GOK - Mihendislik Fakilltesi '
PLC ile Konveydr Bant ve Sensor Kontroli - Gizem BOZKURT, Mert Emre AYIK, Simeyra YALCIN, Evren ISEN - Muhendislik Fakiltesi
Ultra Genig Bant Frekans Secici Yiizey Tasarimi - Fatih GOKSEL, Sena Esen BAYER KESKIN - Minendislik Fakultesi
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Kireg ile Stabilize Edilen Zeminlerin Drenajsiz Kayma Mukavemeti Parametrelerinin incelenmesi -

Erding KESKIN, Onur YAVAN, ilker SAHINOGLU, Sevket Talha UGAR, Muhammed DIKMEN, Tayfun KARA, Giilnur GAM, Tunahan APTI, Berfin KOC, Selda ERDOGAN,
Shahwali BARAK, Ibrahim 0ZBUGAN - Miihendislik Fakilltesi

Kireg ile Iyilestirilen Killi Zeminlerin Konsolidasyon Ozelliklerinin incelenmesi -

Erding KESKIN, ilker SAHINOGLU, Onur YAVAN, Enes KOSE, Deniz TOLU, Eren UYGUR, Ulas CANAL, Mustafa BESOGUL, Sahin YANAR - Miihendislik Fakiiltesi
Killi Bir Zeminin Piring Kabugu Kiili ile lyilestirilmesi ve Zemin Permeabilitisine Etkisi -

Erding KESKIN, Turgut AYGUN, Onur YAVAN, ilker SAHINOGLU - Miihendislik Fakiltesi

Kireg ile lyilestirilen Tekil Temel Alti Zeminlerin Sonlu Elemanlar Yéntemiyle Analizi -

Erding KESKIN, Onur YAVAN, ilker SAHINOGLU, Rumeysa TOLTAR, Gilnihal SIMSEK, Muhammed Akif TASKIRAN - Miihendislik Fakiiltesi

Trashopping List (Aligverig Listem) - Umut DEMIR, Emre Can YIGIT, Serhat DEMIRKAN, Hasan GINAR, Selma BUYUKGOZE - Teknik Bilimler MYO
Kirklareli Universitesi Mobil Uygulamalarin Gelistirilme Siireci -

Bora ASLAN, Veli Ozcan BUDAK, Emre YILDIRIM, Gokhan DOGAN, Edip Serdar GUNER, Fiisun YAVUZER ASLAN - Mithendislik Fakiiltesi

Transglutaminaz Enziminin Labne Uretimi Uzerindeki Etkisi -

Hatice SANLIDERE ALOGLU, Fatma Nur MALKOC, Arzum KAMACI, Vildan EREZ, Irem KAYA, Nursen GATALC! - Miihendislik Fakiiltesi

Karanlik Taraf (Kisa Film) - Ozlem Deniz DUMAN, Mert ATLI, Mehmet KOYMEN - Sosyal Bilimler MY0

Temali Turizm Parki - Fatih ASLAN, Ali Emre FICICI, Semanur AKBULUT - Turizm Fakiiltesi

Oyun Gelistirme Projesi - Kagan AYTEN, Beyzanur SARITAS, Dogan UNAL - Miihendislik Fakilltesi

Trafiksiz Yolculuk - Sura SARGUT, Dogan UNAL - Miihendislik Fakiiltesi



TASINABILIR ELEKTRONIK CIHAZLAR iCIN GUNES
PANELLI COK AMACLI YENI BIR SARJ CIHAZI
TASARIMI

Taner CARKIT'?, Siimeyye CARKIT?, Olgun MUTU!, Fahri POLAT!,

Mahmur KIZILKAYA'
!Kirklareli Universitesi-Miihendislik Fakiiltesi, Elektrik Elektronik Miihendisligi Béliimii
2Erciyes Universitesi-Miihendislik Fakiiltesi, Elektrik Elektronik Miihendisligi Béliimii

Ozet

Artan niifus ve sanayilesmeden kaynaklanan enerji gereksinimi diinyanin kisitli fosil kaynaklarindan karsilanamamakta, enerji iiretimi ve tiiketim
ihtiyaci arasindaki agik hizla biiylimektedir. Yenilenebilir enerji kaynaklari, siirdiiriilebilirlerdir ve diinya genelinde kullanilabilme potansiyeline
sahiptir [1]. Bu nedenle, yenilenebilir enerji kaynaklarindan elektrik enerjisi elde etmek ve bu enerjiyi depolamak enerji agigini kapatabilmek igin
en etkin ¢oziim olarak goriilmektedir [2]. Bu ¢dziimiin uygulama alanini, biiylik 6lgekli enerji ihtiyact olan tesislerden kisisel kullanima ait
batarya hiicrelerine kadar genis portfoy olusturmaktadir. fletisim caginin getirdigi, siirekli kullanim gerektiren cep telefonu, tablet bilgisayar, mp3
ve mp4 miizik ¢alar gibi kisisel kullanima ait cihazlarm anlik enerji ihtiyaci ortaya ¢ikmaktadir. Thtiyag duyulan bu enerjinin yenilenebilir
kaynaklardan elde edilmesi ve depolanabilmesi 6nem arz etmektedir. S6z konusu bu proje ile giines 1sinlarindan elde edilen elektrik enerjisi anlik
olarak kullamlabilmekte ve de lityum tabanli pil hiicrelerinden olusan batarya bloklarinda depolanarak giinliik hayattaki kisisel elektronik
cihazlarin sarj edilmesinde kullanilmaktadir. ilgili proje, sahip oldugu tasarim 6zelliklerinden dolay1 is hayatinda ve egitim hayatinda milyonlarca
kisiye hitap etmektedir. Farkli boyutlardaki ajandalara ayarlanabilir giydirme kabi (kilif) olabilen, ajanda haricinde not almabilen farkli
boyutlardaki kagitlart bir arada tutarak dosya gorevi goren, kullanicinin anlik enerji ihtiyacini kargilayabilen yeni bir {iriin olarak milyonlarca
kullanic kitlesine hitap etmektedir.

Anahtar kelimeler: Yenilenebilir enerji, battery, Li-Ion, PV
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TRNAV

Furkan GOKGOZ, Emin AKKOYUN, Serhat TAN
Ogr.Gor Gonca OZMEN

Kirklareli Universitesi — Teknik Bilimler Meslek Yiiksekokulu — Bilgisayar Programciligi

Ozet

Proje, iki nokta arasindaki detayli yol tarifi ve gidilecek noktanin harita
izerinde gosteriminden olusmaktadir. Projenin ilk safhasinda Google
maps ve Google directions apileri kullanilacak olup ilerleyen agamalarinda
giizergah ve yakin ¢evredeki aranan yerlerin gosterimi ile ilgili ¢aligmalar
yapilmaya ¢aligilacaktir.

2017 mi - abowt 2,017 mi

. Headnosthon S 0.1 mi
Morgaa St toward W
Cermak Rd

. T right at W s
Cermuk Ra

N3, StightleftatS 04 mi

Canalport Ave

"4, Tumleftat SRuble 0.1 mi
§t

Projede, Andorid iizerinde XML, JSON, Google maps apilerinin
kullanimi, navigasyon sisteminin nasil ¢alistigini kavrayabilmek ve kendi

navigasyon yazilimimiz igin temel kavramlari anlamak amaglanmaktadir. . Mergeostol90 05 mi

W94 N via the
ramp on the Jeft 10
1-290VRoosevelt

Anahtar kelimeler : XML, Android

Sekil 1: Android Uygulamas:

Materyal ve Yontem
Where do you want to go?

Uygulamamizi  mobil ve Android isletim sistemi ¢alistiran

donanimlarda yapmay1 planhyoruz. Uygulamamizi Java dili ile Anroid i
Studio programii kullanarak gelistirecegiz. Yardimei api olarak Google : :
Directions ve Google Map apilerinden faydalanacagiz. @ Enter Gestination
Sekil 2 :Konum Girigi
Sonuclar
BliyUkdalltk Stloglu Teknolojinin asil amacinmn insanlara hizmet oldugu fikrinden
. 3 hareketle bu projemizi gergeklestirmeyi planliyoruz.
s ?75::‘ dk. | Koyunbaba (@ Projemizin ilerleyen asamalarinda yeni eklentiler yaparak
e | projemizi gelistirmeyi hedefliyoruz.
\ Arpag
= / Habiller
g Kavakl
i Karahalll Kava
Néa Bigoa (5100} fm 54 d. 1 Yenimahalle Kaynakca
Tayakadin 639km |
= —
Abalar Haisa [1] https://www.programmableweb.com/news/google-maps-api-v3-now-includes-driving-
directions/2009/11/23

Sekil 3 : Yol Haritast



Ozet

iki Serbestlik dereceli helikopter sistemi basitlestirilmis bir helikopter
diizenegidir ve bu konuda caliyma yapanlar igin bir test diizenegi
saglamaktadir. Bu asamada aerodinamik agidan helikoptere benzetmek
yerine helikopter govdesi bir profil olarak kabul edilmis ve montaj
iglemlerine bu sekilde baglanmistir. Bu sistem 2 serbestlik dereceli bir
sistem yani; yunuslama ve sapma hareketlerini yapabilen bir helikopter
diizenegidir. Yunuslama hareketi alcalma ve yiikselme hareketiyle
iliskiliyken, sapma hareketi ise helikopterin yonii ile iligkilidir. Tasarlanan
sistemin yunuslama ve sapma hareketinin kararliligi konusunda
helikopterin kontrolii, sahip oldugu iki adet elektrik motorunun PID
kontrol algoritmast ile hiz ayarmnin yapilmasi ile miimkiin olmustur. Bu
sayede helikopter sisteminin kontrolii sirasindaki zorluklar daha
sadelestirilmis bir yapiya sahip olmaktadir.

Anahtar Kkelimeler BLDC Motor, PID Kontrol, Ardunio, 2SD

Helikopter Sistemi

Materyal ve Yontem

Arastirmalar sonucu kontrol, tasarim, kullanilan elektronik cihazlar ve
mekanik elemanlar arastirilmis olup belirtilen proje igin en verimli ve
maliyet bakimmdan en uygun tasarim belirlenmistir. Sistem tasarimi
i¢in Solidworks ¢izim programi kullanilmistir. Iki serbestlik dereceli
helikopter sistemi lizerinde kullanilan kontrol yontemleri PID, LQR ve
durum geri besleme gibi [1,2] ¢esitli kontrol yontemleri bulunmaktadir.
Bu kontrol yontemlerinden projede ARDUINO platformundan
yararlanilmistir. Bu diizenekte yiiksek hiz ve kiiciik boyutta olmalari
nedeniyle sistemin anlik tepkilerine yanit olarak DC motor yerine
BLDC motor kullanmak bu sistemler igin daha uygun oldugu
kararlastirilmistir.[4,5] Sistemin yunuslama agisini ve sapma agisint
kontrol etmede cesitli sensorler arastirilmig olup bu caligmada da
yunuslama agisinin kontrolii i¢in egim sensorii kullanilarak kontrol
saglanmig ve sapma agisi i¢in ise pusula sensorii kullanilmis olup
bunlarla ilgili ¢esitli caligmalar da bulunmaktadir. [3]

Oransal-integral-tiirevsel (PID) tipi kontrol, oransal, integral ve
tiirevsel kontrol etkilerinin birlesmesinden meydana gelir.

PID denetleyicinin ¢ikist:
y de(t) u( t): PID denetleyici

u(t) = Kp e(t)+KLfe(t)+KdT cikist

AYaw Axis e(t) : Hata
K p : Oransal etki
kazanct
K d : Oransal etki
kazanct
K i :Integral etki
kazanci olarak
verilmistir.
Bu bilgiler
dogrultusunda sistemin
kontroliiniin
hesaplamalart
yapilmgtir.

Sekil 1: Sapma ve Yunuslama A¢ilari[6]

KI SERBESTLIK DERECELI HELIKOPTER SISTEMIi

ILAYDA ARSLAN, HAYRETTIN TOYLAN

Kirklareli Universitesi — Teknoloji Fakiiltesi — Mekatronik Miihendisligi

Tablo1: Malzeme Listesi

Malzeme Adet Aciklama
BLDC 2 Firgasiz DC Motor
Esc 2 Motor siiriiciisii
Lipo Pil 2 Lityum polimer gii¢ kaynagi
. Kontroliin saglanacagi
i 1 mikrokontrolcii platformu
MPU 6050 1 3 Eksen ivme ve 3 eksen gyrosesorii
HMC5883L 1 3 Eksenli Pusula Sensorii
Sonuclar

Iki serbestlik dereceli helikopter sisteminde tedariki saglanan
motorlar montajlanmistir. Govdenin agirlhik merkezine yakin bir
noktadan yunuslama hareketini saglayacak sekilde bir mafsal ile
ana govdeye bagli bir destek elemani olusturulmustur. Ayni
zamanda bu destek elemani sapma hareketi saglayabilmesi i¢in
govde ile zemin arasinda destek elemanina dondiirme kabiliyeti
saglayacak sistem yaratilmisti. Tiim bu iskelet yapidan sonra;
Yunuslama(pitch) hareketi igin MPU6050 egim sensoril,
Sapma(Yaw) hareketi icin HMC5883 pusula sensorii kullanilip,
kontrol i¢in yapilan arastirmalar sonucu projeye en uygun olan
Ardunio ile PID kontrol kullanilmigtir

Sekil 1: Solidworks Goriintiisii

Sekil 1: Solidworks Goriintiisti

Kaynak¢a
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SICAKLIK AYARI YAPILABILEN 12V MiNi

BUZDOLABI

ANIL GOKKAYA, MEHMET DEMIR

KIRKLARELI UNIVERSITESI TEKNOLOJI FAKULTESI MEKATRONIK MUHENDISLIGI

OZET

Bu calismada tasarimi yapilan mini buzdolab1 arduino
ile kablosuz haberlestirilecektir. Arduino
kontrolciisiine yiiklenen program ile mobil cihazdan
segilen  sicaklik  degerinde  buzdolabr igerisi
sogutulmasi saglanacaktir.

Farkli  sicaklik  degerlerinde ¢aligma  islemini
biinyesinde barindiran sistem ofis ve araglarda az yer
kaplayarak insanlarin ihtiyaclarini giderebilecektir.

Anahtar Kelimeler: Peltier Modiilii, Arduino ,P1d
Kontrol, Arduino Bluetooth fletisim.

MATERYAL

TABLO 1: KULLANILAN MALZEME LISTESI

Uriin

2

PELTIER
ISIL EMICILER

FANLAR

TERMAL MACUN

DC GUGKAYNAG

ARDUINO

SICAKLIK SENSORU

L298N DC MOTOR. SURUCU
HC-06 BULUETOOTH MODULU
VOLTAJ REGULATORU

B e e e W

SEKIL 1: PROJE TASARIMI

YONTEM

Cift peltier kullanarak ve peltierlerin 1sinan yiizeyleri,
uygun yiizey alanina sahip sogutucu blok ve fan
baglantis1 sonrasinda sogutularak peltierlerin soguyan
taraflarinin verimliligi arttirilacaktir.

Peltierlerin  sogutma verimliligi arttiktan sonra
istenilen sicaklik degerlerine uyacak hacimde kasa
imalati gergeklestirilip montaji yapilacak daha sonra
hc-06 bluetooth modiilii ile sistemin kontroli
bluetooth ile kablosuz saglanacak 1m35 sicaklik
sensorii  kullanilarak cihaz tizerinde i¢ sicakligt
gorebilecegimiz gibi, sistemin i¢ hacmini istenilen
sicaklikta tutabilmek i¢in Im35 sicaklik sensoriinden
alinan veriler arduinoda islenerek pid ¢ikistan 1298n
entegresi ile fanlarin doéniis hizi ayarlanarak ic
sicakhigr istedigimiz sicakliga pid kontrol sekilde
getirilecektir.

SONUCLAR

Tasarimi gergeklestirilen projenin imalat1 yapilarak
hayata gegirilmesi hedeflenmektedir.

KAYNAKCA

Aydogan B, 2006. Peltier Sogutma Sistemleri, Pamukkale
Universitesi Fen Bilimleri Enstitiisii Yiiksek Lisans Tezi Elektrik
Elektronik Miihendisligi Anabilim Dali
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http://acikerisim.pau.edu.tr/xmlui/bitstream/handle/11499/1272/B
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DUSUK MALIYETLI 3 EKSENLI ROBOT KOL iIMLATI
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Ozet

Otomasyon sistemlerindeki gelismelerle beraber robot teknolojileri imalat
sektoriinde dnemli bir yer sahibi olmugtur. Bu teknolojilerle gelistirilmisg
cihazlar genellikle yerlerini aldiklart vasifli ya da vasifsiz personelin
yapacagl isi daha hizli, daha az hata toleransiyla ve daha verimli
gerceklestirebilmektedir. Robot kollar imalat sektoriinde ¢ok sik
karsilagilan cihazlardandir. Yapacaklar ise bagl olarak tek eksenli veya
cok eksenli olabilmektedirler. Ayrica serbestlik dereceleri de degiskenlik
gostermektedir. Bu calismada diisiik maliyetli 3 eksenli 6 serbestlik
dereceli bir robot kol imalati gergeklestirilmistir. Gelistirilen robot kol bir

mikrodenetleyici kart ile kontrol edilmektedir.

Anahtar kelimeler: Gomiilii sistemler, mikrodenetleyici, robotik

Materyal ve Yontem
Materyal

Bu caligmada diisiikk maliyetli 3 eksenli 6 serbestlik dereceli bir
robot kol imalati gerceklestirilmistir. Gelistirilen robot kol bir
mikrodenetleyici kart ile kontrol edilmektedir. Robot kol belirli
agirlik araligindaki ve sekillerdeki nesneleri kullanilan motorun

torkuna bagli olarak tutmakta ve tasiyabilmektedir.

Sekil 1:a)Montaji yapilmis robot kol b)Servo motor devre baglanti semasi
¢)Flexsensor devre baglanti semast

Kablosuz haberlesme modiiliialict  devresi  (Sekill.b) ve verici

devresi(Sekil 1.c) timlesik olarak tasarlanmistir. Bu yapinin servo motor

ve paletli diizenek (Sekil 1.a) ile entegrasyonu saglanmistir.

Yontem

Alici ve verici devrelerde 1mV RF ¢ikis glicli ve 100 metre menzile sahip
spl xBeemodiil kullanilarak kablosuz haberlesne saglanmistir.Sekil 2'de
bir flexi sensor ve bir servo motorun galismasina iliskin genel blok

diyagram verilmistir.
—
- T

Sekil 2. Teksensor igin devre genel blok diyagrami

Robot kolun imalati sirasinda sert PLA kullanilmistir. 3B yazici ile elde

edilen pargalarin 12 saatte, 200 mikronda ¢iktis1 alinmustir.(Sekil 3.)

Sekil 3. Robot kol bilesenleri imalat siireci

Sonuclar

Bu caligmayla diisiik maliyetle gelistirilen robot kolda kullanilan
motorlarin eksen hesaplarmin belirlenmesiyle sistemin kararl
caligmasmin saglanmasi planlar arasindadir. Diisiik maliyetle
gelistirilen robot kol iizerinde planlanan gelistirmelerin sonucunda
daha komplike ve yiiksek maliyetli benzer robot kollara bir
alternatif olusturulabilmesi literatiire 6nemli bir katki sunacaktir.
Sonraki ¢aligmalarda robot kolun ¢aligma hacminin belirlenmesi

planlanmaktadir.  Ayrica robot kolun mafsal uzunluklar

degistirilince ¢aligma hacmindeki degisimin karsilastirmali olarak

hesaplanmasi 6nem tagimaktadir.

Kaynakc¢a

1. Verma, P. (2013). Design andImplementation of a
GestureControlledRoboticArmwithVision.

2. Soriano, A.,Marin, L., Valles, M., Valera, A., &Albertos, P. (2014). LowCost Platform
forAutomatic Control EducationBased on Open Hardware. IFAC ProceedingsVolumes,
47(3), 9044-9050.,

3. Elfasakhany, A.,Yanez, E., Baylon, K., &Salgado, R. (2011). Design anddevelopment
of a competitivelowcost robot armwithfourdegrees of freedom. Modern
MechanicalEngineering, 1(02), 47.
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GRIPPER TASARIMI VE UYGULAMASI

EMIN OSMAN KOLCAK
Kirklareli Universitesi Teknoloji Fakiiltesi Mekatronik Miihendisligi

Ozet

Bu caligmada endiistriyel otomasyon ve robotik sektériine yonelik gripper
tasarimi yapilmig ve uygulanmistir. Tasarlanan ve gelistirilen gripperin robot
koluna montaji yapilarak robot kolunun kutulart uygun bir sekilde tagimasi ve
iistiinde bulunan pnématik vantuzlar yardimi ile ara bolme konumlandirma
operasyonlari bagari ile gerceklestirilmistir.

Anahtar kelimeler : Robot, Robot Programlama ,Gripper, Vantuz,
Paketleme Robotu, Gripper Tasarimi, Gripper Montaji, Gripper Imalati.

Giris

Robotlar endiistride sik¢a kullanilmaktadir. Kaynak yapma, paketleme, makine
besleme, boya, nakliye, kalite kontrol vb. birgok alanda kullanilir fakat robot tek
bagina yeterli degildir, tool ve gripper olarak adlandirdigimiz makineler robota
takilarak iglem yapilir. Kullanilacak robot yapilacak isleme gore segilir drnegin
kaynak islemi i¢in kaynak robotu segmek ve kaynak torcunu robota takmak
uygun olacaktir. Yag tenekesi, damacana su, karton kutu, seker torbalari, ¢imento
torbasi vb. tasima ve dizme islemlerinde robotlar ve bu ise uygun toollar
kullanilmaktadir[1][2].

Grlpperln CahsmaSI Sekil 1: ABB Robot ve Tasarlanan Gripper

Konveyorden gelen kutular gripper tarafindan alinacak, palet tizerine uygun olan
dizilis sekline gore dizecektir. Palet tizerine kutularin ilk kat1 konulmadan dnce
veya kutular arasina diiz karton konulmast istenirse grippper iizerinde bulunan
pnomatik vantuzlar sayesinde bu islem gergeklestirilecektir. Kutulari sikistirarak
tagima islemi bu projede step motor kullanilarak yapildigindan tagimabilecek
kutu boyutlart agisindan gripper genis bir yelpazeye sahiptir. Step motor plc
tarafindan robottan goénderilen sinyallerle ve alman geribildirimlerle kontrol
edildi. ABB robot studio programi ve flexpendant yardimi ile
programlandu.[Sekil 1,2,5].

Sonuc¢

Bu projede kutularin taginmasi ve dizilmesi i¢in
tool(gripper) tasarlandi, frezede islendi, montajt
yapildi. Gelistirilen gripper ABB robot iizerine
montaji  yapilip robot kolu isleme gore
programlandi.[Sekil 4,5].

144 ENDPROC

158 B PROC routine_kutudizmeygit()

151 Moved [[382.27,747.75,1148.33], [8.8104945, -8.521
152 IMovel kutuyan, v28@, fine, tool_emin_grripper;
53

154 ENDPROC

155 B PROC Routinel_kutubirak({)

156 PulseDO‘\PLength:=1, geri;

157 WaitDI m_geri, 1;

158

159 EMDPROC

168

161 B PROC  routine_kartonkoymal)

162 Mowel home, V1888, z38, tool_emin_grripper;

163 Mowel homed®, w1888, z58, tool_emin_grripper;

164 Mowel homeSe, v18e8, z58, tool emin_grripper;

165  Mowe] home?®, w1888, z58, tool emin_grripper;

166 Movel homeg®, v5@, fine, tool emin_grripper;

167 Mowvel homel6®, w58, fine, tool emin_grripper;
168 SetDd do_walf, 1;
169 | WaitTime 3;

Sekil 2: Kontrolcii(IRCS) Ile I/0 Baglantisi Sekil 3-4: Tusarumi ve Frezede Islenmesi Sekil 5: Ornek RAPID Programi

Kaynak¢a
[1] ABB,”FlexGripper-Clamp”<https://new.abb.com/products/robotics/application-

equipment-and-accessories/palletizing-grippers/flexgripper---clamp>21.02.2019
[2] DESTACO,”BagGripper”<https://www.destaco.com/bag-gripper.htm|>21.02.2019



ELEK VE HIDROMETRI ANALIZLERI YARDIMI iLE
ZEMINLERIN PERMEABILITE(GECIRIMLILIK)
KATSAYISININ BELIRLENMESI (KIRKLARELI ORNEGI)

Pmnar SEYREK, Omer Faruk TURAN, Orhan ARKOC
Kirklareli Universitesi, Teknik Bilimler MYO, Insaat Boliimii

Ozet

Bu ¢aligmada belirlenen iki drnekleme noktasindan 0-130 cm derinlikte
alinacak zemin 6rnekleri {izerinde elek ve hidrometri analizleri yapilmustir.
Analizler sonucu zeminin tane boyutu ve tane dagilimi hesaplanmis olup,
elde edilen sonuglar HydrogeoSieveXL yazilimi ile degerlendirilip
zeminlerin permeabilite (gecirimlilik) katsayilar1 (k) hesaplanmistir. Elde
edilen sonuglara gére K1 6rnegi kotii derecelenmis kum, silt ve killerden
olusurken k degerleri yiizeyden derine dogru artarak ortalama 0.668x10*
cm/sn ile 0.428x10* cm/sn arasinda degismektedir. S1 rnegi ise kotii
derecelenmis iri kum, silt ve killerden olusurken k degerleri yiizeyden
derine dogru anlamli degismeyerek ortalama 0.625x102 cm/sn ile
0.798x10? cm/sn arasinda degismektedir.

Anahtar kelimeler: Elek Analizi, Hidrometri , Permeabilite

Materyal ve Yontem

Materyal

Geoteknik miihendisliginde permeabilite (gegirimlilik) biiylik 6nem
tasimaktadir; suya doygun zeminlerde yiik altindaki oturma miktari,
toprak dolgu baraj tasariminda kullanilan gecirimsiz ¢ekirdek tasarimi,
sevlerin ve dayanma yapilarmin stabilitesi, zeminlerden yapilan filtreler,
permeabilite degerine gore hesaplanir ya da tasarlanir[1]. Permeabilite
katsayist belirlenmesinde labaratuvar deneyleri disinda bazi arastirmacilar
tarafindan Onerilen formiiller ile zeminlerin tane boyutuna gore
permeabilite katsayis1 hesaplanabilmektedir. Bu yontem labaratuvar
deneylerine gore daha kolay ve hizlidir.

Yontem

Bu caligmada Kirklareli Karahidir (K1) ve Seytandere (S1) de belirlenen 2
ornekleme noktasindan zemin ornekleri almp Kirklareli Universitesi
Teknik Bilimler MYO Ingaat laboratuvarinda kuru eleme yéntemi ile elek
analizi ve hidrometri deneyleri yapilmistir. Deneyler sonucu elde edilen
sonuglar HYDROGEOSIEVEXL[2] yazilimi ile degerlendirilip zemin
orneklerinin permeabilite katsayilart (k) hesaplanmustir (Sekil 1).

HYDROGEOSIEVEXL|[2] yazilimi ile elde edilen sonuglara gore Kl
ornegi kotii derecelenmis kum, silt ve killerden olugurken k degerleri
ylizeyden derine dogru artarak ortalama 0.668x10-4 cm/sn ile 0.428x10-4
cm/sn arasinda degigmektedir. $1 6rnegi ise kotii derecelenmis iri kum, silt
ve killerden olusurken k degerleri yiizeyden derine dogru anlamli
degismeyerek ortalama 0.625x10-2 cm/sn ile 0.798x10-2 cm/sn arasinda
degismektedir (Tablo 1). Bu degerlerin derinlikle degisimi Sekil 2 de
verilmistir.

Kaynak¢a

[1] Das, Braja M., and Khaled Sobhan. “Principles of Geotechnical Engineering”. Cengage Learning, 2013.

Sekil 1: HydrogeoSieveXL ekran goriintiisii
KARAHIDIR(K1)

Permeabilite (k)
0.002 0.004 0.006 0.008 0.01

0

0-18Bcm |

18-40cm |
40-67 cm
I

67-79 cm

Derinlik

79-88 cm

B8-106 cm

106-160 cm

Wk [Aritmetik Ortalama)

Sekil 2: Karahidir (K1) 6rnegi permeabilite katsayisi degisimi

SEYTANDERE ($1)
Permeabilite (k) (cm/sn)

o 0001 0002 0003 0004 0005 0006 0007 0008 0009 001

0-Bcm
oo _______________________________ ]
153-51cm
51-65 cm
65-105 cm
105-150 cm |
150-160 cm

Derinlik

W k (Aritmetik Ortalama)
Sekil 2: Seytandere (S1) drnegi permeabilite katsayisi degisimi

Sonuclar

Bu ¢alismada Karahidir (K1) ve Seytandere (S2) orneklerine ait
permeabilre katsayilar1 elek ve hidrometri analizleri sonrasinda
HydrogeoSieveXL yazilimi ile belirlenmistit. ~ Zeminlerin
permeabilite ve drenaj karakteristikleri [3] siniflamasina gore K1
ornegi  «ZAYIF» S1 omegi ise «IYI-ZAYIF» olarak
tanimlanmaktadir.

[2] Devlin, J. F. (2015). HydrogeoSieveXL: an Excel-based tool to estimate hydraulic conductivity from grain-size analysisHydrogeoSieveXL: Hydrogeology Journal, 23(4), 837-844.

[3] Casagrande, A., & Fadum, R. E. (1940). Notes on soil testing for engineering purposes.



Ozet

Siit hayvansal kaynakli bir gida maddesidir ve bilesimindeki su orani
oldukga yiiksektir. Bu yiiksek su orani, mikroorganizmalar i¢in iyi bir tireme
ortami olugturmasina neden olmaktadir. Bu yiizden siit, kisa siirede
bozularak tiiketilemeyecek duruma gelir. Sit, hacimli olmasi, naklinin zor
olmasi ve gabuk bozulmasi gibi sebeplerle daha dayanikl tiriinlere islenir
[1]. Peynir protein ve kalsiyum bakimindan olduk¢a zengin bir gida
maddesidir [2,3]. Laktik asit bakterileri (LAB) siit iirinleri tiretiminde kiiltiir
olarak kullanilan tiirler de dahil olmak tlizere gok sayida bakteri cinsini
kapsamaktadir. LAB’nin en O&nemlileri Lactobacillus ve Lactococcus
cinsleridir. Laktobasiller, starter ve destek kiiltiir ya da starter olmayan
mikroflora olarak peynir olgunlasmasi ve lezzetinin olusumu ile de
iligkilidirler [4]. Bu ¢alismada Kirklareli beyaz peynirinin (1. giin, 15. giin,
30. giin, 90. giin) olgunlasma siirecindeki duyusal, mikrobiyolojik ve
fizikokimyasal degisimleri incelenmistir. Yapmis oldugumuz bu ¢alismada
Kirklareli ve civarinda faaliyet gosteren 14 farkl isletmeden iiretim sonunda
peynir numunesi alinmustir. Alinan yéresel beyaz peynir numuneleri, usuliine
uygun bir sekilde laboratuara ulastiril ir numunelerinin belirtilen
periyotlarda duyusal, fi imyasal sitlik tayini, tuz tayini) ve
mikrobiyolojik  (Enterob@cteriaceae, E! chia coli, Staphylococcus

2 basil sp.ve Lactococeus sp.) analizleri yapilmustir.
na, katalaz testi, ile dogrulammistir. Kirklareli beyaz
giin, 30.glin, 90.glin ) olgufllasma siiresi boyunca
ri Sekil 4 ve Lactococcus degisimleri Sekil 5’de
aliz sonuglar1 ise Sekil 3’de gosterilmistir.

Kiurklareli peyniri, Kalite, LAB

Sekil 1: Yapilan analizlere iliskin fotograflar
Materyal ve Metot
Materyal

i

Kirklareli ve civarinda faaliyet gosteren 14 farkli isletmeden alman peynir
numuneleri materyal olarak kullanilmigtir. Numunelerin analizinde KLU
Miihendislik Fakiiltesi Gida Miihendisligi Laboratuvari’ndaki sarf malzemeleri
ve ilgili cihazlar kullamlmistir. Peynir numunelerinin belirtilen periyotlarda
duyusal, fizikokimyasal ve mikrobiyolojik analizleri yapilmistir.

Metot

Mikrobiyolojik analizler icin VRBD, MRS, M17, DRBC, BPA, TBX ve PDA
besiyerleri, fizikokimyasal analizler i¢in gerekli ¢ozeltiler hazirlandi. Uygun
yontemleri ile mikrobiyolojik analizler yapildi. Panelistler tarafindan
nalizler yapildi. Duyusal analiz degerlendirilmesi en diisiik 1 en
cak sekilde puanlandirilmistir. Ayrica gram boyama ve katalaz

Gram — kok

Gram + kok

Sekil 2: Peynir numunelerinden izole edilen
mikroskobundaki goriiniimleri

‘nin gram boyama sonucu 11k

KIRKLARELI BEYAZ PEYNIRININ OLGUNLASMA
SURECINDE DUYUSAL, MiKROBIYOLOJIK VE
FiZIKOKIMYASAL DEGiISIMLER

Sinem AYDIN, Buse BOLUKBAS, Zeynep YILMAZ, Bayram CETIN
Kirklareli Universitesi, Miihendislik Fakiiltesi, Gida Miihendisligi Béliimii
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Sekil 3: Beyaz peynir numunelerinin duyusal analiz sonuglar

12
10
8 m1.GUN
3 m15.GUN
30.GUN
4 = 90.GUN
2
0

A B © D ey (G HI 1 J K LM = N
Sekil 4: Depolama siiresi boyunca peynir numunelerinin Lactobasil sp. sayilarindaki degisim

14
12
10 m1.GUN
8 | = 15.GUN
6 30.GUN
4 = 90.GUN
2
0

Sekil 5: Depolama siiresi boyunca peynir numunelerinin Lactococcus sp. sayilarindaki degisim

Sonuglar

Elde ettigimiz verilere gore olgunlasma siireci boyunca
Lactococcus ve Lactobacillus tirlerinde artiy gozlemlenmistir.
Peynir numunelerinin fizikokimyasal analizlerinde ise (Tuz ve
asitlik miktarinda) olgunlasma siireci boyunca artis belirlenmistir.
Numunelerin tuz miktart 1. giinde 1.74 ile 4.35 arasinda degisim
gostermigtir. Olgunlagsma siiresinin sonunda (90. Giin) ise bu

Toplam asit miktar: ise 1. giin en fazla 0.65 degerine
olgunlagma siiresi sonunda 0.92'ye yiikselmisti

azalma oldugu goriil
g6riiniim olarak B numuhesi, y:
F ve G numuneleri tat @larak ise

Genel degerlendirmem?nirler
L]

istiir.

Beslenmedeki
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Products in European Kirklareli  Turke
monoctyogenes by Real Time PCR. Journ:
[4] Giirsoy O., Kinik O., Laktobasiller
Miihendislik Bilimleri Dergisi, izmir, 2004,

obiological Quality of Some Dairy
Salmonella spp and Listeria
ral Faculty, 2015,12(1), 74-80.

timinde Kullanim Potansiyelleri,



Ozet

4 Eksenli robot kol tasarimi endiistriyel ortamlarda kullanilan
eklemli robot kol smifina dahil robotlardan esinlenerek
tasarlanilmistir Bu asamada robot kol parcalari demir,aliiminyum
gibi agir ve mukameti yiiksek malzemeler yerine hafif ve ekonomik
olan Filament malzemeden yararlanilarak 3D printer araciligi ile
basim1 gerceklestirilmisti. Bu proje 4 serbestlik dereceli bir
sistemden olusmaktadir.Robot kol hareketlerinde ileri ve ters
kinematik hesaplamalar MATLAB ortaminda yapilmistir.Robot ana
cevreevesinden arag cergevesine dogru birbirine doner eklemler ile
baglanmis seri uzuvlardan olugmaktadir.2 uzuv arasindaki iliski bir
homojen doniisiim matrisiyle agiklanir.Eklem doniisim matrislerinin
ardarda carpilmasiyla ana cergeve ile arag¢ gerceve arasindaki iligki
tanimlanir bu iligki manipiilatoriin ara¢ ¢ergevesinin konumunu ve
yonelimini ana gerceveye gore belirler buda ileri kinematik hesabi
olarak isimlendirilir.Robotikte ters kinematik ise kinematik
denklemlerinden yararlanilarak robot manipiilatoriiniin her biri i¢in
istenen konumu saglayan eklem parametrelerini belirlemektedir. Bu
hesaplamalar sonucunda robot hareketi optimum diizeyde
saglanacak ve konumlandirilacaktir.

Anahtar kelimeler:DC motor, arduino, kinematik hesap,matlab,3d
printer

Materyal ve Yontem

Yapilan arastirmalar sonucunda elektronik cihazlar mekanik
elemanlar, kontrolorler arasindan ekonomik ve kalite goz oOniinde
bulundurularak malzeme secimi yapilip tasarim gerceklestirilmistir.
Robot kol tasarimi SolidWorks ortaminda gergeklestirilmis olup[4]
kontrol karti olarak giris-cikis pinlerinin amaca uygun nitelikte
olmasindan dolayi1 ARDUNIO-MEGA tercih edilmistir.[1] Bunun
yaninda yazilimsal olarak kinematik hesaplamas1 yapilip[2]
MATLAB ortaminda yazilarak desteklenmistir.[Sekil4] Eksenlere
tahrik DC Servo motor vasitasiyla verilmis, motor milindeki
resolverdan alman analog sinyaller ile kapali ¢evrim kontrolii
saglanmgtir.[ 1]Resolverdan alinan siniisodial sinyalleri Ardunio’da
okuyabilmek amactyla Schimitt Trigger devresi vasitasiyla digital
sinyallere doniistiiriildi.[5] Motor seg¢iminde maliyet agisindan
karsilanmasinin giicliigii nedeniyle servo motor, giiriiltiilii ve agik
¢evrim kontrol sistemine sahip olmasindan dolayida step motorlar
tercih edilmemigtir. Bir baska kontrol mekanizmasi olarak PID
denetleyici oOlgililii bir siireg igerisinde degisen ve istenilen ayar
noktast ile arasindaki farki alarak bir hata degeri hesaplar ve kontrol
giris ayari yapilarak da bu hata en aza indirilmesi saglanir.
Eklemlerin pozisyonlarinda titresimsiz ve hatasiz olabilmesi i¢in
motorlarin PID ile kontrolii hedeflenmistir.

Tablo 1: Malzeme Listesi Tablo 2 : D-H tablosu

Malzeme Adet Agiklama Ui 0y di 0,
Dunker motor 5 12V0.6A DC

1298N 3 | DCmotorsiiriicii 1 0 0 22 Ql

Ardunio-Mega 1 Kontrol Kartt 2 0 -90 0 Qz
12V Power Supply 1 Gii¢ Kaynag

Optk Linit Sensord | 4 Sm]]‘laleI lfome 3 32 0 0 Q?)

Sensorii

Filament lkg  Iskelet Malzemesi 4 0 '90 10+11 Q4

Mekanik baglantt Rulman,somun
elemanlan civata vb D-H Ta ble

4 EKSENLI ROBOT KOL TASARIMI VE GELISTIRILMESI

VOLKAN SAYHAN,OZLEM ASLANARGAN,EVREN CAGLARER
Kirkiareli Universitesi-Teknoloji Fakiiltesi-Mekatronik Mithendisligi Bolimii

Transformasyon Matrisi Hesabui:
Tablo 3:Eksen Doniisiim Matrisleri

IR A=

cosQl  —sinQl 0 0 cosQ2 —sinQ2 0 0
_|—sinQl cosQl 0 O ¥ 0 0 10
oo 0 0 1922, % —sinQ2  —cosQ2 0 0
0 0 04 £l 0 0 Ol
cosQ3 —sinQ3 0 32
_ | sinQ3 cosQ3 0 0
e 0 0 10
0 0 Ui
cosQ4 -—sinQ4 0 O
ay 0 0 T2
B —sinQ4 —cosQ4 0 0
0 0 01
Konum Vektorlerinin Bulunmasi:
Px=32%*cos(Q1)*cos(Q2)-21*cos(Q1)*cos(Q2)*sin(Q3)-21*cos(Q1)*cos(Q3)*sin(Q2)
Py=32*cos(Q2)*sin(Q1)-21*cos(Q2)*sin(Q1)*sin(Q3)-21*cos(Q3)*sin(Q1)*sin(Q2)
Pz=21*sin(Q2)*sin(Q3)-21*cos(Q2)*cos(Q3)-32*sin(Q2)+22
Yy
Utk
vi WA \
/ Fi LTP
Y
Rz
€1 =

Sekil 1:Schmitt Trigger Devresi[5]

Sonuglar

Robot kol SolidWorks ortamindaki ¢iziminden sonra 3D
printer ile parcalarin basimi gerceklestirilmistir.[3] Bunun
yani sira uzuvlarda aliminyum parcalar kullanilmistir.
Basilan parcalar ile eloksal islem gormiis aliiminyum
pargalar  gerekli  baglanti elemanlar1 ile montaji
gergeklestirilmistir. Ardunio ile gerekli kontrol programi
yazilmistir ve L298N DC motor siiriiciiler ile elektronik
baglantilar1 yapilarak robot hareketi saglanmistir.[3]

-
Sekil 2:Solidworks Goriintiisii Sekil 3:Robot Kol
Kaynakc¢a
[1] Ardunio ile Robot Kol Kontrol Karadeniz Teknik Universitesi Bitirme Tezi
Mayis 2014

[2] Prof.Dr.Zafer Bingiil , Birsen yayincilik , Robot Kinematigi, Ocak 2009
[3] Hiiseyin Giingér — Robot Kol Tasarimi Projesi 1May1s-2018

[4] Amir Mohammad , Robot Arm with Gripper , Grabcad , 12Ekim 2018
[5] Sheyhan Jayewardhena , Electronics Tech Oct 7 2016



Ozet

PCB devreler giiniimiizde elektronik olarak bilinen tiim cihazlarda
kullanilmaktadir. Baskili devre kartlari olan PCB'leri tiretmek i¢in iki
farkli yol vardir. Bunlar kazima ve 6giitme yontemidir. Ogiitme yontemi
olarak bilinen yontemde kimyasal yardimiyla bakirin plaket {izerinden
eritilmesi yonteminde zehirli gazlarin olusmasi insan sagligima ciddi zarar
vermektedir. Bu proje sayesinde saglik agisindan zararli kimyasallarla
calismak zorunda kalmadan gelistirilen CNC yardimi ile kazima yontemi
ile baski devre kartlari {iretilebilecektir.

Anahtar Kelimeler: pcB, CNC, G kod

Sekill: PCB Router Islemesi

Materyal ve Yontem

Bu ¢alismada, makinemizin eksen kontrolii step motorlar (Nema 17)
ile yapilmistir. Sistemde denetleyici olarak Arduino kullanilmustir.
Bununla birlikte Arduino CNC Shield ve Step motor siiriiciisii (A4988)
step motora gelmesi gereken sinyalleri kontrol ederek kaziyict motorun
konumunu belirlemektedir. Calismada kullanilan malzemeler asagida
listelenmistir.

(1) Spendle Motor ( 12V - 15.000d/dk)

(2) Step Motor (Nema 17)[1]

(3) Arduino UNOR3

(4) Arduino CNC Shield

(5) Step Motor Siiriiciisii (A4988)

(6) Gli¢ Kaynagi (12V 3A)

(7) Mekanik Parcalar ( Vidali mil - Uzatma Somunu - Kaplin tutucu - Blok
rulman)

PCB Router Tasarimi ve Gelistirilmesi

Erkan NALBANT - Burak SALAR
Damisman: Dr. Ogr. Uyesi Hayrettin TOYLAN

Kurklareli Universitesi — Teknoloji Fakiiltesi — Mekatronik Miihendisligi

Olusturmak istedigimiz elektronik devresi i¢cin PCB iizerindeki
bakir1  kaziyarak devre yollarinin = baglantisini  kesmemiz
gerekmektedir. Kazima islemini yapacagimiz devrelerde devre
yollarini belirlemek i¢in bilgisayar iizerinden G kodlarini ¢ikarma
programi olarak CopperCAM kullamlmistir. Belirlenmis olan
kodlar sayesinde step motorlarimizi kontrol ederek kazima
islemini gerceklestirilmistir. Bu sayede hizli ve giivenilir sekilde
elektronik devre yollarimiz hazirlanmistir. [1]

Sekil 2: Mini PCB Router Tasarimi

Sonuglar

Sonug olarak uygulamali olarak gelistirdigimiz diisik biitgeli
mini PCB Router yardimi ile kendi yapmak istedigimiz elektronik
devre tasarimini yapabiliriz. Bu yontemle zehirli gazlarin agiga
cikmasimin onitine gecildigi i¢in ofis ve ev ortaminda da mini PCB
router makinemizin kullanimi uygun olacag: diistintilmektedir.

Kaynakc¢a

[1] https://getintopc.com/softwares/circuit-designing/coppercam-v25032016-free-download/




COK AMACLI YENI BiR BATARYA YONETIM
SISTEMI (BMS) TASARIMI

Tufan KARDAS!, Ayse Sude SEZGIN!, Bestami DUMAN!
\Kirklareli Universitesi — Miihendislik Fakiiltesi, Elektrik Elektronik Miihendisligi Boliimii

Giiniimiiz teknolojisinin ilerleyisi dogru akim (DC) gii¢ kaynaklarinin 6nemini vurgularken, buna paralel olarak batarya teknolojisinin de dnemini
artirmaktadir. Bataryalarin temelinde kimyasal pil hiicreleri ve yonetim sistemleri yer almaktadir. Batarya temelinde yer alan pil hiicreleri
elektriksel olarak sarj edilebilme durumlarina gore ikiye ayrilmaktadir; sarj edilebilen (sekonder) piller, sarj edilemeyen (primer) piller. Giinliik
hayatta primer piller ¢ok sik karsimiza ¢ikarken, gelisen teknoloji ile 6nemli sistemlerde de sekonder piller oldukca genis dlgekli yer
kaplamaktadir. Giiniimiizde elektrikli ara¢ (EV) teknolojilerinde, enerji depolama istemlerinde (EDS), insansiz hava araglari (IHA) gibi
havacilikta kullanilan bilesenlerde, roket ve fiizeler gibi onemli silah sistemlerinde, yenilenebilir enerji entegreli yeni nesil aydinlatma
sistemlerinde elektrokimyasal enerji kaynagi olan pillerden olusan bataryalar bir elektronik cihaz olarak kendilerini gdstermektedirler [1].
Elektronik cihazlar, istenen herhangi bir yerde, tasarlandiklar sekilleriyle gorevlerini yapabilmelidirler [2]. Tasarlanan bataryalar da bir elektronik
cihaz olarak, yer aldiklari sistemlerde gorevlerini yapabilmelidirler. Bataryalarin farkli kullanim alanlarinda tercih edilmelerini ve bataryalarin
performansini etkileyen dnemli parametreler agagidaki sekilde siralanmaktadir: il fi

o Desarj derinligi (DoD)

o Batarya saglamlik durumu (SoH)
o Asiri sarj ve desarj kabiliyeti

o Hizli sarj ve desarj kabiliyeti

o Sarj durumu (SoC)

e Dongii sayist

o Acik devre gerilimi (V)

ei¢ direng (R)

Anahtar kelimeler: Batarya yonetim sistemi, batarya

Ilgili  hiicrelerden  olusan bat%
blogunda, sicaklik sensorii segilmesinde
hassasiyet (%0,24 ve 1 °C) faktorii ve
display entegre devreleri igerisinde yer
alan sicaklik sensorleri de goz Oniine
alinarak sensor sayist Kararlastirilip
secim  yapilacakti. Akim  sensorii
secilmesinde dogruluk (%1 ve %0,6 °C),
Ol¢lim araligi, ¢aligma gerilim ve akimi
vb. oOzellikleri baz alinarak, sensorler
icerisinden PCB montajli veya hall-
effect akim sensorleri tercih edilecektir.
Batarya modiil yonetim entegresi
se¢iminde; desteklenen hiicre sayis1 (8-
12-16-24), dahili ve harici bilegenler,
baglanti sekli ve akim tiiketimi (self

Amac ve Hedef, Yontem

Bu parametrelerden birgogu, batarya
yonetim sistemleri (BMS) ve batarya
koruma devreleri (BPC) ile kontrol
altina  almabilmektedir. ~ Sekil-1’de
verilmekte olan 6rnek BMS goz 6niine
almmak suretiyle, arastirilip
tasarlanacak olan c¢ok amagli batarya
yonetim  sistemi (CABMS) farkh
kimyalara ve farkli sayidaki pil baglantt
konfiglirasyonlara  cevap  verebilir
olmalidir [3-4]. Projenin konusunu
olusturan cok amagl BMS
tasarlanirken A123 Systems marka

26650 rpodel, sﬁrekli. yiiksek akim consuption) goz Oniine alinarak, Texas
saglayabilen ve giivenlik orani yiiksek : Instruments BQ76PL455A (16 series)
olan Li'-F'ePO4 kimyasina sahip ~pil 2 veya ve Linear Technology LTC6811
hijcreleri dikkate almmustir. . (12 series) riinleri  karsilastirtlip
Wammda tercih edilecektir. /
Projede Ongoriilen ve Beklenen &aynakga \
Clktl, SOIlll(; ve Etkiler [1] Carkit T., Algt M., “Batarya Hiicrelerindeki
Elde edilen iiriin ile farkli pil kimyasina sahip Elektrokimyasal Giirtiltiilerin Incelenmesi”,
farkli sayida konfigiirasyona sahip bataryalarin Kirklareli University Journal of Engineering and

Science, Vol.4, No.2, pp:163-175, 2018
[2] S. Ozsoy, B.S. Yilbas, M. Alci, “Elektronik
Cihazlarin Elektromagnetik Etkilerden Korunma

y6netimini saglayan yeni bir {iriin elde edilmis
olacaktir. Bu {iriin ile denizalti, gemi, roket,
insansiz hava arac1 (IHA), elektrikli arag¢ (EV),

elektrikli otobiis, uydu, rayli sistem araglari, cep N 'Tg:iu:'mg_A . Teknikleri”, I1. Ulusal Universite ve Sanayi Isbirligi
telefonu ve bilgisayar gibi birgok alanda yer alan TUBITAK-2262  programlari  cin Sempozyumu, s:77-93, 1988

P » hazirlanmaktadr. rojenin
giic kaynag1 gorevi iistlenen bataryalarm kontrolii dan.;manu‘g:qgt Gor rar,erp caRKIT [3] Texas Instruments, 2018
ve yonetimi saglanmis olacaktir. torafindan yGrittimektedic w TUBITAK, “Batarya Y®6netim Sistemleri”, 201y




Geleneksel Kirklareli Beyaz Peynirinden Izole Edilen Laktik Asit
Bakterilerinin Starter Kiiltiir Olma Potansiyellerinin Belirlenmesi

Gizem BOYRAZ, Hilal USTUNOGLU, Merve USAL, Bayram CETIN
Kirklareli Universitesi, Miihendislik Fakiiltesi, Gida Miihendisligi Boliimii

Oze Arastirma Bulg

Tablo1:Izolatlarn 7 farkl antibiyotige karst duyarhilik sonuglart

Laktik Asit Bakterileri (LAB) karbonhidratlarmm fermantasyonu

neticesinde son iriin olarak laktik asit tireten, Gram pozitif, spor i . v . v o o
olugturmayan, zorunlu olarak fermentatif, aerotolerant veya anaerobik ::::;Zi . . - ’ - N
bakteri grubudur. LAB’leri kompleks besinsel gereklilige sahiptirler, bu | | ursswos . . . .
nedenle fermente gidalar gibi zengin besinsel ortamlarda bulunurlar ve 2:::13;“ . ! . o .
bu tiriinlerin olugmasinda temel olarak gorev alirlar [1]. Standart kalitede | | wrsssoa . . “ N - .
iirtin elde etmek amaciyla peynir tretiminde starter kiltiir kullanilabilir. | | " . -
Peynir starterleri oncelikli olarak laktozu laktik aside doniistiirmek igin | | wesin .

MRS 4,30C + + e + - -

kullanilir ve peynir iiretim siirecini birgok yonden etkiler. Beyaz peynir

L SERE P ) ’ MRS 190 R . . .

tretiminde kullanilan laktik kiltiirlerin; fajlara, tuza ve istenmeyen | |wessn . . "

mikroorganizmalara karsi rekabet¢i olmasi gerekir [2]. Bu proje ile | |™**" . . - - -
i . N . Lo . . MRS 14,15 B e e e + + e

tilkemizde Ozellikle ticari neme sahip geleneksel Kirklareli Beyaz | |wrsisaon ; | y

Peynirleri’nden izole edilen LAB tiirlerinin starter ozelliklerinin | | 7" X . .
belirlenmesi amaciyla, tanimlanan 52 izolata starter olma potansiyelini | [wriio . . - . . -
. P . . . . MI7 13,90D + + e -+ e +

belirlemeye yonelik analizler uygulanmis ve elde edilen sonuglara gore | | =" . . .

en iyi Ozellik gosteren 30 tane izolat identifikasyon i¢in secilmistir. 78900 .

Anahtar kelimeler : Laktik Asit Bakterileri(LAB), starter kiiltiir, e . '

Kirklareli Beyaz Peyniri 79308 . . " . " "
MI7315C - + i - + .
MI75,1D + + e -+ + ey

- - e P . - + Fl
FRE t o t i g

Materyal ve Metot MI7LIC + + e e e s

(direngli:+++, orta diizeyde: ++, duyarli:+)

Amp: Ampicillin, Chl: Chloramphenicol, Van: Vancomycin, Str: Streptomycin, Ery:
Mat
ater Erythrimycin, Tet: Tetracyline hydrochloride)
Bu projede Kirklareli’nde iiretim yapan 14 farkli isletmeden toplanan
beyaz peynir Orneklerinden elde edilen izolatlar kullanilmustir.

Analizlerin yapilmasinda okulumuzun Gida Miihendisligi Bolimii
laboratuvari sarf ve malzemelerinden yararlanilmistir.

Sekil 1. izolatlarim % laktik asit sonuglar

Sonucli

izolatlarin Antibiyotik Direnglilikleri ve %Laktik Asit Sonuglari

Izolatlarm antibiyotik direnglilikleri igin inhibisyon zonu gaplari
6lciilmiistiir. Tablo 1 de goriildigii iizere sonuglar;sirastyla zon ¢ap1 zon
¢ap1 > 21 mm duyarli, 16-20 mm,orta diizeyde ve <15 mm direngli
olarak ifade edilmistir.Buna gore izolatlarin kanamisin ve streptomisine
direngliliginin fazla oldugu diger antibiyotiklere suslarin daha duyarl
oldugu goriilmektedir.

Beyaz peynir ¢aligmasinda 6 saatlik inkiibasyon siiresi sonunda ApH
diizeylerinde meydana gelen degisim 1’in altinda olanlar diisiik diizeyde,
1-1.5 arasinda olanlar orta diizeyde, 1.5’den yiiksek olanlar ise yiiksek
diizeyde asit {reten suslar olarak tanimlanmustir.[3].Projemizdeki
izolatlarin laktik asit tiretim diizeyleri Sekil 1’de gosterilmistir.

Kaynakg:

b {1]:Tannock,G.W.2004.” A Special ~ Fondness for  Lactobacilli”,Applied and  Environmental
Microbiology,70,6,3189-3194

[2]:Pappas, C.P., Kondyli, E., Voutsinas, L.P. ve Malatou, H. 1996. “Effects of Starter Level, Draining Time and
Aging on the Physicochemical, Organoleptic and Rheological Properties of Feta Cheese”, Journal of Society of
Dairy Technology, 49 (3), 73-8.

[3]:Karakus, M. 1994. “Beyaz Peynirden izole Edilen Laktik Asit Bakterilerinin Asit Olusturma ve Proteolitik
Aktiviteleri”, Gida, 19 (4), 237-41.




GENIUS LIGHT

Furkan GOKGOZ, Emin AKKOYUN, Fergay TOSUN, Serhat TAN
Ogr.Gor Selma BUYUKGOZE

Kirklareli Universitesi — Teknik Bilimler Meslek Yiiksekokulu — Bilgisayar Programciligi

Ozet e
GeniusLight

Akilli ev sistemlerinin temelinde IOT(Nesnelerin Tntemeti) kavrami [cove - |(@® Kes Baglandi
yatmaktadir. Evde kullamlabilen elektrikli bir cihaz ve iizerine entegre bir p [ —
Bluetooth cihazi ve internet alt yapisi ile evdeki tiim cihazlar1 kontrol Rk Secnin —
edebilmek miimkiin olmaktadir.

Izl ;  —] 128
Bu c¢alismada Ardunio Uno kullanilarak bilgisayar, mobil , uzaktan -

. . . . R . Yesil - —] 255
kumanda ve ses ile kontrol edilebilen , renkleri degistirebilen gece lambasi :
yapilmasi planlanmaktadir. Yapilmasi planlanan proje ile kullanici kendi maviz 1 o]
tercihine gore, istedigi yontemi kullanarak, 15181 kontrol edip; agma, Parlaklikc: ]
kapama ve renk degistirme gibi islemleri yapabilecektir. Ses kontrolii ile
kullanicinin - s6yledigi anahtar kelimelere gore lambanin rengi de = o

degisebilecektir. . L
Sekil 2: Masaiistii Uygulamasi
Anahtar kelimeler : Ardunio, IOT, Mobil Uygulama Masaiistii uygulamast ile verilen RGB renk
. kodlarina gore istenilen renge ulasiimaktadir.
Materyal ve Yontem [stendigi  takdirde —manuel olarak  renk
ayarlamasi yapilabilmektedir. Parlaklik ayar1 da
istenildigi dl¢lide yapilip bu ayarlar kalic1 olarak
Materyal kaydedilebilmektedir.
Nesnelerin Interneti (IOT), cevremizdeki fiziksel olaylart kontrol GeniusLight
etmemizi ve takip ederek analiz etmemizi saglayan cihaz, yazilim ve
erisim hizmetlerini kapsayan bir iletisim agidir[1].10T kisaltmas1 “Internet ‘(

of Things” olarak bilinmektedir. Akliniza gelebilecek her nesnenin bir
sekilde internete erigip, diger cihazlarla iletisim halinde olmasi olarak da
tanimlanabilmektedir[2].

Calismamizda bir adet gece lambasinin igersine yerlestirdigimiz RGB led
15181 Arduino Uno ile kontrol edilecektir. Uzaktan kontrol i¢in Bluetooth
ve akilli telefon ve kumanda tercih edilecektir.

Yontem

Akilli gece lambamizin uzaktan kontrolu icin windows form ve C#
kullanilarak masaiistii uygulamasi yapilmasi planlanmaktadir. Uzaktan
kablosuz olarak kontrol i¢in infrared alici, kumanda ve mobil platform
i¢in ise android isletim sistemi kullanilmasi planlanmaktadir. Kullanici
Android uygulamas: lizerinden sdyledigi anahtar kelimelere gore 15151
kontrol edebilecektir.

Sekil 3: Android Uygulamasi

Sonuglar

Teknolojinin asil amacmnin insanlara hizmet oldugu fikrinden
hareketle 0T nin tiim nesnelere olan erisimini kullanmaktayiz.
Gelistirilen bu uygulamanin insanlarin hayatlarini kolaylastiracagi
distiniilmektedir. Mobil uygulama aracilityla yapilan islemlerin
aynt zamanda masaiistinden de yapilmasi mimkiindir. 10T
kullanarak yeni fikirler ve projeler tiretmek akilli ev sistemleri igin
bir basamak teskil etmektedir.

Kaynakc¢a

[1].GOKREM, L., & BOZUKLU, M. (2016). Nesnelerin interneti: Yapilan Cahismalar ve
Ulkemizdeki Mevcut Durum. Gaziosmanpasa Bilimsel Aragtirma Dergisi, (13), 47-68.
Sekil 1: Gece Lambasinin farkl 151k vermesinin saglandig1 diizenek [2].http://www.maintenancenews.org/nesnelerin-interneti-internet-of-things-iot-nedir



erinde konveyor bant sistemleri, robot kol
ti isleme islemleri c¢ok yaygin olarak
ojede endiistriyel bir otomasyon sisteminin model
etim sonu uriinlerinin goriintii isleme algoritmalar:
na islemi yapilmasi saglanmistir.

el gorintii isleme, temelinde kameralardan elde edilen

goriintiilerin bilgisayar yazilimlariyla islenmesi ve anlamlandiriimasidr.

linimal diizeyde bir endiistriyel goriintil isleme sistemi, goriintii saglayici

bir kamera ve aksesuarlari, uygulamaya 6zel tasarlanan 151k sistemleri ve

~ dijital goriintiiyli otomatik olarak isleyerek gerekli kararlari veren
yazilimlarin ¢aligtig1 bir bilgisayardan olusur.[1]

Anahtar kelimeler: Endiistri, otomasyon, gorlinti igleme, algoritma,

siniflandirma.
Materyal ve Yontem
Materyal

Sistem tasariminda; kontrolcli olarak raspberry pi 3 B+, goriinti isleme
icin raspberry pi kamera, tasnif islemini gergeklestirmek igin 3 eksen robot
kol, tutucu olarak elektro miknatis, bant hareketini saglayacak DC motor,
sistemdeki DC motoru durduracak 1 adet lazer sens6r bulunmaktadir.

(1) Raspberry Pi 3 B+
(2) Raspberry Pi Kamera
(3) 3 Eksen Robot Kol
(4) Elektro Miknatis

(5) Lazer sensor

(6) DC motor

(7) Aydinlatma ledleri

Yontem

Projede bir adet konveyor bant sistemi bulunacaktir. Bu bandin sonunda
bulunan sensor bant sisteminin calismasini ve durmasini saglayacaktir.
Uriin konveydr bant {izerinden goriintii isleme bolgesine dogru
gelecektir.

Sekil 1: Uygulamanin Solidworks Tasarimi

TU ISLEME ile NES

S
Muhammed Ali DOGRUER, Bilal
Damsman: Dr. Ogr. Uyesi Hayretti

wklareli Universitesi — Teknoloji Fakiiltesi — Mekatronik Miihen ligi
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Sensor iriinii goriip konve istemi d
sistemi aktif olacaktir. Sistemde bulunan era ¢alisai
isleme islemini gergeklestirecektir. Islem sonucuna g
fonksiyon kodu ¢alisacaktir. Bu fonksiyon kodu igerisi
kontrollii robot kolun yapacag: hareket agilart bulunmak

gunda go

Ilk asamada robotun goriintii isleme alanma gel
sonrasinda elektro miknatis1 aktif ederek malzemeyi
trtiniin  ilgili smifina konmas1 iglemleri gerge
Siniflandirma  iglemleri servo  motorlarin  ag1
degistirilerek gerceklestirilecektir. ~ Siniflandirma bittik
islemler tekrarlanarak siradaki itriin konveyor bant i
goriintil isleme alanina girecektir.

Sekil 2: Uygulama Resmi

Sonuclar

Bu proje ile giiniimiizde fabrika endiist:
kagmilmaz gereksinimlerden biri haline
uygulamasi real-time olarak gergeklestiri

Kaynak¢a

[1] Gériintii Islemede K



Ozet

Giinlimiizde endiistriyel otomasyon sistemleri iiretim endistrisinde genis
bir yer bulmaktadir. Otomasyon sistemleri ile birim zamanda iretilen
driinlerin hem sayisinda hem de kalitesinde onemli oranda artiglar
saglanmaktadir. Ayrica insan giicline olan ihtiyac1 azaltilmaktadir.
Boylelikle maliyetler diisiirilmekte, verim artirilmakta ve rekabet giicii
artmaktadir. Otomasyon sistemlerinin en onemli uygulama alanlarindan
birisi gida, kimya, petrokimya, kozmetik ve ilag sanayi gibi sektrlerde
yogun olarak kullanilan sivi karigim ve dolum iglemleridir. Bu nedenlerle
sivilarin {iriin paketlerine doldurulmasi islemlerini gergeklestirecek bir
makinanin yapilmasma karar verilmistir. Buna paralel olarak yapilan
makinanin homojen bir karigim elde etmesi, istenen hacimde sivinin
dolum islemini gerceklestirmesi, is giicii ve zaman tasarrufu saglanmasi,
hedeflenmistir. Ayrica kullamminin kolay, giivenli ve hata oranmnin az
olmasina 6zen gosterilmistir.

Anahtar kelimeler : Otomasyon, Sivi Dolum, PLC , Pompa Otomasyonu

Materyal ve Yontem

Sistem gergeklestirilirken malzemelerin temin edilmesinden sonra ilk
olarak konveyor bant sistemi gergeklestirilmistir. Daha sonra profil kisim
yapilmis  ve konveyor banda kaynatilmistir. Mekanik  kismin
tamamlanmasindan sonra motor, dalgic su pompasi, sivi tanklari ve
sensoriin sisteme montaji gergeklestirilmistir

Materyal

PLC : Yazilan program ile girig sinyallerine gore ¢ikis kontrolii yapar.
HMI : Sistemin gorsel takibini ve sisteme miidahale etme imkani saglar.
Dalgic Pompa: Sivinin bir yerden alinip baska bir noktaya basingl bir
sekilde aktarilmasini saglar.

Ac Motorlu Konveyodr Sistemi : Sivi doldurulacak nesnelerin hareketini
saglar.

Dc Gii¢ Kaynag : Kontrol elemanlarma besleme verilmesini saglar.

Yontem

Sistem c¢aligmaya bagladiginda konveyor bant hareket etmekte ve
dolum yapilacak siseler ilerlemektedir. Siseler dolumun yapilacagi
alana geldiginde konveyoriin hareketi durdurulacak ve dolumu yapacak
pompa calistirlacaktir. Sivi istenen seviyeye geldifinde pompa
durdurulacak ve konveyor hareketine devam edecektir.

PLC KONTROLLU SIVI DOLUM OTOMASYONU

Arif GURAN - Omer iILASLAN

KIRKLARELI UNIVERSITESI-TEKNOLOJI FAKULTESI-MEKATRONIK MUHENDISLIGI

Sekil 1: Sistemde kullanilan konveyér

Sonuglar

Caligma sonucunda endiistriyel alanlarda iiretimi gergeklestirilen
sivilarin  otomatik olarak karigtirilmast ve iriin paketlerine
doldurulmast  amaciyla  kullanilabilecek  bir  uygulama
gergeklestirilmistir. Sistemin tiim kontrolii Fatek marka PLC ile
gergeklestirilmistir. Uriin siselerinin algilanmasi
amactyla cisimden yansimali kapasitif sensorler, dolum miktarinin
belirlenmesinde ise PLC yazilimi igerisindeki zaman rélelerinden,
anahtarlama elemani olarak slim roleler ve mekanik enerji
saglamak amaciyla AC Senkron Motor kullanilmustir.

Uriin siselerinin tagmmas1 amaciyla konvey6r sistemi tasarlanmis

ve konvey6r bandin sonuna yerlestirilen kapsitif sensor sayict
olarak  kullanilarak  dretilen  iriin  miktarim  sayim
gergeklestirilmistir.

Sistemin mekanik kismi {retildikten sonra malzemelerin
elektriksel baglantilar1 olusturulmus ve PLC programi yazilmistir.
Bu agamalarin tamamlanmasinin ardindan sistemin test agamasina
gecilmis ve istenen ¢iktilar elde edilmeye caligilmistir. Test
agamasinda karsilagilan problemler ¢oziilerek sistemin istenen
sekilde ¢aligmasi saglanmistir.

Kaynakc¢a

S. Kiigiik, Otomasyon Sistemleri, istanbul, Tiirkiye: Birsen Yaymevi, 2005

M. Ozcan, A. Ozkan, Otomasyon Sistemlerinde PLC Uygulamalari, istanbul, Tiirkiye:
Atlas Yayin Dagitim, 2004

E. Tekozgen, PLC ve Uygulamalari, istanbul, Tiirkiye: Birsen Yaymevi, 1998
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projesinde oOncelikli olarak robot
ore Matlab programi
ak kontroliinii

Step motorlarin (SM)
hareketi adim adim
gerceklestigi  icin  bu  tip
STEP MOTOR motorlara adim motorlan da
denilmektedir. SM'nin adim
acisi yapisina bagl  olarak
90, 45, 18, 7.5, 1.8 derece
olabilmektedir.
Lineer motorlar  elekirik
. L enerjisiyle dogrusal mekanik
LINEER AKTUATOR hareket elde eder. (UCGUL
& DEDE, 2014)




PLC KONTROLLU KONVEYOR BANT SISTEMI

MUHAMMED HUDUR

Kirklareli Universitesi — Teknoloji Fakiiltesi — Mekatronik
Miihendisligi

Ozet

Projemizde PLC (Programlanabilir Mantiksal Denetleyici )
kullanmilarak, farkli boyutlarda ve malzemelerden
tiretilmis parcalar1 konveyor bant ve PLC kullanilarak
boy, iletken olmasi ve olmamasi olarak ayirmayi
amaclayan otomasyon bant sistemi tasarimi ve iiretimi
yapilacaktir. Farkli bir besleme hattindan verilen parcalar
pnomatik kol yardimi ile konveydr sisteme verilecek
verilen pargalar sensorler ve pnomatik pistonlar yardimi ile
ayrim yapilmasi saglanacaktir.

Anahtar Kelimeler: PLC, konveyor bant, otomasyon

Sekil 1: Proje Tasarum:

Materyal ve Yontem

Bu calismada tasarimi yapilan endiistriyel otomasyon
sisteminin  kontrolii PLC yardimi ile saglanmustir.
Sekil2’de PLC kontrolii i¢in gerekli olan program

diyagrami  Ornegi verilmistir. PLC kontrolciisiine Tablo 1: Kullamlan Malzemeler
yiiklenecek program ile sensorlerden gelen bilgiler Uriin Adet
alinacak ve gelistirilen yazilim ile PLC ¢ikislarina PLC _ o 1
" . . Pnomatik Cift Etkili Piston 5

sonuclar  aktarilacaktir.Bu sonuglara gore pnomatik Pngmatik Yon Kontrol Valfi 5
. . . . WVakum JeneratSri 1
pistonlar , pnomatik kol ve bant kontrol edilerek Endakiif Sensor 1
. . . iti & 1

parcalar insan yardim olmadan istenilen haznelere oy ey !
ayirimi yapilacaktir. Nema 17 Step Motor 1
Step Motor Strdci 1

Senkron motor 1

o WO D

[t =)

[ Sonuclar

.1 NO O
— " —C")
stort 3 L . Bu calisma sonucunda endiistriyel otomasyon
— '—E :—( > sistemlerinde kullanilan sensor , step motor , PLC ve
S pnomatik elemanlarin, pratikte uygulanmasi iizerine
iz endiistriyel otomasyon sistemi gelistirilmistir. Bu proje
L T " ile uzun siire alan ve hataya agik olan bir isi insan
— yardimi olmadan kisa bir siirede malzemelerin istenilen
| o g 5 sartlarda ayrim1 ve haznelere iletimi saglanmustir.
@« @ il;:‘
()
Nt work §
— " %) Kaynakc¢a
™ Mustafa A. , Serhat K., Umit K. , Mehmet K. , Renk Ayiric1 Bant
Sistemi, Karadeniz Teknik Universitesi Mithendislik Fakiiltesi Lisans
Bitirme Tezi. Erisim tarihi : 28.03.2019
Sekil 2 : PLC ladder program http://www.eee.ktu.edu.tr/bitirme.dosyalar/bitirme projeler archiv

e/04 2012-
2013 Bahar/210321%20Serhat%20KALAYCI/210321%20Serhat%20K

ALAYCl.pdf




Ozet

Tiirkiye’de bulunan 23 milyon hanenin 13.2 milyonu kendi sahip oldugu
evde oturuyor. Tiirkiye Istatistik Kurumu (TUIK) verilerine gére 6 milyon
hane oturdugu evde kiraci, yaklasik 3.5 milyon hane kendi evinde
oturmamasina ragmen kira bedeli &demiyor[1].Bu  proje ile ev
sahiplerinin kiraya verdikleri miilklerinden diizenli kira 6demesi
alamamalar1 sorununu ¢ozmeleri igin yapilmistir.

Anahtar kelimeler: Kiraci notu, Sicil Notu, Mobil uygulama,
Materyal ve Yontem

Materyal

Miilkiimiizii kiraya verirken kiractyr 6nceden tanimamiz yada onu taniyan
birini tanimamiz miimkiin olmuyor. Bu nedenle kiraciy1 arastirp tanidik
bulmaktansa daha 6nceki kira ddemelerinden taniyabilecegimiz bir mobil
uygulama ve web sitesi yazmaya karar verdik. Bu uygulama sayesinde ev
sahipleri kiracinin notunu sorgulayabilecek ve kiracinin notuna gore
rahatlikla evini ve yada is yerini kiraya vermeye karar verecektir. Bu
uygulama sayesinde hem ev sahibi hem de kiracilar zamandan tasarruf
edeceklerdir.

Yontem

Gelistirilen web sayfasi sayesinde kullanicilarin sisteme liye olmasi
gerekmektedir. Uye olurken kisilerin TC Kimlik No verileri
istenmektedir. Aslinda bu platform bankalarin sicil notu sistemine
benzemektedir. Artik e-devlet uygulamasina eklenen bu sistem gibi
kisilerin daha 6nceki diizenli 6demelerinin takip edilmesi ve buna bagli
olarak bir notlandirma sisteminin yapilmasi ongoriilmektedir.

Web sitesi araciligiyla girilen sistemde kiracimin TC Kimlik Nosu ile
gecmis Odemeleri bankalardan alinan veriler ile gosterilecektir ve
sonucunda puanlandirma ile notlar verilecektir.

G Yap

Sekil 1: Web Sitesi Giris ekrant

KIRACI SICILi

Hiiseyin YALCIN , Gokay PARTAL
Damisman: Ogr. Gor. Selma BUYUKGOZE

Kirklareli Universitesi —Teknik Bilimler Meslek Yiiksekokulu — Bilgisayar Programciligi

CEEDECPTIVET] T T

Kayit O

Girig Yap

TC NO

Sifre

Sekil 2. Mobil Uygulama Arayiizii

Web arayiiziiniin birebir aynisi mobil uygulama icinde
gergeklestirilmistir.

Kiract Sicil

Sekil 3. Web sitesi anasayfa

Sonuglar

Gelistirilen bu uygulama milk sahiplerinin kiracilara olan
giivensizliklerini  ve  tereddiitlerini  ortadan  kaldirmasi
hedeflenmektedir. Web sitesinde ya da mobil uygulamada
sorgulanan kisinin &deme bilgileri ve notlandirmasi gelecek;
boylece miilk sahibi kiraya verip vermeme konusunda fikir
edinerek zaman kayb1 yasanmamig olacaktir.

Ancak bu sitemin oturmasi i¢in zaman yada bir zorunluluk olmasi
gerekmektedir. E-devlet uygulamas: altinda bdyle bir hizmetin
verilmesi hem milk sahiplerini hem de kiracilarin isini
kolaylastiracak ve her iki taraf arasinda da hizli-giivenli bir
platformun olusturulmasini saglayacaktir.

Kaynak¢a

[1] https://www.haberturk.com/35-milyon-hane-bedelsiz-kiraci-
2078836-ckonomi



TELE-TIP ONLINE DOKTOR HIZMETI

Kutluhan YEGIT , Mehmet Sait ISIK, Ogr. Gor. Selma BUYUKGOZE

Kirklareli Universitesi — Teknik Bilimler Meslek Yiiksekokulu — Bilgisayar Programciligi

Ozet

Kelime anlami “Telekomiinikasyon teknolojisi kullanilarak hastalara
uzaktan teshis konulup, tedavi uygulanmasi yontemleri” olan
Teletip, cevrimigi ortamda doktor hasta iligkisi iizerine kurulu bir
platformdur[1]. Hasta doktor ile gortntiilii konferans seklinde
sikayetlerini dile getirirken hem teknik bilgi dogrultusunda
yonlendirilmis olur, hem de vakit kaybinin dniine gegmis olur.

Online Temel Saghk Hizmeti

Hemen Kayit Ol

Anahtar kelimeler: Tele-tip, Mobil uygulamalar, Tele-saglik
uygulamalari

Materyal ve Yontem Sekil 2: Web sayfas: Kullanict Giris Paneli

Materyal

Teknolojinin gelismesiyle giinimiizde popiiler olan kisiler arasi
(P2P, Peer-to-peer, ugtan uca iletisim) anlik iletisim gergeklestirmek
olduk¢a kolaylasmistir. Bu teknolojiden yararlanarak gelistirilen
Tele-tip projesi, evinde yatili hastas: olanlar , yeni dogmus bebek
sahibi olanlar , saglik hizmeti yeterli olmayan yerlesimler , saglik Gnline Doktor Hizmeti
hizmetine aninda ulasim saglayamayan ortamlar veya acil
durumlarda teknik bilgi destegi saglanmasi gibi durumlarda
hastalarin ya da yakinlarmin vakit kaybi yasamaksizin en hizli
sonuca ve en dogru teknik bilgiye ulagmasi igin diistiniilmiistiir.

Hemen Kayit Ol

Yontem

Giris
Projede internet baglantisi mevcut olan her platformdan
kullanicinin ¢evrimigi doktora baglanmasi gergeklestirilecektir.
Kisiler arasi anlik iletisim teknolojisini kullanarak sisteme TC
Kimlik numaras: ile kayit gerceklestirdikten sonra girig yapip

cevrimic¢i doktora baglanarak sikayetlerini doktor ile paylasabilir Sekil 3: Mobil Uygulama Giris Paneli

ve mesafe-zaman problemi yasamadan doktor tarafindan dogru

sekilde yonlendirilebileceklerdir. Sonug¢

4l teeTP | Onlie Doktor Homet - o X Gelistirilen proje ile saglik alaninda insanlarin

hayatlarinin kolaylastiracagi dastiniilmiistiir. Global
bir hizmet olan saglik hizmeti i¢in zaman ve mekan
farklarimi ortadan kaldirtlmasi, kullanicinin doktor
teknik bilgisi ile bilgilendirilmesi amaglanmigtir.
Ilerleyen zamanlarda yurtdisinda oldugu gibi saglik
sigorta sirketlerinin; oncelikle kullanicilarindan tele-
4% DJ;I!.J"PL Rk ek saglk hizmetlerini kullanmalarim eger acil durumu

varsa hastaneye sevk edilmelerini isteyecekleri bu
sistemleri kullanacagini diigiinmekteyiz.

Kaynakc¢a

[1] https://www.seslisozluk.net/telemedicine-nedir-ne-
demek/

Sekil 1: Masaiistii Uygulamasi Giris Paneli



Ozet

Bu caligmada yiiz takibi, gomiilii sistem kartlarindan biri olan Raspberry
Pi kart1 kullanilarak webcam araciligiyla yapilmisti. Robotun g¢aligma
amact kamera kargisindaki kisilerin yiizlerini tespit etmek ve kisiye
odaklanip takip etme islemini gerceklestirmesidir. Takip islemi kameranin
yatay ve dikey eksenlerde dondiiriilmesi ile yapilmaktadir. Donme
hareketleri servo motor kontroli ve pan tilt mekanizmas: ile
olusturulmustur. Bu islemlerin sonucunda robot insan etkilesiminde yiize
odaklanma ve takibe bagl gercekeilik arttirilmgtir.

Anahtar Kkelimeler: Yiiz tanima, OpenCV, Raspberry Pi, Pan Tilt

Materyal

Raspberry Pi gibi gomiilii sistem kartlarmin kullaniminin kolaylasmasi,
maliyetinin diisiik olmasi, erigilebilir ve pratik olmasi, lizerine isletim
sistemi kurulabilmesinden dolay: endiistride ve akademide kullanimini
artirmistir. Raspberry Pi 3 Model A 2016 yilinda satisa ¢ikan raspberry
kartlarimin 3. versiyonudur. Uzerinde ARMv8 CPU A 1.2GHz 64-bit dort
cekirdekli islemcisi bulunan tek kartl bilgisayardir. [1]

OpenCV, intel firmasi tarafindan gelistirilen lizerinde birgok goriintii
isleme algoritmasi iceren, C, C++, C#, Python ve java dillerinde
programlanabilen, Mac, Windows, Linux vb. platformlarda calisabilen
acik kaynakli programdir. Bu ¢aligmada OpenCV 3.0 versiyonu Raspberry
Pi 3 gelistirme kartinda Python dili ile programlanmustir. [2]

Pan Tiltt mekanizmalar1i kameralarin yatay eksende ve dikey eksende
motortlar tarafindan dondiriilmesini saglayan mekanizmalardir. Bu
calismada da webcamin hareket kontroliinde kullanilmiglardir.

Sekil 1: Yiiz Takip Sistemi Akig Semast
Yontem

Yiiz tanima iglemi goriinti isleme teknolojisinde yiiz ozelliklerinin
yakalanmas1 ve ayirt etmesiyle gerceklesir Bu  islemlerin
gerceklesmesinde  gorlintiilerin -~ filtrelenmesi  ve  yliz  tanima
algoritmalarinin kullanilarak yiiziin tespit edilmesi ile gergeklesir. Bu
caligmada yiiz tespiti OpenCv’nin haarcascade frontalface algoritmasi
ile gerceklestirilmistir.

Yiiz takip sistemi, yliz tanimanin gergeklestigi koordinatlarin tespit
edilmesi ve bu koordinatlarin hareket degisimine kars1 giincellenerek
tekrar Olciilmesi saglanir. Koordinatlar arasindaki fark servo motor
kontrolii ile giderilerek yiiziin ekranin merkezinde kalmasi, yiiziin takip
edilmesi gergeklesmektedir.

YUZ TAKIBI YAPAN ROBOT TASARIMI

1Cihan Onay, 'Cagatay Can Ozkul, 'Hatayi Can Yat,

'Eray Yilmazlar

IKirklareli Universitesi — Teknik Bilimler Meslek Yiiksekokulu — Mekatronik Program:

Sekil 2: Yiiz Takip Sistemi Akis Semasi

Sonuglar

Yapilan ¢aligmalarin  sonucunda webcam iizerinden goriinti
alinarak insan yiizleri tanimlanmistir. Bu caligmanin sayesinde
insan robot etkilesiminde kisi takibe almarak gercekeilik
arttirllmigtir. Ek olarak bu tasarim giivenlik, olay takibi, kisi takibi
gibi birgok uygulamada gelistirilerek kullanilabilir.

Sekil 3: Yiiz Takip Sistemi ve izleme ekram

Kaynakc¢a

[1]Solak, S., Yakut, O., Bolat, E.D., “Yaygin Kullanilan ARM Tabanli Tek Kart Bilgisayar
Sistemleri ve Kullanim Alanlarr” El-Cezeri Fen ve Miihendislik Dergisi 2017, 4(1); 11-24.
[2]0ztiirk, T., Albayrak, Y., & Polat, O. (2015, May). Object tracking by PI control and
image processing on embedded systems. In Signal Processing and Communications
Applications Conference (SIU), 2015 23th (pp. 2178-2181). IEEE



KALP VE BEYIN SINYALLERININ KABLOSUZ VE

TEMASSIZ iZLENMESI

1Giirtay Sezay GURSOY, !Cem GULER, 20Orkun KACAR
IKirklareli Universitesi — Miihendislik Fakiiltesi — Elektrik-Elektronik Miihendisligi

2 [stanbul Teknik Universitesi — Kimya ve Metaliirji Fakiiltesi — Kimya Miihendisligi

- i

Son yillarda kalp rahatsizliklarinin, diinya genelindeki 6liimlerin
sebepleri arasinda ilk sirada gelmesiyle kalp sinyallerinin
izlenmesi 6nem kazanmustir. Kalp rahatsizhiklarmin yam sira;
depresyon, dikkat eksikligi ve Alzheimer gibi pek ¢ok psikiyatrik
hastalik tespiti i¢in de beyin sinyallerinin izlenmesi
gerekmektedir. Gliniimiizde kalp veya beyin sinyallerini
gortintiileyen cihazlar, yapiskan elektrotlar vasitasiyla bu
sinyalleri tespit ederler. Yapiskan elektrot kullanilmasi, Sekil 1’de
gosterildigi gibi hassas cilde sahip olan yetiskin veya ¢ocuklarda
sakincali olabilmektedir. Bu sebepten dolay1, bu ¢alismada, insan
viicuduna dogrudan temas olmadan kalp veya beyin sinyallerinin
tek bir cihaz tizerinden goriintiilenmesi hedeflenmektedir. Ayrica
elde edilen bu sinyallerin, WI-FI teknolojisi sayesinde herhangi
bir bilgisayar veya cep telefonuna iletilmesi amaglanmaktadir.

Anahtar kelimeler: Kalp sinyalleri, beyin sinyalleri, kapasitif

sensorler, WI-FI teknolojisi.
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Sekil 1: Yenidogan bebegin EKG ¢ekimi
sonrast derisinde olusan tahrig.

Sekil 2: Pasif alcak gegiren RC
filtre devresi.

Sekil 3. a) EKG Uygulamasi, b) EEG Uygulamast

Sonuglar

— i

Yontem

Proje fikrimizi hayata gegirmek icin iki asamadan olusan bir ¢ozim
stratejisi  kurguladik. Birinci asamada, insan viicudundaki kalp
hareketlerinin sonucunda olusan kalp sinyallerini; beyin hareketlerinin
sonucunda da olusan beyin sinyallerini algilayabilmek i¢in, giiniimiizde
belli cihazlarda kullanilan yapiskan elektrotlarn aksine viicutla temas
olmaksizin uygulanabilen bir kapasitif sensér iiretmeyi planliyoruz. ikinci
asamada ise insan viicudundan elde edilen kalp ve beyin sinyallerini,
isleyebilmek; cep telefonu, bilgisayar, tablet vb. farkli arayiizlere kablosuz
iletebilmek ve kalp veya beyin sinyallerinin dl¢timiinii tek bir cihaz
tizerinden gerceklestirebilmek icin bir kablosuz baz linitesi tasarlayacagiz.
Projemizi gerceklestiricken uygulayacagimiz is-zaman plani, Tablo 1°de
verilmistir.

Materyal

Tasarlayacagimiz kapasaitif sensorde, viicuttan elde edilen g¢ok kiiciik
elektriksel sinyallerin (0.001 mV-1 mV) yikseltilmesi i¢in INA116
enstriimantasyon yiikselteci kullanilacacaktir. Ayni zamanda bu kisimda
10nF ve 10kQ degerlerinde kondansator ve direng kullanilarak yiikseltecin
girisini asir1 akim ve gerilimden korunmas: saglanacaktir. Tasarimimizin
ikinci asamasini olusturan kablosuz baz initesi ise kapasitif sensor
araciligiyla elde edilen ve yiikseltilen elektriksel sinyallerin, Sekil 2’de
gosterildigi gibi pasif algcak geciren RC (diren¢-kondansator) filtresi
sayesinde bazi kisimlarini gecirip, bazi kisimlarini bastirarak frekans
filtreleme islemi gerceklestiri. Ornegin insan viicudundaki kalp
sinyallerinin frekansi 0.05-100 Hz, beyin sinyallerinin frekansi ise 0.5-40
Hz arasindadir[1]. Kablosuz baz tinitesinde bulunan filtre devresi sayesinde
sadece bu frekans araligindaki sinyalleri gegirip, diger sinyalleri bastiracagi
icin hem kalp hem de beyin sinyallerinin 6l¢iimiiniin ayni cihaz iizerinden
gergeklestirilmesi saglayacaktir. Elde edilen kalp ve beyin sinyallerinin,
kablosuz olarak iletilmesi i¢in, ADC (analog-dijital sinyal doniistiiriicii)
devre elemani, PIC24 mikrodenetleyicisi ve ESP8266 WI-FI modiilii

kullanilacaktir. )
Tablo 1: Is-Zaman Plan

ir . .. [ AYLAR
No Is Paketinin Ad1 1 | 5 | 61718
1 Literatiir Taramast

Altium Designer Devre Tasarim Programi
2 Kullanarak Kapasitif Sensorlerin Tasarimi
ve Analizlerinin Yapilmast

3 Cihazin Uretimi

Osiloskop fle Olgiim Sonuglarinin
Alinmast

EKG ve EEG Cihazlariyla Gergek Kalp ve
Beyin Sinyallerinin Olgiilmesi
6 Sonuglarin Karsilastiriimast

Tasarimini gergeklestirmeyi hedefledigimiz proje, Sekil 3’°te gosterilen meveut yontemlerin aksine, herhangi bir giysi tizerinden kalp sinyallerini, bir
bandana {lizerinden de beyin sinyallerini 6lgebilecek olmasindan dolayr bir giyilebilir teknoloji tiriinlidiir. Projemizin giyilebilir teknoloji tiriini
olmasi sayesinde, giiniimiizde kalp ve beyin hastaliklarinin tespitinde karsilasilan tiim karmagikliklar ve zorluklar ortadan kaldirilacaktir. Ayrica
tasarlayacagimiz sistem, giyilebilir teknoloji olmasinin yani sira bir saglik teknolojisi {iriinii olacag: i¢in evrensel nitelik tastyor diyebiliriz. Bu
sayede projenin yerli ve yabanci giyilebilir teknoloji pazarina hitap etmesini hedefliyoruz. Giyilebilir teknoloji tirtinleri, 2014 yilinda 18 milyar ABD
dolari, 2016 yilinda 30 milyar ABD dolar1 ve 2018’de 40 milyar ABD dolarindan fazla gelire sahip bir pazar olusturmustur[2]. Yapilan cesitli
arastirmalara gore giyilebilir teknolojiler pazarinin, 2023 yilinda 100 milyar ABD dolar geliri asmasi ve her yil yaklasik %10 biiyiime ile 2026
yilinda 150 milyar ABD dolar1 civarinda gelir elde etmesi beklenmektedir Bu sayede projemizin, bilyiiyen bu pazarda, sanayiye oldukea yiiksek

katki saglamasi beklenmektedir.

Kaymakea

[1] Giiven M. 2012. “Biyopotansiyeller ve Olgiim Cihazlar1”, Arsiv Kaynak Tarama Dergisi, 21 (3), 174-188.
[2] Kilig Ozgiiner H. 2017. “Giyilebilir Teknoloji Uriinleri Pazari ve Kullanim Alanlari”, Aksaray Universitesi iktisadi ve idari Bilimler Fakiiltesi Dergisi, 9 (4), 99-112.



Ozet

Yapmis oldugumuz makinede ahsap, pileksi, pcb ve aliiminyum ig
pargalari tizerinde kazima ve delme islemleri kartezyen diizlemde
gerceklestirilmektedir. Istenilen gorsellerin bilgisayar ortaminda
hazirlanan g kodlari ile makineye kontrolcii tizerinden konum
makine arast iletisim saglanmaktadir.

Anahtar kelimeler: CNC, grbl controller, f-engrave, CNC
router, Solidworks, Proteus

Materyal ve Yontem

Materyal

Nemal7 step motor(4 adet)
608zz rulman(4 adet)

Gerekli 6l¢iilerde aliiminyum sigma profil (2 adet 600mm, 2 adet 500mm)

3b yazicidan makinenin SolidWorks ¢izimlerinin baskisi
T8 trapez mil (3 adet S500mm 1 adet 110mm)

600x540 mm ahsap plaka

Atmega328P islemci 1 adet

A4988 microstep motor siiriicti(1/16 hassasiyet)

CH340 TTL seri port doniistiirlicii

12.5 A giigkaynagt

120 mm diiz mil(4 adet 520mm 2 adet 140mm)
LM12UU liner rulman (10 adet)

Graviir makinesi 130W 32000rpm 6 kademe

Kazima i¢in 10derece ve 30 derece 0.1mm karbiir (v-bits) ug
Yazilim olarak:

Solid Works 2D & 3D

F-Engrave V1.16

Grbl Controller V3.6.1

Xloader

Yontem

CNC routerin yapim asamasi oncelik olarak SolidWorks de tasarlanmig
olan makinenin gerekli olgiilerindeki parcalarin temini ve gerekli olan
pargalarinin 3b yazicidan alinmasi, montajda kullanilacak olan ara
baglanti malzemelerin temini(M3,M5, M6 vida ve somunlar)
Makinenin mekanik aksamiin montajinin ardindan elektronik devre
baglantilar1 yapilmaktadir. Kontrol kartnini kendi tasarimiz oldugu i¢in
oldukga basit ve pratik montaj olmasinda dikkat ettik.

CNC ROUTER

Keramettin CIFT & Omer Kadir DELIBALTA

Kirklareli Universitesi — Teknoloji Fakiiltesi — Mekatronik Miihendisligi

Gerekli eksen motorlarinin  da yerlerine yerlestirildikten sonra
Atmega328p islemcisine Xloader programm ile grbl controller
programinin hex formatindaki dosyasi islemciye yiiklenip kontrol
kart1 iizerine uygun sekilde yerlestirilir. Gii¢ kaynagi baglantilart
kontrollii ve bilir kisi tarafindan yapildiktan sonra sistemin enerjisi
verilir. Makinenin PC iizerinden ilk eksen kontroller yapildiktan sonra
referans noktas: belirlenip is parcasi baglanmasi ve giivenlik dnlemleri
alindiktan sonra uygun ucun takilmasi ile makine ¢alistirmaya hazir
konuma gelmektedir.

Sekil 1: F-Engrave Program Arayiizii

Sekil 3: CNC Router Sekil 4: CNC Router Kontrol Karti

Sonuclar

Kartezyen diizleminde islem yapilabilmesine olanak saglayan CNC
Router makinesi gerekli parametreleri girildikten sonra ig pargalarinin
iizerinde 2d veya 3d islem yapabilme kabiliyetine sahip olmaktadir.
CNC makinesi ile islem kolayliklari, zamandan kazang ve is
parcalarinin hepsinde ayni1 kalite ve hassasiyette {iriin elde etmemize
olanak saglamaktadir. AR-GE ¢alismalari veya prototip ¢ikartmada
igcilik i¢in ayrilan islemlerden kolaylikla kar elde etmemize yardimci
olmaktadir.

Kaynak¢a
https://www.doguskalip.com.tr/
https://metalavm.com/
https://www.robolinkmarket.com
https://www.direnc.net/

Sekil 3: Grbl Controller Program Arayiizii



Viicudumuzda kalbin ¢aligmast sonucu derinin dis yiizey
bolgesinde meydana gelen elektriksel sinyaller, kalp
sagligimiz hakkinda bilgi verir. Bu elektriksel sinyalleri
toplayan ve goriintiileyen cihazlara da elektrokardiyografi
(EKG)  cihazi  denir.  Giinlimiizde  hastanelerde
kardiyovaskiiler (kalp ve damar) hastaliklarin tespiti igin
kullanilan EKG cihazlarmin ¢ogu; biiyiik, agir, tasimasi da
pek kolay olmayan bir yapidadir. Her ne kadar son yillarda
kiigiik ve tagimast kolay el tipi EKG cihazlar tiretilmis
olsa da bu cihazlarin maliyetinin yiiksek olusu, giinliik
olarak kalp atis ritmini takip etmek isteyen hastalar igin
engel teskil etmistir. Biz de arduino mikrodenetleyicisi ile
programlanabilir, diisiik maliyetli, kalp sinyallerini
bilgisayar ekranindan anlik olarak gérmemizi saglayan ve
herkesin rahatlikla kullanabilecegi hafif ve kompakt
yapida bir EKG cihaz: gelistirdik.

Anahtar  kelimeler:  Elektriksel sinyaller, EKG,
mikrodenetleyici.

Materyal ve Yontem

Yontem

EKG cihazt insan derisine yapistirilan bazi elektrot
aparatlart ile grafiksel olarak kalbin aktivitesini izleyen
cihazlardir [1]. Bu kalp aktivitelerimizi anlik olarak
izlemeyi ve giiniimiizde kullanilan sistemlere nispeten daha
diisiik maliyetli bir cihaz {iretmeyi amagladik. Cihazimizin
fabrikasyonu ise Sekil 1°de gosterildigi gibidir.

Oncelikle devrenin PCB ¢izimi yapildi ve devre karti
tizerine basimi gergeklestirildi. Ardindan devre elemanlart
bu PCB kart tizerine dikkatli bir sekilde lehimlendi.

.

Mikrodenetleyici olarak kullandigimiz Arduino Uno’ nun
kodlamasi yapildi. Ardindan mikrodenetleyici pin header
vasitastyla PCB kart iizerine monte edildi. Boylece devre
kompakt bir goériiniime ulasti. Devrenin korunmasi igin de
bir plastik kutuda muhafaza edildi.

¥

Son olarak da EKG elektrotlart bir yetiskin bireyin viicuduna
yerlestirildi ve sistemin ¢aligmasi test edildi.

Sekil 1: Robotun fabrikasyon asamalar

Kaynakg¢a

1.EKG. https://www.sesmedikal.com adresinden elde edildi.

MIKRODENETLEYiCI TABANLI TASINABILIR

EKG CHAZI

Giirtay Sezay GURSOY, Cem GULER
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Materyal

Sekil 2°de gosterilen, iiretmeyi amagladigimiz cihaz i¢in de son yillarda
elektrik ve elektronik devrelerde kullanimi bir hayli yayginlasan
arduino mikrodenetleyicisinden faydalandik. Ayrica cihazimizda,
AD8232 EKG sensorii ve EKG elektrotlart kullanildi.

Sekil 2: Gelistirdigimiz Taginabilir EKG Sekil 3: Giiniimiizde gerceklestirilen

Cihazi EKG uygulamast
Candic Monttr EKG -
ECG of Normal Sinus Rhythm
e
RA LA
RA LA
RF L4 LF

4 ihoses

Sekil 5: Insan viicudunda EKG
elektrotlarimin uygulandigi bolgeler

Sekil 4: Elektrogram yorumu

ECG Signal

° 2000 4000 6000 8000 10000
Time (ms)

Sekil 6: Insan kalp aktivitesinden dogan elektriksel sinyaller

Arduino mikrodenetleyicisi kullanarak, Sekil 3’te gosterildigi gibi
giiniimiizde kullanilan EKG cihazlarinin aksine tagmabilir EKG cihazi
tasarlamay1 basardik. Bu cihaz sayesinde, insan kalp aktivitesinden
dogan elektriksel sinyalleri olgiilir ve Sekil 4’te gosterildigi gibi
yorumlanir. EKG elektrotlarinin insan viicudunda uygulandig bélgeler
Sekil 5’te, gelistirdigimiz cihaz vasitasiyla gergeklestirilen 6lgiim
sonuglari ise Sekil 6°da verilmistir.




Insan saglig1 ve beslenmesi igin gerekli olan gidalarin basinda hayvansal
kaynakli gidalar gelmektedir. Bu gidalardan biri olan tavuk eti, bedensel
ve zihinsel gelisim, saglik ve dengeli beslenme igin tiiketilmesi gereken
hayvansal protein kaynaklarinin en 6nemlilerinden biridir [1]. Tavuk eti
insan beslenmesi icin gerekli olan biitiin esansiyel aminoasitleri
icermektedir, bu nedenle protein kalitesi yiiksektir [2]. Bununla birlikte
tavuk etinin diisiik yag igerigi nedeniyle kalori diizeyinin kirmizi etlerden
daha diisiik olmasi, kolay hazmedilebilir olmasi ve B grubu vitaminleri ve
demir agisindan zengin olmasi hayvansal kaynakl gidalar arasinda tercih
edilmesinde 6nemli rol oynamaktadir [3].

Marinasyon, etin dzelliklerini gelistirmek amaciyla yapilan geleneksel bir
mutfak teknigidir [4]. Kanath etlerinin marinasyonla islenmesi hem {iriin
degerini arttirmakta, hem de tiiketicilerin degisik triin taleplerini
karsilamaktadir. Yapilan ¢alismalarda tavuk gogiis etlerinin marinasyonu
sonucu sululugun, yumusakligin ve lezzetin arttig1 goriilmiistiir [S].

Bu calismada biberiye, kekik, adagayr ve defne ekstraktlarinin tavuk
etlerinin fiziksel, duyusal ve kimyasal ozellikleri {izerine etkisi
incelenmistir.

Anahtar kelimeler: Tavuk eti, Marinasyon, Kekik, Adagayi, Biberiye,
Defne

Materyal ve Yontem

C GRUBU

400 g Tavuk Eti
% 1.25 Tuz
% 0.1 Kekik

Ekstrakti

400 g
Tavuk
Efi
% 125 Tuz
%0.1
/ Adagayi Ekstrakti
\ 400 g Tavuk Eti
% 1.25 Tuz
% 0.1 Defne

Ekstrakti

Biberiye Ekstrakti\

400 g Tavuk /
Eti
% 1.25 Tuz,

MARINASYON

//pismm \\
__

Sekil 1:Tavuk Etinin Kekik, Biberiye ,Defne ve Adacay1 Ekstraktlari ile Marinasyon Asamalart

| Tiyobarbitirk Analizi (TBA) } [ Cap Azalis |
‘ Toplam Fenolik Madde Tayini | ‘ Kurumadde |
DPPH Antioksidan Aktivitesi Renk
ANALIiZLER
\ Duyusal Analiz [ | pH ]

Su Aktivitesi Kiil

Agirlik Azalist

Sekil 2: Tavuk Eti Marinasyonunda Yapilan Analizler

Sekil 3:Tavuk Marinasyonu ve Yapilan Analizlere iliskin Fotograflar

FARKLI BiTKi EKSTRAKTLARININ TAVUK ETLERININ
CESITLI OZELLIKLERI UZERINE ETKISI

Ahsen ALBAYRAK, Betiil TUNC, Tugba ASASIN, sziimgiil ALLANUROVA,
Harun URAN
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Sekil 4 : Tavuk Orneklerinin pH Analizi Sonuglart
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Sekil 5 : Tavuk Orneklerinin TBA Analizi Sonuglart
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Genel Kabul

Sekil 6: Marine Edilmis Tavuk Orneklerinin Duyusal Analiz Sonuglarinin
Oriimcek Ag1 Diyagrami

Sonuglar

Calismamizda biberiye, kekik, defne ve adagayi ile marine edilen
tavuk etleri +4 derecede 9 giin boyunca depolanmis ve bu siire
boyunca fiziksel, kimyasal ve duyusal degisimleri agisindan
incelenmistir. Elde edilen verilere gore depolama periyodunun 1.
giiniinde kontrol grubu tavuklarin pH’s1 en yiiksek degere sahip olup
5.81 olarak saptanmistir. Depolama periyodunun 9. giiniinde ise A
grubundaki tavuklarin pH degeri en yiiksek degere ulasmis olup 6.88
olarak saptanmistir.

Gidalarda otooksidasyonun 6lgiisti olarak TBA sayisi belirlenmektedir
[6]. Sekil 5°de goriildiigii gibi farkli baharat ekstraklari ile marine
edilen tavuk etlerinin ortalama degerleri 0.078-0,4602 mg
malonaldehit/kg arasinda degismektedir. Elde edilen verilere gore
depolamanin 9. giiniinde C grubu ile marine edilen tavuklar en diisiik
TBA degerine sahip olmustur. Bu sonuca gore kekik ekstraktinin
oksidasyonu cngellemede en iyi etkiye sahip oldugu belirlenmistir.

Kaynak¢a

1. H. Iskender, Y. Kanbay, E. Ozcelik, “Artvin Coruh Universitesi Ogrencilerinin Tavuk Eti
Titketim Tercihi”, Frrat Universitesi Saglik Bilimleri Veterinerlik Dergisi, 29(1), 09-13 (2018).
2. E. Yavas, B. Bilgin, I. Yilmaz, “Pili¢ Etinden Uretilen Kaplamali Uriinlerde Raf Omrii
Boyunca Meydana Gelen Degisimler”, Tiirkiye 10. Gida Kongresi, 577-580 (21-23 Mayis 2008)
, Erzurum

3. H. Uran, B. Cetin, , "Etil Piriivat Buharinin Tavuk Etinin Raf Omrii Uzerine Etkisi", Avrupa
Bilim ve Teknoloji Dergisi 14, 255-260 (2018).

4. S. S. Latif, "Effect of Marination On the Quality Characteristics and Microstructure of
Chicken Breast Meat Cooked By Different Methods", Lucrari Stiintifice, 54, 314-324 (2010).

5. H. Ergezer, R. Gokge, "Kanatli Etlerinin Marinasyon Teknigi ile Islenmesi", Pamukkale
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Sosislerin Bazi Kalite Ozellikleri Uzerine Etkisi " , Doktora Tezi, Selguk Universitesi Fen
Bilimleri Enstitiisti, Gida Mithendisligi Ana Bilim Dal1 (2011)



Ozet

Elektrik enerjisi artik kaginilmaz bir sekilde insan hayatinin 6nemli bir
pargast haline gelmistir. Kullandigimiz cihazlarin tamamina yakini
elektrikle c¢alisir ve elektrigi iletmek igin kablolart kullaniriz. Fakat
Elektrik insanlarin yasamint bir yandan kolaylastirirken diger yandan da
elektrik kablolari birtakim problemlere sebep olmaktadir. Eger kablolama
iyi organize edilemediyse ev veya isyerlerinde bir kablo karmasasina
neden olur. Kablosuz transfer, kablolarin baglantisinin uygunsuz, tehlikeli
ve imkansiz oldugu durumlarda kullanighdir. Gelisen teknoloji ile
elektrikle ¢alisan alicilar prize ihtiyag duymadan calismasi veya sarj
olmast kablosuz enerji iletimiyle miimkiin olabilecektir. Bu projede,
elektrik enerjisinin hava ortaminda, arada herhangi bir iletken olmadan
belirli bir mesafeye kadar kablosuz iletimi hedeflenmistir. Bdylece enerji
iletimi esnasinda kablolara olan fiziksel bagimlilik ve enerji kayiplarinim
da azalmas1 s6z konusudur.

Anahtar kelimeler : Kablosuz enerji , Elektrik, Gii¢, Bobin

Materyal ve Yontem

Kablosuz elektrik iletimi, verici kisim ve alici kisimdan olusan rezonans
devrelerinin kargilikli olarak birbirinin etkilesim alani igerisinde, belirli
bir frekans degerinde elektromanyetik alan etkilesimi yapmasiyla
gergeklesir [1].

Materyal

Sekil 1’de gosterilen devre tasarimi ve simiilasyonu, Proteus simiilasyon
programi  kullanilarak —yapilmistir.  Tasarimimizda kullanacagimiz;
kondansator, tetikleme elemani, direng, bobin, bakir ¢ember, giic
kaynag1, enerji kontrol ve sogutucu elemanlarmim 6zellikleri belirlenip
malzeme temini yapilmistir.

Yontem

Kablosuz elektrik iletimi su sekilde ¢alismaktadir; verici kisim ve alict
kisimdan olusan rezonans devreler karsilikli olarak birbirinin etkilesim
alami igerisinde belirli bir frekans degerinde elektromanyetik alan
etkilesimi yaparak verici kisimdaki enerji alict kisma aktarilmugtir.
Kablosuz elektrik iletim devresi tasarlanirken 2 adet tek g¢evrimden
olugan bakir iletken g¢emberler tam karsilikli olacak sekilde dizayn
edilerek verici devre tarafindan olusturulan manyetik alanin alict
kisimdaki ¢emberi yiiksek frekansla etkilemesi saglanmustir. Sekil 2’de
gosterildigi gibi Olusan bu alan sayesinde iletken ¢emberler ne kadar
birbirine yakin ve tam kargilikli olursa alici kisma aktarilan enerji miktari
o kadar ¢ok olur.[2][3]

Sekil 1: Kablosuz enerji aktarim sisteminin devre semasi

KABLOSUZ ENERJI ILETIMi

Cem GULER , Giirtay Sezay GURSOY
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Sekil 2: Devrenin yandan goriiniimii

Sekil 3: a) evde kullanimi b) teknolojik cihazlarda kullanimi c) elektrikli
araglarda kullammi d) aydinlatmada kullanimi

Sonuclar

Bu ¢alismada kompakt bir rezonans tabanl kablosuz gii¢ aktarim
sistemi Onerilmistir. Kablosuz elektrik iletiminde alic1 tarafinda
lamba kullanilarak ne kadar mesafede iletim yapilabildigi
gozlemlenmistir. Her ne kadar lamba kullanilmis olsa da sekil
3’de gosterildigi gibi diger elektronik cihazlarda (telefon sarji,
aydinlatma, elektrikli ara¢ sarji ,D.C. motor vs.) kullanilabilir.
Gelecekte Kablosuz enerji aktariminda istenilen adimlar atilirsa,
insanlarin ¢esitli sarj sikintilart da tamamen ortadan kalkacaktir.
Kablosuz enerji aktariminin insanligm oniindeki pek ¢ok engeli
kaldiracagini soyleyebiliriz.

Kaynakc¢a

[1] . Delozier, D. M., Orwoll, R. A., Choon, J. F., Johnston, N. J.,
Smith, J. G., Connell, J. W. Polymer, 2002; 43:813-822

[2] www.edgefxkits.com/blog/wireless-power-transfer/

[3] Sert,ibrahim ve A.Aydin,Zeynel.”Kablosuz Elektrik iletimi”
Lisans tezi, Karadeniz Teknik Universitesi, 2012



MIKRODENETLEYICi VE BLUETOOTH
KONTROLLU OTTO ROBOT TASARIMI
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Materyal

Otto robot; mikrodenetleyici tabanli, ti¢ boyutlu yazici ile
baski almabilecek sekilde tasarlanmis, acik kaynak kodlu,
hareket edebilen bir robottur. Ilerleyen yillarda, insan
ihtiyaglarinin en kisa siirede karsilanmasi ve insan
giicliniin yapmakta yetersiz kaldigi her tiirli is icin
robotlarin kullanilmasi planlanmaktadir. Giiniimiizde bu
robotlar, kablosuz teknoloji alanindaki gelismelerin
yardimiyla; akilli telefon, tablet veya bilgisayar gibi farkli
araylizlerde uzaktan kontrol edilebilmektedir. Bu ¢aligma
a, robotigi  Ggrenm lerleyen  yillarda
erceklestirilecek olan robot tekn ﬂsini yakindan takip
ebilmek adimna; arduino mikrodenetleyicisi ile uyumlu,
gramlanabilir ve bluetooth ile akilli telefon iizerinden
trol edilebilen (Otto ismi ile de anilan) bir robot
ladik. Otto; yiirliyebiliyor, engelleri fark edebiliyor ve
edebiliyor.

Robotumuz; arduino nano mikrodenetleyicisi, HCSR-04 ultrasonik
mesafe sensorii, servo motor, buzzer, arduino nano proto shield ve
HC-05 bluetooth modiiliinden olusmaktadir.

Anahtar kelimeler: Robot, mikrodenetleyici, ii¢ boyutlu Sekil 2: Robot dus govdesinin 3-D Sekil 3: Robotun devre semast
yazicl. yazicida viretilmesi

matiksel diisiinme, teknolojik ve fiziksel
e, problem ¢dzme ve yaraticilik gibi
icin tasarlanmis bir robottur [1]. Bu
ve yetiskinleri teknolojiye
arim  arasindaki  baglantiy1
larm nasil  calistigini
arladik. Robotun
dan gecerek

gostermek
6gretmek
fabrikasys

C-05 Bluetooth modulii
devresi

sarlanan robotun son hali

Arduino  mikrodenetle

ve U¢ boyutlu yazici te
‘A kullanilarak Sekil 5°t

ilen robotu tasarlamay1 basardi
hareketleri a i ili bir akilli telefon ile uz
edilebiliyor. 11, saga ve sola hareket edeb

eslig'ﬂg dans p hareket halindeyken onitindeki
kagabiliyor.

baslangi¢ yapmis olduk. Bu ro
cocuklarda teknolojiye yaklas

hem yetiskinler hem
yazmada kendi e e gibi unsurlar i¢in oldu

oldugunu diigiiniiyoruz.

Sekil 1: Robotun fabrikasyon asamalari




STEP MOTOR EGIiTiM SETi

Ali Tilki-Dogukan Cepkin-Aybiike Sahin
Damisman: Dr. Ogr. Uyesi Hayrettin TOYLAN

Ozet

Bu projede endiistriyel otomasyon uygulamalarinin yapilmasint
saglayacak PLC ile kontrollii step motor deney seti tasarlanmis ve
gelistirilmistir. Caligmada, PLC ile kontrolii saglanan step motor, triger
kayis ve kasnak yardimiyla tablay: istenilen pozisyona getirmektedir.
Tabla 1lizerinde bulunan pnématik piston yardimi ile konumu
degistirmek istenen obje tutulmaktadir ve PLC ladder programinda
belirtilen adrese obje birakilmaktadir. Bu proje sayesinde miihendislik
6grencileri igin fabrikalarda gorecekleri sistemlerin uygulamalarimi
yapabilecekleri modiiler bir deney seti gelistirilmistir.

Anahtar Kelimeler: Plc ,Step motor, Pnomatik

Kurklareli Universitesi — Teknoloji Fakiiltesi — Mekatronik Miihendisligi

Materyal ve Yontem

PLC ile step motor egitim setinde, okullarda 6grenilen teorik
bilginin pratige aktarilmasi i¢in kullanilacak bir deney seti
tasarlanmas1 ve gelistirilmesi amaglanmustir. Step motor deney
seti ile step motor kontrolii, valflerin, silindirin ve vakum
enjektoriiniin - kontroliinli, sensor cesitliliklerinin  kullanilma
amaglarini, mekanik ekipmanlari, mekanik hareketlerin diger
ekipmanlar  Uzerindeki  etkisini, hata ve alarmlarin
goriintiilenmesini, PLC  programlanmasini  ve  makine
operatorliigii  konularinda  yeterli becerinin - kazanilmasini
saglamaktadir.

Sekil’de gerceklestirilen projemiz goriilmektedir. Egitim setimiz
PLC ile kontrole uygun olarak tasarlanmistir. Dayanikli ve elektrostatik
boyali(eloksal) aliiminyum malzemeden yapilmistir. Sigma profil
tizerine yerlestirilen indiiktif sensorlerle ¢aligma alani belirlenmistir.
Egitim setimiz mekatronik ve kontrol konularmda kavramay:
kolaylastiran, akilda kalict bir egitim vermeye uygundur. Bu proje
sayesinde otomasyon sistemin calisma mantiginin ogrenilmesi ve
pratikte uygulanmasi saglamak iizere gelistirilmistir.

Sonuglar

Step motor egitim seti ile temel ve ileri seviye pozisyon
kontrol komutlari uygulamali olarak islenebilir ve operator
paneliyle PLC kontrolii, alarm gorintiileme, veri isleme ve
aritmetik iglemler, recete islemleri gibi bircok uygulama
yapabilir. Step motor deney seti lizerindeki tiniteleri kontrol
edebilenler servo motor kullanim i¢in iyi bir alt yap1 olusturur.
Kendini daha ileri seviyelere tagiyacak tiim alt yapiy1 kazanir.
Step motor egitim seti ile linite kontroliinii gergeklestirirken
Ogrencilerin ufkunu agar ve endiistriyel cihazlarin kullanim
alanlarinin goriilmesini saglamak i¢in PLC kontrollii step motor
deney seti gelistirilmis ve okulumuz laboratuvarlarinda
kullanima sunulmustur.

Kaynakc¢a
1-http://www.ulusotomasyon.com/plc-egitim-setleri/step-motor-egitim-seti-deney-seti
2-http://www.tekolab.com/urun/t-2000-step-motor-egitim-seti/
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YAPI ISLERINDE YUKSEKTEN DUSME RiSKINE
KARSI KISiISEL KORUMA-ONLEME SISTEM
BILESENLERI SECIMININ SANAL GERCEKLIK
ORTAMINDA GERCEKLESTIRILMESI

Omer GULTEKIN! Can DEMIREL?2

IKirklareli Universitesi — Liileburgaz Meslek Yiiksekokulu — Is Saghigt ve Giivenligi
23 Kirklareli Universitesi — Piarhisar Meslek Yiiksekokulu — Yapt Denetim

Ozet

Is kazalarmim en c¢ok yasandigi sektorlerden biri olan yapi islerinde,
olim veya ciddi sakathikla sonuglanan kazalarin biiyiik c¢ogunlugu
yiiksekten diisme sonucu olugmaktadir. Ozellikle iist yapi islerinde
yiiksekten diigme riskline karsi alinacak oOnlemler risklerin ortadan
kaldirma hiyerargisine gore uygulanmasi gerekir. Yani ¢alisanlarin
yiiksekten diismeye mahal vermeyecek ve toplu koruma saglayacak
sekilde risklerin degerlendirilmesi ve yonetilmesi gerekmektedir. Ancak
bu onlemlerin miimkiin olmadigi veya riskleri tam olarak ortadan
kaldirilmadigr durumlarda kisisel koruma sistemlerine bagvurulur. Bu
sistemler, toplu korumaya yonelik uygulanamasa da 6nlemeye doniik
olarak segilmesi ve kullanilmasi esas olacaktir. Bu yiizden yapilacak is
oncesinde yapilan risk analiz ve degerlendirme sonuglarima goére bu
sistem bilesenlerinin se¢imi onem tagimaktadir. Bu kisimda ¢alisma 6zeti

yer almalidir.

Anahtar kelimeler: Is Saghg ve Giivenligi, Yapt Isleri, Yiiksek
Calisma, Kigisel Koruyucu Sistemler

Materyal ve Yontem

Yapr isleri kapsaminda bir¢ok iste yiiksekte ¢aligma yapilmaktadir. Bu
caligmalar sirasinda yiiksekten diisme riskine karsi kisisel koruma-
Onleme sistemi se¢imi Oncesinde yapilan is, isin yapilacagi alan, kag
kiginin ¢alisacagi, isin ne kadar siirecegi gibi faktorler goz Oniine
almarak uygun sistemin secilmesi bu alanda yasanan kazalar1 ve kaza
sonrasinda yasanabilecek kayiplari en aza indirecektir. Yiiksekten
diigmelere kars1 kisisel koruma-onleme sisteminde risk degerlendirme
hiyerarsisinde oldugu gibi 6ncelikle kaynagindan miicadele yani olaym
gerceklesmemesi igin yiiksekten diisme onleme sistemleri kullanilmasi
esastir [1]. Bu c¢aliymada yiiksekten diismelere karsi Kkisisel
koruma/onleme sistemlerinin sanal ortamda yapilmasi ile segimlerin
etkinligini kanitlamak ve yanlis ekipman se¢iminden ortaya ¢ikabilecek

sonuglari kayipsiz gosterebilmektir.

Materyal

Sanal gergeklik uygulamasi ile yapilacak is se¢imi ve kisisel diismeyi
durdurucu sistem bilegenlerinden baglant1 ve ankraj se¢imi yapilarak viicut
destegi giymis olan kisiye baglanti yapilmis olacaktir. Uygulamaci (yap1
isinde caligan) secilmig olan faaliyet icin (duvar drme, gat1 isi vb) dogru
ekipman se¢imini kontrol i¢in uygulamaya gegecektir. Yanlis Kkisisel
diigmeyi durdurucu sitem segiminde karsilagilan olumsuzluklar boylelikle
ortaya ¢ikacak olup se¢imi yapan kisiye baglanti ve ankraj alternatiflerinden

degisiklik yaparak dogru ekipmani segmesi saglanacaktir.

Vitcut
Destegi

I% aglantilar

Sekil 1: Yiiksekten Diismeye Karsi Kisisel Koruma/Onleme Sistem Bilesenleri [2]

Sonuclar

Yapr islerinde saglik giivenlik plani hazirlamakla yiikiimlii bulunan saglik
giivenlik koordinatorlerinin yapilacak islerde kullanilmasi 6ngériilen
yiiksekten diisme koruma/dnleme sistemlerinin dogru se¢imi saglanmasi,
yine yapi igsinde gorev alacak is sagligi ve giivenligi profesyonellerinin
saha gozetimlerinde gorev ve sorumluluklarmi etkin sekilde yerine
getirmelerini saglayacak olup, ayn1 zamanda bu ekipmanlar1 kullanilacak
kigilerde, ekipmanlarin kullanilmasinin 6nemi ile ekipmanlara giiven

duygusu yerlestirilmis olunacaktir.

Kaynakc¢a
[1] Islerinde Yiiksekten Diigmeyi Onleme Sistemleri, Sercan PESAN (CSGB)
[2] https://www.oshatrain.org/courses/mods/833m5.html



Ozet

Giintimiizde kanser gibi tedavi siireci sikintili olan hastaliklar artmaya basladi.

Tiirkiye’de her 5 olimden 1’inin kanserden oldugu TUIK tarafindan
actklanmugtir[1]. Kanser gibi tedavisi uzun siireli olan, yagam kalitesini azaltan

durumlarda hastanin sosyal ve manevi destege olan gereksinimi daha da artar[2].
Bizim amacimiz bu hastaliklar1 yasayan kisiler ile daha &nce bu hastaliklari
atlatan kisileri bir aya getirmektir. Hedef kitlemiz bir yasa veya hastaligin
derecesine bagl degil, sagligiyla ilgili problem yasayan, destek almak isteyen ve
destek vermek isteyen biitiin kullanicilara hizmet saglayacaktir. Projemiz mobil
uygulama ve web lizerinde gergeklestirilecektir.

Anahtar Kelimeler : Saglik, Yardimlagma, Destek, Umut

Materyal ve Yontem

Materyal

Bu proje ile yagamlariin bir kisminda kanser ile miicadele eden kisiler, yeni
hastalanan kisilere nasil yasamalari gerektigi konusunda yol gosterici
olabilecekler. Platforma iiye olan her hasta veya destekginin bir profili ve
biyografisi olacaktir. Tedavi siirecinde kullanilan ilaglar konusunda fikir sahibi
olup; isterlerse baska kisilerin tedavi masraflart  igin  bagista
bulunabileceklerdir. Bu platform ile bagig¢ilar bagis yapmak istedikleri kisilere
daha kolay ulasabilecek ve iletisime gegebileceklerdir. Kullanicilar higbir
rahatsizhk duymadan kendilerini  Ozgiirce mesaj boliimiinde ifade
edebileceklerdir.

Bu projenin hastane, doktor ve hastay1 bir araya getirmesi beklenmektedir.
Destekgi hastaneler kendilerini tanitma imkani saglayabilecektir. Gonilli
muayenehane sahibi olan doktorlar ise anlik goriisme ile uzaktan muayene
yapabilecek ve gerekli tetkikleri isteyebileceklerdir.

Hastanelerin ve doktorlarin bu alandaki basarilarmi giincel bir gekilde
paylasabilecekleri bilgi akist bolimii de olacaktir. Yalnizca iilkemizde degil
diinyada bu hastaliklarin tedavisi ile ilgili giincel gelismelerin takibini saglayip
bu proje ile duyurmayi hedeflemekteyiz.

Yontem

Telefonunuza indirmis oldugunuz uygulamadan ya da web sitesinden
oncelikle tiye olup ardindan siteye giris yaparak kendinize o6zel bir profil
olusturup ,dilerseniz arkadas edinip ya da sadece doktorlarla konusup bilgi
alabilir, saglik alaninda olan gelismelerden haberdar olabilirsiniz.

Kullanici Girlgi

Girlg Yap

2L CAPELLA

Sekil 1: Web Sitesi Arayiizii

S-CAPELLA

Hilay SARPKAYA, Serife Gozde GOKGOZ, Kiibra KILIC,
Damsman: Ogr. Gor. Selma BUYUKGOZE

Kirklareli Universitesi - Teknik Bilimler Meslek Yiiksekokulu — Bilgisayar Programciligi
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S-CAPELLA
5 Bam yagax e dohy Gace atven
logtlen bur ayn petimoek. ¥ va bestalatm el saghgreia
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Sekil 2: Web Sitesinin Ana sayfa Goriiniimii.

S-CAPELLA

YENI HESAP GLUSTUR

Sekil 3: Mobil Uygulama Girig Arayiizii
Sonuglar

Hasta olan veya olmayan insanlar1 bir uygulamada toplayarak
kisilerin bu hastaliklar hakkinda bilgi sahibi olmalarini saglamak
temel hedefimizdir. Kendilerini bu siirecte yalniz hissetmemeleri ,
daha Onceden bu siireci yasayan ve iyilesen kisilerden moral
depolamalari saglanacaktir.

Bu proje ile kisilerin birbirlerine yardim ederken mutlu olmalar
yardimlagsma duygularinin = gelismeleri ve bir kisiye umut
olabilmeleri saglanacaktir.

Kaynakg¢a

[1]http://www.tuik.gov.tr/basinOdasi/haberler/2017_24 20170504.pdf Erisim
tarihi:19.03.2019

[2] Dastan, N. B., & Buzlu, S. (2010). Meme kanseri hastalarinda maneviyatin etkileri ve
manevi bakim. Maltepe Universitesi Hemsirelik Bilim ve Sanati Dergisi, 3(1), 73-78.



QR KOD iLE SON KULLANMA TARIiHi OGRENME

Hac1 TUNC, ismail BAHAR, Sahin BURAKCIN, Evren AKAY

Damsman: Ogr. Gor. Selma BUYUKGOZE
Kirklareli Universitesi —Teknik Bilimler Meslek Yiiksekokulu —Bilgisayar Programciligi

Ozet

iki boyutlu matris bir kod olan QR kodun dahili kamera 6zelligine sahip
taginabilir iletisim araglar ile kolaylikla desifre edilebilmesi[1] QR kodun
bir ¢ok alanda tercih edilme nedenidir. Mobil iletigimin artmasi ile her alan
da yaygin olarak kullanilmaya baglanan QR kod ile tiiketicinin taze ve son
kullanma tarihi gegmemis {riinleri tiiketmesini saglamak amaglanmigtir.
Uriinlerde son kullanma tarihi ¢ok énemlidir, fark edilmeden tarihi gegmis
(6zellikle et ve siit) drtinlerini tiiketmek insanlarda onemli gida
zehirlenmelerine yol agmaktadir. Her yil diinyada yaklasik 600 milyon
kisiyi gida zehirlenmesi yagamaktadir[2]. Glinlimiizde tiim iriinlerde son
kullanma tarihi bulundurulmak zorundadir, lakin bu son kullanma tarihleri
trlinlerde en goriinmeyen yerde veya ¢ok kiiciik puntolarla yazilmaktadir.
Dogal olarak {iriinleri alirken bunlari okumakta zorlandigimiz i¢in son
kullanma tarihine bakmadan almak durumunda kaliyoruz. Lakin bu proje
sayesinde QR KOD ile higbir son kullanma tarihi gegmis iriinii
tilketmeyecegiz ve tiikettirmeyecegiz.

Sekil 2: Mobil Uygulama Platformu

Akilli telefonunuzdan uygulamay: acip, itiriin bilgisini
(Son kullanma tarihi, ftretici firma vb.) gormek
istediginiz {irtinin QR KOD’unu okutup, kolay bir
Materyal ve Yontem sekilde iiriiniin gerekli tiim bilgilerine ulagabileceginiz bir
sayfayla karsilasacaksiniz.

Anahtar kelimeler : QR Kod, Son Kullanma Tarihi, Mobil Teknoloji

Materyal

. N -
QR kod 1994 yilinda Japon firmasi Denso Wawe tarafindan gelistirilmistir. . ; ;N.kt@mau s o w }
Matris bir kod olarak QR kod, yatay ve dikey eksende enformasyon T ] e ——

depolayabilme yetenegine sahiptir[3]. QR kod ile sayisal veri (sayilar 0-9), oy He b o X
alfa niimerik veri (sayilar 0-9; biiyiik harfler A-Z; diger dokuz karakter: Urunleml.sq& g 0
bosluk (space), $ % * + - ./ :); Kanji, Kana ve Hiragana gibi Japon g?ma Tarihini ’-- Q.
sembolleri, 8 bit ikili sayilar1 (binary) ve kontrol kodlart gibi her tiirlii > “
veriyi kodlanabilmektedir. QR kod teknolojisini kullanabilmek i¢in déhili
kamera ozelligine sahip iletisim araglarma ve QR kod okuyucu
uygulamalara (applications) ihtiya¢ bulunmaktadir.

Yontem

Sekil 3: Web Platformu

QR kod wuygulamasi igin hem mobil uygulama, hem masaiistii
uygulamasi, hem de web uygulamasi yapilmaktadir. Aligveris esnasinda
en kullanigh olan mobil uygulama olacaktir. SOH“Glal’
Masaiistii uygulamasinda hem QR kod okutulabilecek, hem de yeni bir

tirlin igin tretilebilecekdir. Son kullanma tarihi gegmis tiriinlerin tiiketiminden meydana gelen
857 Son Kullanna T OR Kod Olturuce _ o x gida  zehirlenmelerini minimuma indirmek hedeflenmektedir.
QR Ked O P Vetabars eyt Paret Urilinlerin  son kullanma tarihleri kiigik yaz1 punto ile
QR Kog Ut R— ‘ 7 yazildigindan, gérme problemi olan miisterilerin son kullanma
| e Tz | <] tarihlerini okuyamamasini ortadan kaldirmak igin sesli tarih
i fe \ |

[

okuma uygulamas1 da gelistirilecektir. Insanlarm mobil teknoloji

Oretim Tarhi;

Sontow T | } kullanimi ile iiriinlerin bilgilerine ulagimini yayginlastiracaktir.
Toetm S | \ Béylece fiiretici ve dagitict markalar da miisterilerine; hem
L= co= teknolojiyi takip etme firsati yarattiklarindan, hem de

T i bilinglenmeye yonelik bu uygulama ile gevrede giivenli bir marka
d Fima Ad: Orin Ad Urin Kategori Oretim Tarhi Son Kulanma Tarhi  Tiketimesi Gereken Sire haline gelebileceklerdir‘

Kaynakc¢a

[1].Law, C. ve So, S. (2010). QR Codes in Education. Journal of Educational Technology
Development and Exchange. Volume 3 (1), 85-100.

[2].GergekGiindem, “Gida  Zehirlenmesi”, 18 Mart 2019 tarihinde erisildi.
https://www.gercekgundem.com/saglik/33893/gida-zehirlenmesi-belirtileri-nelerdir

[3].Aktas, C., & CAYCI, B. (2013). QR KODUN MOBIL EGITIMDE YENI EGITIM
Sekil 1: Masaiistii Uygulamast Platformu YONTEMLERININ GELISTIRILMESINE KATKISI. Global Media Journal, 119.



AKILLI GUVENLIK SIiSTEMI

Muhammed TAS, Uveys SENER, ismail Hakki TELLIOGLU,

Ogr. Gor. Selma BUYUKGOZE
Kirklareli Universitesi — Teknik Bilimler Meslek Yiiksekokulu — Bilgisayar Programciligi

Ozet

Giintimiizde artan hirsizliklari ve insanlarin miilklerine gelecek tehlikelere
karst duydugu tedirginligi gidermek ve sorunlarmni minimuma
indirebilmek igin bu projeyi tasarlanmistir. Projemiz IOT tabanli olup
sistem Arduino Uno kullanarak haberlesecektir. Haberlesmeler sonucunda
akilli giivenlik sistemimiz sensorlerden aldigi haberler dogrultusunda
hareket ederek giivenligi saglayacaktir.

Anahtar kelimeler: AGS(Akilli Giivenlik Sistemi), IOT, Giivenlik

= AGS

Materyal ve Yontem = -
=

Materyal '
Nesnelerin Interneti (IoT), cevremizdeki fiziksel olaylari kontrol
etmemizi ve takip ederek analiz etmemizi saglayan cihaz, yazilm ve ’

erisim hizmetlerini kapsayan bir iletisim agidir. Bu fiziksel olaylar,
tiretim siiregleri, enerji sebekeleri, hasta takip sistemleri, geri donlisiim
stirecleri, tagimacilik, akilli binalar, aligveris vs. gibi alanlardaki
olciilebilir biiytiklikler veya kontrol sistemleri olabilir[1].

Sekil 2: Kurulumu yapilmis sistemin ¢alisma semast.
Bu projede IOT giivenlik kontrolii sistemi olarak kargimiza ¢ikmaktadir.

Projede Ardunio Uno, hareket sensorii i¢in Mini Servo Motor 9G,GSM
SIM Shield ve hareket sensorti kullanilmigtir.

Yontem

Akilli Giivenlik Sistemin’de Ev veya igyerine giris yapildiktan sonra
hareket sensorii devreye girmektedir. Sistem 10 saniye RFID sistemle
beraber teslim edilen karti okutmamizi beklemektedir. Giris yapan kisi
RFID kartin1 okutur ve hareket sensoriinii devre digt birakir. Girig
yapildiktan 10 saniye sonra kart okutulmaz ise haneye yetkisiz giris
yapildig1 anlagilir. GSM modiil sayesinde sms yoluyla sistem sahibini
bilgilendirir ve yukardan asagiya inen kepenk kapanarak iceriye giris
veya disariya ¢ikis engellenmis olur.

Sekil 3: Sistem devreye girdiginde telefona gelen mesajlarin goriintiisii

Sonuclar

N . Bu proje ile kisilerin miilklerini gilivende hissetmelerini,
AKIELL GUVENLIK hirsizlik oranimi diisiirmesini, sms yoluyla bilgilendirme
. . yapip hirsizlarm girisini veya kagisini engelleyebilecegini ve
SIST EMI en kisa sirede miidahele edebilmeyi saglayacagini
diigiiniiyoruz.

Sistem sayesinde miilk sahipleri tatile gittiklerinde veya uzun
stire miilklerine ugramayacaklar1 zaman bile miilklerininin
giivende oldugundan emin olacaklardir.

MUHGROLPE

Kaynak¢a
Sekil 1: Uriin i¢in tasarlanms olan web sayfas
(1. GOKREM, L., & BOZUKLU, M. (2016). Nesnelerin

interneti:  Yapilan Calismalar ve Ulkemizdeki Mevcut
Durum. Gaziosmanpasa Bilimsel Aragtirma Dergisi, (13), 47-68.



Ozet

Gelistirilen yazilim ile Bologna siireci kapsaminda tiim programlar i¢in
belirlenmig olan Program Yeterliliklerinin ve program derslerine ait
Ogrenim Ciktilarinin saglanma diizeyinin 6lgiilmesi hedeflenmektedir.
Dersi veren dgretim iiyelerinin sinavlar ve diger bagart notuna etki eden
etkinlikler ile program ¢iktilart arasinda iliski kurmasini ve sisteme giris
yapmasini takiben, dgrenci ders etkinlik basar1 ortalamalar1 kullanilarak
ders Ogrenim Ciktilarmim &grenci odakli olarak saglanma diizeyleri
olctilerek, kolay anlasilir grafikler olarak kullamcilara sunulacaktir. Tiim
derslerin Ogrenim Ciktilarim saglanma diizeyleri elde edildikten sonra,
ders Ogrenim Ciktilarim Program Ciktilarina katki matrisleri kullanilarak
Program Yeterliliklerinin saglanma diizeyleri de yine Olgiilecektir.
Sistemin hesapladigi saglanma diizeyleri ile yine sistem iizerinden
6grencilere uygulanan anketlerden elde edilen veriler karsilagtirmali olarak
sunulacaktir.

Anahtar kelimeler: Olgme, Degerlendirme, Bologna, Istatistik, Basar,
Oran, PHP, MySQL

Amag

Bologna Siireci, Avrupa Birligi iilkeleri arasinda, Avrupa Birligi
Yiiksekogretim Alanmi yaratmayr hedefleyen, 47 iilkenin paylastigi, bir
reform siirecidir. Bu kapsamda yiiriitiilmekte olan ¢alismalarin igerisinde,
kalite diizeylerinin yiikseltilmesi ve ortak kabul gormiis belirli
standartlarda yiiksekogretim sistemlerinde kalite gilivence sistemlerinin
olusturulmas1 yoniindeki ¢aligmalar 6nemli giindem maddelerinden
biridir.[!! Tiirkiye’de kalite giivence sistemi, tiniversiteler tarafindan yillik
olarak gerceklestirilen i¢ degerlendirme siireci ve normal kosullarda 5
yilda bir gerceklestirilen dig degerlendirme temeline dayanmaktadir. Bu
baglamda, kalite giivencesi, bir {iniversitenin kendi sorumlulugundadir.?!

Sistem Kullanim

Biri akademisyen, digeri de program sorumlusu olmak iizere sisteme iki
girig ekrant bulunmaktadir (Sekil 1).

EUE Kt s, g anghmd
paintiamas on TN

7 : Sorumilu i
Akiekirrisyon G Sorumiu Girtg

Sekil 1: Giris ekranlari

Akademisyenlerin gordiigli sistemin veri girisi adimini tamamlamalari
gereklidir (Sekil 2). Girig, ii¢ asamadan olugmaktadir. Birinci agamada
(a), dersin etkinlikleri segilir, etkinliklerin agirliklar1 ve not ortalamalart
doldurulur. Ikinci asamada (b), etkinliklerin 6grenim ciktilar1 segilir.
Ucgiincii asamada (c), dersin harf araliklar1 doldurulur.

Kirklareli Universitesi —

Egitim-Ogretim Degerlendirme Sistemi

Dr. Ogr. Uyesi Murat Olcay OZCAN, Aras. Gor. Burak BEYNEK,
Ertugrul Berat ALLAHVERDI, Elif SAHIN, Ozgiir YILMAZ

Miihendislik Fakiiltesi — Yazilum Miihendisligi

I

(a) (b)

©

Sekil 2: Ug asamali veri girisi

Sistem igerisinde kargilagilan sorunlar sistem yoneticilerine iletilebilir
(Sekil 3) ve iletilen sorunlarm c¢oziiliip ¢ozilmedigi, gonderilmis
sorunlardan takip edilebilir.

@ B

Sekil 3: Menu ve sorun bildirme ekrant

Sistemde gosterilebilen grafiklerden bir
tanesi ornek olarak yanda verilmistir (Sekil
4). Akademisyenin  verdigi Web
Programlama dersinin 6grenim ¢iktilarinin
saglanma diizeyi ve AKTS/is yiikii, sistem
ve Ogrenciden gelen verilere gore
karsilagtirilabilmektedir.

Sekil 4: Derse bagl 6grenim
ciktist basarim diizeyi ve
AKTS/is yiikii

Sonuclar

Sistem tarafindan saglanan ozellikler ve kolay analizlerle, miifredat
veya dersin islenis durumunda nerelerde degisiklik yapilabilecegi tespit
edilebilecektir. Sistem, kalite gilivence sistemi kapsaminda Egitim-
Ogretim kalitesini arttiracak olup hem ogretim gorevlisi igin hem de
ogrenci i¢in dersi daha verimli kilacaktir. Gelistirilen sistemin
{iniversitenin Egitim-Ogretim kalitesinin artmasinda katki saglayacag
diistiniilmektedir.

Kaynakc¢a

[1] Muzaffer ELMAS, “Bologna Siireci: Uygulama veya Uygulayamama”, Yiiksekogretim
ve Bilim Dergisi (2012).

[2] Yiiksekogretim Akademik Degerlendirme ve Kalite Gelistirme Komisyonu (YODEK),
"Yiiksekogretim Kurumlarinda Akademik Degerlendirme ve Kalite Gelistirme Rehberi"
(2007).



GOL SU KAYNAKLI ISITMA SOGUTMA SiSTEMi

PROF.DR. Ahmet Sabih ATADAN
Gizem KAPLAN, Omer ULAS, Emre EFE,
) Emin Taha OZDEMIR
Kirklareli Universitesi-Miihendislik Fakiiltesi / Elektrik-Elektronik Miihendisligi

Ozet

Gollerdeki su ile sogutma bir hava sogutma teknigidir. Goller, okyanuslar, yer alt1 soguk su
kaynaklar1 veya nehirler sogutucu kaynagi olarak kullanilir. Genellikle derin alanlardan
cekilen su 4 °C — 10 °C arasindadir. Bu su kapali bir devre sistemi ile 1s1 esanjoriiniin girisine
pompalanir. Is1 esanjoriiniin ¢ikisinda soguk su elde edilir. Bu soguk su degisik yontemlerle
gokdelenlerin sogutulmasinda kullanilir.

Materyal ve Yontem

Materyal
Arduino

Sicaklik Sensorii
2x16 LCD Ekran
8’li Role Kartt
12 V DC Batarya
Su Pompast
Jumper Kablo
Seffaf Boru

Sekil 1

oOlgiliir. Sicaklik belirlenen degerin {istiinde
oldugunda arduino tarafindan sistem
devreye girer ve su pompast c¢aligmaya
baglar. Ortam sicakligi istenilen degere
- Bl disiiriildigiinde ~ sistem otomatik olarak
" arduino tarafindan durdurulur. Bu dongi

uF

sistem aktif oldugu siirece devam eder.

Yontem
Ortamda  bulunan  sicaklik  sensorii
vasitasiyla ortam sicakligi belirli araliklarla

CHILLED WATER DISTRIBUTION

Sekil-2

Kaynakca

1 http://otecorporation.com/swac-2/

2 http://arduinoturkiye.com/dht11-sicaklik-ve-nem-sensorunun-arduino-ile-kullanimi

3 http://www.onewater.org/stories/story/turning_to_the ocean_to_cool honolulu_skyscraper




Ozet

Acil durumlarda kan ihtiyaci hayati bir 6nem tasiyor.
Bu durumlarda miimkiin oldugunca en kisa siirede
kana ulagsmak gerekiyor. Goniillii dondrler sayesinde
web  sitemizde bu  yardimlasmayr  saglayip
olabildigince fazla insana yardime1 olmak istiyoruz.

Anahtar kelimeler: Goniillii donor , Kan bankasi , Web site

Materyal ve Yontem

Materyal

Php dili ile gelistirilmis web siteleri tasarlamak
miimkiin. Gelistiriciler i¢in pek ¢ok imkan saglamasi
diinya genelinde kullanimini giin gectikce arttirtyor.
Her gegen giin biiyiiyen teknolojiye oncelik eden
yazilim dillerinden birisidir.

PHP: Hypertext Preprocessor, internet icin iiretilmis,
sunucu tarafli, ¢ok genis kullanimli, genel amagli,
icerisine HTML gomiilebilen betik ve programlama
dilidir. Ik kez 1995 yilinda Rasmus Lerdorf tarafindan
yaratilan PHP'nin gelistirilmesi bugiin PHP toplulugu
tarafindan siirdiiriilmektedir[1].

phpMyAdmin, PHP ile yazilmis a¢ik kaynak kodlu bir
aractir. Baslica kullanim amaci Internet iizerinden
MySQL veritabani yonetimidir[2].

Yontem

Php diliyle yazilan web sitemiz mysql verri tabani
kullanarak online bir sekilde islev sagliyor.
Kullanicilarin ~ kayitlarim — giincel  bir  sekilde
gorebiliyoruz .

KAN BANKASI

Serhat Demirkan, Fergay Tosun,Hasan Cinar
Damisman: Ogr. Gor. Gonca Ozmen
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o Kullonic: Girig
=

Sekil 2: Web Sitesi Girig Ekrani

Neden Bunu Yapiyoruz ?? ¢

@ zellikler

Sekil 3: Web sitesi anasayfa

Sonuclar

Gelistirdigimiz web sitesi sayesinde insanlar
birbirlerine hicbir karsilik beklemeden yardime1
oluyor. Hayati 6nem tasiyan kan kimsenin
ihtiyaci haline gelmemeli bu kotli durumu ancak
yasayanlar bilir. [htiyag sahiplerine de yardimei
olarak pek ¢ok hayatin kurtulmasina vesile
olmak isteriz.

Web sitemizde yapilan kayitlarda kisinin kan
grubunu sisteme kayit edicez ve herhangi bir
sehirde kan ihtiyaci oldugunda sisteme girildigi
an o sehirdeki kan grubu ayni olanlar
gorebilicek zaman kaybetmeden kan yerine
ulastirilmis olucak.

Insanlarin  birbirlerine  yardim edip kan
ihtiyacinin en kisa siirede karsilanmasi ve bunun
tamamen ¢ikar g6z etmeden yapilmasi
birbirimize katacagimiz en giizel anlardan birisi
olacaktir. Hayatin temelinde bulunan kan heniiz
bilim tarafindan ¢ogaltilamadigi ya da
kopyalanamadigi  i¢in  hala  birbirimize
verebilecegimiz en kotli zamanlarimizda hayati
destek verebilecegimiz bir konu oldugu i¢in
paylastik¢a can bulacagiz.

Kaynakc¢a
1: https://tr.www.wikipedia.org/wiki/PHP

I > ket o ik Php My Adin



Ozet

Son yillarda kablosuz ve mobil iletisimin gelisimi, kablosuz ag haberlesmesinde
ozellikle geri doniis kaybr diisiik, bant genisligi yiiksek ve minyatiir boyutlu
uygun antenlerin tasariminin gelistirilmesini gerekli kilmaktadir. Bu amagla,
mikrogerit yama antenlerin iretiminin kolay, kii¢lik hacimli ve hafif olmasi,
duslik tiretim maliyeti gibi avantajlari bulundugundan uygulamalarda tercih
sebebi olmaktadir. Bu calisma kapsaminda ISM bandinda (2400-2480 MHz)
calisan, bant genisligi ve gii¢ kazancinin arttirilmasi amaciyla yeni bir mikroserit
hat beslemeli dikdortgensel yama anten tasarimi Onerilmektedir. Antenin
yansima Kkatsayisi, 1sima paterni, giic kazanci ve yiizey akim dagilimi
performansi analiz edilmistir.

Anahtar kelimeler : Mikroserit yama anten, genis bant, geri doniis kayb1

Materyal

Mikroserit antenin rezonans frekansi 2.4 GHz olarak se¢ilmistir. Malzeme
olarak, dielektrik sabiti &, =4.7ve  kalinhig: f. olan h=1.6 mm olan FR-4
secilmistir. Kullanilan topraklamanin kalinhigi 0.035 mm’dir. kayip tanjanti
0.0019’dur. LKPF S63 baski devre cihazi kullanilarak antenin dretimi
yapilacaktir. En son asamada ise antenin rezonans frekansi 6lglim sonuglar
E5063A Network Analizor cihazi kullanilarak belirlenecektir.

b) LKPF S63 baski devre cihazi

a) E5063A Network Analizor cihazi

Yontem

Kablosuz ag haberlesme sistemlerinde mobil iletisimin gelisimi 6zellikle diigiik
geri doniis kaybi ve yiiksek bant genisligine sahip uygun antenlerin tasariminin
gelistirilmesini ihtiya¢ duyulmaktadir. Bu amagla, calisma kapsaminda ISM
bandinda genig bant mikroserit anten tasarimi yapilmasi planlanmustir.
Literatiirde bulunan 2,4 — 2,48 GHz bandini kapsayan dikdortgensel mikroserit
yama antenin kazanci 2.4 dB ve 10 dB bant genisligi 85 MHz’dir. Yama antenler
kargilagtirildiklarinda, agikliga sahip mikrogerit hat beslemeli olanlarin daha
genis bant genigligi, diisiik iletim kaybi ve daha yiiksek 1s1yan eleman ve

besleme arasinda daha yiiksek yalitim karakteristigine sahip oldugu
gozlenmistir[1].
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Sekil 1. 2.4 GHz Mikroserit Anten Tasarimi , a) Mikroserit Yama Anten (On Yiiz) b) S11 Parametresi .

2.4 GHz Genis Bant Mikroserit Anten Tasarimi

Cem GULER, Giirtay Sezay GURSOY, Elif OZBEY, Rukiye B.AYMAZ,
Sena Esen BAYER KESKIN
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Bu proje, TUBITAK 2209-A Universite Ogrencileri Arastirma
Projeleri Destekleme Programi tarafindan desteklenmektedir ve
proje kapsaminda 4 yeni anten tasarlanmigtir. Antenlerden birincisi
ISM 2.4 GHz bandinda, bant genisligini ve anten kazancini
arttirmak amactyla yamamn iizerinde agikliklar bulunan ve
topraklamanin mikrogerit hat boyunca kullanildigi yeni bir
mikrogerit hat beslemeli yama anten tasarimi ve S11 parametresi
Sekil 1’de gosterilmektedir. Isima paterni, antenin yaydigi giiclin
(elektromanyetik alan siddetinin), antenin belirli uzak alaninda
olusturmus oldugu, sabit bir uzakliktaki agisal degisimini gosteren
bir grafiktir. Tasarlanan antenin 1g1ma paterni grafigi Sekil 2’de {i¢
boyutlu olarak gosterilmistir.

dB
z.78 ¥

-3.47
-7.22

-11
-14.7
-18.5
-Zz.2

-Z26

Kazang [dB]

-29.7
-33.5
-37.2

Sekil 2. Ug boyutlu 1g1ma paterni grafigi .

Yiizey Akimlari, anten besleme noktasindan, dikkate alman
frekans ne olursa olsun, ayni yol boyunca yayilan yamanin
tepesine kadar uzanir. Beklendigi gibi, kiigiik boyutlar1 nedeniyle
yamanin kenarlarinda ve yol boyunca azalan genlik degerleri ile
beslenirler. Sekil 3’te antenin yiizey akim grafikleri belirtilmistir.

. .
?i S T
03 I | Yiizey akim[{dBA/m]
a) b)

Sekil 3. a) Yiizey Akimlar (On Yiiz), b) yiizey Akimlari (Arka yiiz) .

Sonuglar

Tasarlanan antenin bant genisliginin arttirilmas1 ile su anda
kullanilmakta olan 3. nesil mobil iletisim (3GPP - The 3rd
Generation Partnership Project), 3. Nesil mobil telefon standardi
(UMTS - Universal Mobile Telecommunications System) ya da
3G uygulamalar i¢in kullanilan mobil GSM ag1 W-CDMA veri
iletiminde goklu 20 MHz bantlarin iletimi desteklenmis olacaktir.

Kaynakc¢a

1.H. G. Akhavan and D. M. Syahkal, “Study of coupled slot
antennas fed by microstrip lines”, 10th international conference
on Antennas and Propagation, Edinburgh, UK, vol. 1, pp. 1290—
1292, 1997



Ozet

Silindirle sikistirllmig  beton (SSB), baraj ve yol imalatlarinda
kullanilabilen ve geleneksel betona gore daha yeni kullanilmaya baglanan
yap1 malzemelerindendir. Bu projede, dizayni yapilacak olan su/¢imento
orani diisiik, bilyiik oranda agrega igeren ve geleneksel betona gore kuru
kivamdaki  karigimlar  sikistirllarak  farkli  beton  iiretimleri
gergeklestirilecektir. Su/cimento oranlart 0,35, 0,38 ve 0,41 olarak degisen
silindirle sikistirilmig betonlarn 7. ve 28. giinlerdeki egilme ve basing
dayanimlar1 belirlenecektir.

Anahtar Kkelimeler: Silindirle sikistirilmig beton, SSB, beton yol, basing
dayanimi, egilme dayanimi.

Giris

Silindirle sikistirilmig beton (SSB) yollar, rijit yol kaplama tiirlerinden biri
olup iretim teknigiyle esnek yol kaplamalaria benzer gekilde iretilen,
geleneksel beton yollara alternatif yol kaplamalari olarak karsimiza
cikmaktadir. Silindirle sikistirilmig beton yollar, diisiik su/baglayict orani
kullanilarak ftiretilmeleri ve iretim sonrasinda yolun hizli bir sekilde
kullanima acilabilmesi ile ekonomik fayda saglayan alternatif
istyapilardir. Bu {iistyapilar, geleneksel yapt malzemeleri kullanilarak
tretilebilmeleriyle avantaj saglamaktadir. Silindirle sikistirilmig beton
yollar, sehir i¢i ve sehirleraras: yollarda, endiistriyel tesis i¢lerinde, arag¢
bakim alanlarinda, depolama ve park alanlarinda, biiyiik ticari yiikleme
alanlarinda, limanlarda uygulama imkani bulabilmektedir. Sekil 1°de
silindirle sikigtirilmis beton uygulamasi goriilmektedir.

Sekil 1: Silindirle sikistirilmis beton uygulamast [1].

Amac¢

Bu projede, karisim oranlar1 ve dayanim 6zellikleri agisindan uygun olan
en ekonomik silindirle sikigtirilmig beton {retimini gergeklestirmek
amaglanmigtir.

FARKLI SU/CIMENTO ORANLARINA SAHIP
SILINDIRLE SIKISTIRILMIS BETONLARDA
MEKANIK OZELLIKLERIN INCELENMESI

'ismail Kihg, 2Erding Keskin, *Dogan Unal, ‘Saadet Gokge Gok,
Sllker Sahinoglu, *Onur Yavan

12456 Kirklareli Universitesi —
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Materyal ve Yontem

Deneysel caligmada baglayict olarak CEM 1 42,5 R portland
¢imentosu, su ve agrega olarak dolomitik kalker kullanilacaktir.

Literatiirde belirtilen alt ve st sirlarin arasinda kalacak
graniilometride agrega karigimlarinin hazirlanmasimim ardindan,
su, ¢imento ve agrega igeren farkli beton karigimlar iretilerek
sikistirma iglemine tabi tutulacak ve laboratuvarda gergeklestirilen
tiretimlerde mekanik performans incelenecektir. 7 ve 28 giinliik
basing dayanimlarinin belirlenmesi igin 15 ¢cm ¢apinda ve 30 cm
yiiksekliginde silindir numuneler kullanilacaktir. Farkl yaslardaki
egilme dayanimlarinin belirlenmesi igin ise 15 cm % 15 ecm x 75
cm boyutlu prizmatik numuneler dretilecektir. Karigimda
kullanilan agreganin graniilometri egrisi Sekil 2’de verilmistir.

Grantilometri Egrisi

100

60

—e—Karigim

----Alt Limit
«-Ust Limit

% Gegen
9,
S

0,125 0,5 2 8 32
Elek Boyutu (mm)

Sekil 2: Agrega gradasyonu.

Beklenen Ciktilar

Bu uygulamada, uygun tasarimin yapilmasinin ardindan, beton
karigtirma, tagima, yerlestirme, tekrar eden sikistirma iglemleri ve
dogru kiir uygulanarak hedeflenen dayanimin saglanmasinin yani
sira miimkiin oldugunca gegirimsiz, buna bagl olarak da silindirle
sikistirllmig dayanikl bir beton elde edilmesi beklenmektedir.

Laboratuvarda yapilan ¢aligmalarda $/C orani 0,38 olan 7 giinliik
silindirle sikigtirilmig beton numunelerin birim hacim agirliklart
2,58 g/em?® ve basing dayamimlari ortalama 22 MPa olarak tespit
edilmistir. Calismalar baslangic asamasinda oldugu i¢in ilerleyen
stiregde SSB ile ilgili veriler elde edilmeye devam edecektir.

Kaynak¢a

[1] D. Harrington, F. Abdo, W. Adaska, C. Hazaree, “Guide for Roller Compacted Concrete
Pavements”, National Concrete Pavement Technology Center, Institute for Transportation,
Towa State University, (2010).



SILINDIRLE SIKISTIRILMIS BETONLARDA (SSB)
FARKLI TUR AGREGA KULLANIMININ DAYANIM
UZERINE ETKILERI

ismail Kilic, 2Ahmet Okan Savas, 3Saadet Gokce Gok
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Ozet

Agregalarm  Ozellikleri betonun dayanimini  etkileyen en Onemli
faktorlerden birisidir. Silindirle sikigtirilmig beton (SSB) karigiminda %80-
85 oraninda agrega kullanilmaktadir. Bu nedenle karisimda kullanilacak
agrega Ozelliklerinin bilinmesi 6nemlidir. Bu projede C 30/37 simifi beton
tiretilecektir. Kalker, dolomit ve bazalt olmak izere ii¢ farkli agrega
kullanilacaktir. Bu agregalar kullanilarak {retilecek olan silindirle
sikistirilmis betonlarm 7 ve 28 giinliik egilme ve basing dayanimlar
belirlenecek ve SSB iiretiminde agrega tiiriiniin etkileri incelenecektir.

Anahtar Kkelimeler: Silindirle sikistirilmig beton, beton yol, kalker,
dolomit, bazalt.

Giris

Silindirle ~ sikigtirilmig  betonlar  genellikle beton yol {iretiminde
kullanilmaktadir. Silindirle sikigtirilmig beton (SSB) yollar, iiretim
sonrasinda yolun hizli bir sekilde kullanima agilabilmesi ile ekonomik
fayda saglayan alternatif iistyapilardir. Silindirle sikistirilmis betonlar,
sehir i¢i ve sehirlerarasi yollarda, endiistriyel tesis iglerinde, arag bakim
alanlarinda, depolama ve park alanlarinda, biiyiik ticari yiikleme
alanlarinda, limanlarda uygulama imkani bulabilmektedir. Silindirle
sikistirilmig beton yollarin yaygin kullanim alanlarindan ornekler Sekil
1’de gosterilmistir.

Sekil 1: Silindirle sikistirilmis beton yollarn kullanim alanlarindan érnekler [1].

Amag

Bu projede, hangi tiir agreganin silindirle sikistirilmig beton tiretiminde
kullanilmasinin  dayanim ve ekonomik yonden daha yarali olacag:
belirlenecektir. Ayn1 zamanda yerli ve milli kaynaklarin verimli bir sekilde
kullanilmasina katki sunmak hedeflenmistir.

Materyal ve Yontem

Silindirle sikistirilmis beton iiretiminde agrega olarak kalker,
dolomit ve bazalt, baglayict olarak CEM 1 42,5 R portland
¢imentosu kullanilacaktir..

7 ve 28 giinlik basing dayanimlarmim belirlenmesi i¢in 15 cm
capinda ve 30 cm yiiksekliginde silindir numuneler kullanilacaktir.
Egilme dayanimlarinin belirlenmesi i¢in ise 15 cm x 15 cm X 75
cm boyutlu prizmatik numuneler tretilecektir.

Geleneksel beton ile silindirle sikistirtlmig beton yollarda
kullanilan malzemelerin karigim oranlart Sekil 2’de grafik olarak
verilmistir.
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Bag layio Malzeme iri Agrega ince Agrega Su

Sekil 2: Geleneksel beton ve silindirle sikistirilmig beton yollarda
kullanilan malzeme oranlarinin karsilastirilmasi [2].

Beklenen Ciktilar

Silindirle = sikigtirilmig  beton iiretiminde kullanilacak olan
agregalardan hangisinin dayaniklilik agisindan daha iyi sonug
verdigi, hangi agreganin ise ekonomik yonden daha fazla katki
sagladigi tespit edilecektir. Elde edilen verilere dayanilarak SSB
tiretimi i¢in agrega tiirlerinin hangi Ozelliklere sahip olmasi
gerektigi belirlenecektir.

Agregalar tizerinde yapilan ¢aligmalarda kalker, dolomit ve bazalt
icin aginma dayanimi deneyi yapilmis ve sirasi ile Los Angeles
katsayilar1 24, 19 ve 10 olarak belirlenmistir. Los Angeles deneyi
sonucu elde edilen veriler dogrultusunda kullanilan ¢ farkl
tirdeki agreganin yol betonu igin kullanilmasinin asinma
dayanimi yoniinden uygun oldugu belirlenmigtir. Caligmalar
devam etmekte olup yapilacak deneyler sonucunda tespit edilen
sonuglar yayilanacaktir.

Kaynakca

[1] D. Harrington, F. Abdo, W. Adaska, C. Hazaree, “Guide for Roller Compacted Concrete
Pavements”, National Concrete Pavement Technology Center, Institute for Transportation,
Iowa State University, (2010).

[2] Y. Tasdemir, E. Agar, “Silindir ile Sikistirlabilen Beton Yollar”, Hazir Beton Dergisi,
9(51), (2002).



PLC ILE KONVEYOR BANT VE

SENSOR KONTROLU
Gizem BOZKURT, Mert Emre AYIK, Sumeyra YALCIN

OZET

PLC kontrollii konveyor bant projesinde, bant
lizerindeki  sensorler yardimi ile bant
izerindeki metallerin ayristirilmasi

hedeflenmektedir. Bu sayede geri doniisiim
tesislerinde ayrigtirma 1sleminin
verimliliginin arttirilmasit ve metal atiklarin
gert  doniisim  oranlarinin  arttirilmast
hedeflenmektedir. Bunun yaninda sanayide
buna benzer sistemler de farkli sensorler
yardimi ile ayristirma isi i¢in kullanilabilir.

Anahtar Kelimeler: Konveyor bant sistemi, kontrol icin
kullanilan Siemens s7 1214c model DC/DC/DC transistor
cikisli PLC kullanilmustir.

MATERYAL ve YONTEM

PLC kontrollii konveyor bant lizerinde taginan
metalleri tespit etmek icin lizerinde bulunan
sensorlerden yararlanir ve metalleri diger
materyallerden farkli bir haznede toplar.
Sistemin kontroliinii PLC (programlanabilir
mantik denetleyicisi) yapar. PLC bandi
yiirliten DC motoru dondiiriir, sensorlerden
gelen veri yardimiyla oOnce distiinde ki
materyalleri sayar daha sonra ise materyalin
tipine gore bandin sonunda bulunan hazneyi
dondiiren step motoru kontrol eder. PLC,
Ethernet kablosu ile internete
baglanabildiginden ve statik IP alabildiginden
uzaktan kontrolii ve giincellemesi miimkiindiir,
hata olustugunda uzaktan baglanilarak
giderilebilir.

PLC

transistor ~ ¢ikishh  modelidir.  PLC’ler
mantiginda  dayanan  kontrol

Programlanmasinda LADDER dili kullanilmistir.

Kirklareli Universitesi-Miihendislik Fakiiltesi -Elektrik Elektronik Miihendisligi

Bu PLC’nin se¢ilmesinin sebebi transistor girisli
ve cikish olmasi sebebiyle yiiksek hizla girdi
alabilmesi ve yiiksek hizla ¢ikti verebilmesidir.
Ayristirma i¢in kullanilan motor step tiiriinden
oldugu i¢in hizli ¢ikti 6nemlidir.

KONVEYOR BANT

Konveyor bant sisteminde, bandin hareketi i¢in
DC motor, bandin sonunda ki haznenin
hareketi i¢in ise step motor kullanilmaktadir.
Materyal sayimi icin optik sensor, materyal
tespiti icin ise kapasitif ~ sensor
kullanilmaktadhr.

' KAYNAKCA
PLC Siemens markasmm S7 1214c DC/DC/DC 1) SIMATIC $7-1200 Programlanabilir kontrolor Sistem

lojik Kilavuzu
islemcﬂeridir, 2) S7 1200 ile PLC programlama, Engin ALTIN



Ozet

Yapilan arastirmalar sonucunda, 6zellikle askeri alanlar basta olmak tizere,
hayatimizin her alaninda frekans segici ylizeyler kullaniimaktadir. Kablosuz
aglar, akilli ev sistemleri ile hava ve deniz platformlarinda siklikla karsimiza
¢ikan bu yapilarin kullanimi giderek yayginlasmaktadir. Yeni tasarlanan
yapilar sayesinde daha genis bantlarda yansimanin saglanmasi
hedeflenmektedir. Tasarlanan Ultra-Genis Band (UGB) Frekans Segici C, X
ve Ku Bantlarinda olugan yansima frekanslari incelenmistir. Tasarlanan
yapilardan elde edilen sonuglar sirasiyla similasyon ortaminda 6lgtimleri
alinarak asagida sunulmustur.

Anahtar kelimeler: Frekans Segici Yiizey, Genig Bant, CST.

Materyal ve Yontem

Frekans Segici Yuizey (FSY); gelen elektromanyetik dalganin frekansina gore
yansima ya da iletim saglayan ayni zamanda elektromanyetik filtre gorevi
goren bir yapi olarak da tanimlayabiliriz [1]. Bu ¢alisma kapsaminda, U ve
V bandlarinda, genis band frekans yansimalari saglamak maksadiyla,
frekans segici ylizeylerin tasarimlarini hedeflenmistir. Bu yap1 40 GHz'den
fazla genis band durduruculu ve normal etki alani i¢in 10 db’den fazla
sonlimleme sergilemistir. Frekans segici ylizeyin birim hilcresinin boyutlari
X ve y yonlerinde sirasiyla Dx = 2 mm ve Dy = 2mm’ dir. Dielektrik
malzeme olarak kayipsiz FR 4 kullaniimistir ve dielektrik levhanin kalinligi
d = 1 mm, dielektrik katsayisi €_r=4.3" tiir. Hesaplamalar yapilirken e =
0.35 mm, f = 0.05 mm, h = 0.295 mm, j = 0.385 mm ve k = 0.1 mm
genisliklerinde alinmistir. Ultra genis bant Frekans Segici Yizey, Sekil 1'de
gosterildigi  gibi birim hicrenin  x-y yonlerinde periyodik olarak
yerlestiriimesiyle elde edilmistir. Onerilen yapi Sekil 2’de verilen Capraz
Dipol Frekans Segici Yizey ile F seklindeki Frekans Segici Yiizeylerin
birlesiminden olugmaktadir. Dielektrik levhanin arka yiizeyinde herhangi
bir sekil yoktur. F seklinde tasarimi yapilan ultra genis bant segici ylzeyin
iletim katsayilari Sekil 2'de gosterilmektedir.  Tasarlanilan FSY’ nin
istedigimiz V Bandi (40 GHz-75 GHz) igerisinde en genis frekans bant
genisligine sahip olmasi hedeflenmistir. Tasarlanan FSY’nin tek katmanl
minyatiir geometriye ve genis bandi durduran yapiya sahip olmasi gibi
faydalari vardir. Onerilen FSY filtresi, sistem korumasinin gerekli oldugu
cesitli mm dalga uygulamalarinda kullanilabilir. Prototipi tretilen FSY Sekil
3'te gosterilmistir.

Capraz Dipol ve F Seklinden olusan frekans segici ylzeyin iletim
katsayilari incelendiginde 39,59 — 81,80 GHz frekanslari arasinda, 42.21
GHZ'lik bant genis ban araliginda kazanci 10 dB'den fazla, etkili ve iyi
kapsama alani sagladigi anlasilmisti. U ve V bandinda kullaniimasina
ragmen, milimetre dalga kalkan alanlarda da kullanilabilmektedir.

D,

Sekil 1: F Seklinde tasarlanan ultra genis bant frekans segici yiizey.

Ultra Genis Bant Frekans Secici Yiizey Tasarimi

Fatih GOKSEL, Sena Esen BAYER KESKIN
Kurlfareli Universitesi, Miihendislik Fakiiltesi, Elektrik-Elektronik Miihendisligi Boliimii

Ultea Genig Band FSYnin SZmin(1).Zmax(1) Deferleri
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Sekil 2: Capraz Dipol, F Sekli ve Onerilen UGB FSY ‘lerin rezonans frekans bant
genigliklerinin bir arada gosterilmesi.

Prototipi iiretilen FSY yapilar1 Sekil 3’te gdsterilmistir.
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Sekil 3: Prototipi iiretilen a) Capraz Dipol, b) F Sekli ve ¢) Capraz Dipol ve F seklinin birlesimi

UGB FSY.
Tasarlanan FSY yapisina ait yiizey akim dagilimi Sekil 4’te ve 1-18 GHz

bandi i¢in 6l¢iim diizenegi Sekil 5’te gdsterilmistir.
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Sekil 4:0lgiim diizenegi.

Sonug¢lar

Caligma kapsaminda gapraz dipol ve F Seklinden olugan frekans segici
ylzeyin iletim katsayilari incelendiginde 39,59 - 81,80 GHz
frekanslari arasinda, 42.21 GHz'lik bant genis bant araliginda kazanci
10 dB’den fazla, etkili ve iyi kapsama alani sagladigi gérilmastar.

Kaynak¢a
[1] Munk, B. A. (2000). “Frequency selective surfaces — theory and design.” USA: JohnWiley
& Sons, Inc., April.



KIiREC ILE STABILiZE EDILEN ZEMINLERIN
DRENAJSIZ KAYMA MUKAVEMETI
PARAMETRELERININ INCELENMESI

ERDINC KESKIiN, ONUR YAVAN, iLKER SAHINOGLU,
SEVKET TALHA UCAR, MUHAMMED DiKMEN, TAYFUN KARA,
GULNUR CAM, TUNAHAN APTi, BERFIN KOC, SELDA ERDOGAN,

SHAHWALI BARAK, iBRAHIM OZBUGAN
Kirklareli Universitesi — Miihendislik Fakiiltesi — Insaat Miihendisligi

Ozet

Niifusun artmasiyla beraber insanlarin yerlesim ve ulagim problemleri her
gecen giin artmaktadir. Yerlesim ve ulagim i¢in gerekli olan yapilarin
ingast igin de her zaman uygun temel zemini bulunamamaktadir. Ulkemiz
gibi deprem kusaginda bulunan tilkelerde insa edilecek yapilarin giivenli
tasarimi i¢in 6ncelikle yapidan temele aktarilacak gerilmelerin glivenli bir
sekilde aktarilmasi ve aktartlan bu gerilmelerin giivenli bir sekilde
taginmasi gerekmektedir. Bu ¢aligma kapsaminda killi ve siltli Kirklareli
zeminlerinin kireg ile stabilizasyonu sonucu elde edilen drenajsiz kayma
mukavemeti parametrelerinin zamana bagli degisimleri incelenmistir.
Anahtar kelimeler: Zemin lyilestirmesi, Killi Zemin, Kire¢ ile
Stabilizasyon

Materyal ve Yontem

Bu calisma kapsaminda, Kirklareli ilinin Eriklice yolu iizerinde bulunan
araziden ve Kof¢az Goleti arazisinden alinan numuneler kireg ile
iyilestirilmistir. {1k olarak zemin numunelerinin smniflandiriimasi igin elek
analizi, hidrometre ve kivam limitleri deneyleri yapilmis ve zemin siniflar
birlestirilmis zemin siniflandirma sistemine gore sirasiyla ML ve CL
bulunmugtur. Zeminlerin optimum kire¢ miktarlart pH yontemiyle
bulunmustur. Elek analizi, hidrometre ve pH deneylerinden elde edilen

veriler Tablo 1’de verilmistir.
Tablo 1: Zemin Numunelerin Ozellikleri ve optimum kire¢ miktarlart

Zemin Tiirii Cakil Kum Silt+Kil Optimum
(%) (%) (%) Kireg (%)

ML 0,4 17,3 82,3 5

CL 7,0 40,4 52,6 4

Zemin Ozellikleri belirlenen numunelerin iyilestirme dncesi ve iyilestirme
sonrasindaki dayanmim oOzelliklerinin karsilastirilmasi amaciyla serbest
basing deneyleri yapilmustir. Iyilestirme oncesi ve sonrasindaki dayanim
Ozelliklerinin kargilagtirilabilmesi i¢in numunelerin ayni standartlarda
hazirlanmans: gerekmektedir. Bu sebeple numunenin dogal haline ve kireg
katkilt halleri tizerinde kompaksiyon deneyleri yapilarak optimum su
muhtevalar1 ve maksimum kuru birim hacim agirhiklart belirlenmistir.
Serbest basing deneyine tabii tutulacak numuneler ise kompaksiyon deneyi
ile belirlenen optimum su muhtevalart ve optimum kire¢ miktarinda
Harvard minyatiir kompaksiyon cihazi yardimi ile hazirlanmustir [1,2,3,4].
Iyilestirmenin zamanla degisiminin incelenmesi igin anlik, 1 giinliik, 7
giinlik ve 14 giinliik kiir siireleri sonunda serbest basing deneyleri
yapilmustir. Deneyler Kirklareli Universitesi Insaat Miihendisligi Bolimii
Zemin Mekanigi ve Ulastirma Anabilim Dali Laboratuvarinda yapilmistir.
Sekil 1°de serbest basing deneyi sonucunda yenilen birkag zemin
numunesinin fotograflari verilmistir. Burada gog¢me diizlemleride agik
olarak gortilmektedir.

Sekil 1: Serbest basing deney numunesi ve gogme diizlemi

Sonuglar

Serbest basing numuneleri tizerinde yapilan tek eksenli basing deneyi ile
elde edilen drenajsiz kayma mukavemeti parametresinin kiir siiresine bagl
degisimi ML ve CL numunesi igin sirasiyla Sekil 2 ve Sekil 3’de, elastisite
modiiliiniin degisimi sirasiyla Sekil 4 ve Sekil 5’te verilmistir..
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Sekil 2: ML numunesi igin kiir stiresi ile drenajsiz kayma mukavemetinin degisimi
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Sekil 3: CL numunesi igin kiir siiresi ile drenajsiz kayma mukavemetinin degigimi
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Sekil 4: ML numunesi igin kiir siiresi ile elastisite modiiliiniin degisimi
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Sekil 5: ML numunesi igin kiir stiresi ile elastisite modiiliiniin degisimi
Iyilestirme sonucunda her iki farkli zemin numunesinde de zemine kireg
katilmasi ile birlikte serbest basing mukavemetlerinde ve elastisite
modiillerinde ciddi bir oranda artis oldugu agik olarak goriilmektedir.
Kiir stiresinin dayanima katkisi olumlu olmaktadir. Bu katkilarin uzun
donem performansi ile ilgili galigmalarimiz devam etmektedir.
Kaynakc¢a
[1] ASTM D2166, Standart Test Method for Unconfined Compressive Strenght of
[2] ASTM D422, Standard Test Method for Particle-Size Analysis of Soils
[3] ASTM D6276 Standard Test Method for Using pH to Estimate the Soil-Lime Proportion

[4] ASTM D2435, Standard Test Methods for One-Dimensional Consolidation Properties
of Soils Using Incremental Loading

Cohesive Soil



KIREC ILE IYILESTIRILEN KiLLi ZEMINLERIN
KONSOLIDASYON OZELLIKLERININ INCELENMESI

ERDINC KESKIN, iLKER SAHINOGLU, ONUR YAVAN,
ENES KOSE, DENiZ TOLU, EREN UYGUR,
ULAS CANAL, SAHIN YANAR, MUSTAFA BESOGUL

Kirklareli Universitesi-Miihendislik Fakiiltesi, Insaat Miihendisligi Béliimii

Ozet

Zeminler lzerlerine insa edilen miihendislik yapilarmin performansini
o6nemli oOlglide etkilemektedir. Bu sebepledir ki zeminler iistyapidan
aktarilan  gerilmeleri a1 deformasyonlara maruz  kalmaksizin
tastyabilmeli ve bu gerilmelerin zemin profili boyunca yayilmasin
saglayabilmelidir. Ancak ingaat yapilacak alanlarda her zaman bu kriterleri
yerine getiren zeminler ile karsilasilamamaktadir. Insaat alanlarinda
kargilagilan bu temel problemlerden biri de zamana bagli oturma
problemleridir. Bu tiir problemli zeminler farkli oturmalar ile istyapida
¢esitli hasarlara yol agmaktadir. Bu ¢aligmada da ¢ farkli killi zeminin
kireg ile iyilestirilmesi amaglanmis ve kirecin killi zeminlerin
konsolidasyon ozellikleri tizerindeki degisimi bir boyutlu konsolidasyon
deneyleri ile irdelenmistir

Anahtar  kelimeler: Zemin lyilestirme, Kire¢ Stabilizasyonu,
Konsolidasyon,

Materyal ve Yontem

Calismada ii¢ farkli zemin iizerinde ¢alisilmustir. Oncelikle calisilan bu
zeminlerin temel karakteristik Ozelliklerinin belirlenebilmesi amaciyla
elek analizi, hidrometre, kivam limitleri, kompaksiyon, ve 6zgiil agirlik
deneyleri gergeklestirilmistir [1,2,3,4]. Katkisiz zeminlerin bu 6zellikleri
Tablo 1 de verilmektedir.

Tablo 1: Zeminlerin temel karakteristik ozellikleri

1. Zemin I1. Zemin II1. Zemin
Zemin Siifi ML CL ML
Liki(t‘yt;mit 36 23 25
Plast(i‘l;;imit 29 15 21
Plasti:it/:)indisi 7 3 4
Kuru Biri(llr(lNI;I:gm Agirhik 18.52 19.71 2038
Optimum (SOZ )Muhtevasn 10 9.25 10
Ozgiil Agirhk 2,73 2,71 2,70

Calismanin  amact kire¢ ile iyilestirilen zeminlerin konsolidasyon
ozelliklerinin belirlenmesi oldugundan bu ii¢ farkli zeminin optimum kireg
yiizdesi pH metre yontemi olarak isimlendirilen deney metodu ile elde
edilmistir [5]. Bu yontemde her ii¢ zemin numunesi igin katkisiz dogal
zeminden baslanarak zeminin kuru agirligmin %1°i oraninda kireg artiglart
ile %10 kire¢ yiizdesine kadar saf su kullanilarak karisimlar hazirlanmigtir.
Katkisiz ve on farkli kireg yiizdesi ile hazirlanan bu karigimlarin pH metre
yardimiyla pH degerleri l¢tilmistiir. Yontemin onerdigi sekilde karigimin
pH degerini 12,4 degerinde sabitleyen kire¢ yiizdesi o zemin i¢in optimum
kire¢ ylizdesi olarak belirlenmistir. Optimum kire¢ yiizdeleri Tablo 2’de

verilmistir.
Tablo 1: Zeminlerin optimumum kireg yiizdeleri

Optimum Kire¢ Miktari

1. Zemin %2
11. Zemin % 4
II1. Zemin %5

Belirlenen optimum kireg¢ yiizdeleri ile zeminlerin kompaksiyon
ve Ozgil agilik degerlerindeki degisimin belirlenebilmesi
amactyla proktor ve 6zgiil agirlik deneyleri yapilmistir. Kireg ile
iyilestirilmesi amaglanan bu ii¢ farkli zeminin konsolidasyon
ozelliklerindeki degisim bir boyutlu konsolidasyon deneyleri ile
ASTM D2435 deney standardma gore gerceklestirilmigtir [6].
Deneyler oncelikle katkisiz ve sonrasinda optimum kireg
yiizdesinde hazirlanan numuneler iizerinde gerceklestirilmistir.
Deney diizenegi sekill’de verilmektedir.

Sekil 1: Bir boyutlu konsolidasyon deney cihazi (6dometre)
Sonuglar

Katkisiz ve kireg ilave edilerek gergeklestirilen konsolidasyon
deney sonucu IIl. Zemin igin Sekil 2’de verilmektedir. Tim
zeminler i¢in kirecin zeminlerin yiik altinda zamana bagli oturma
davranislarini 6nemli dlgiide iyilestirdigi sonucu elde edilmistir.
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Sekil 2: III. Zemine ait konsolidasyon deneyi

Ingaat miihendisligi yapilarinda altyapida meydana gelecek olan
farkli oturmalar ve kabarmalar {styapinin gorevini istenilen
nitelikte yerine getirebilmesini engelleyecektir. Bu nedenle kirecin
sagladig1 iyilestirme ile meydana gelecek olan problemler ortadan
kaldirilacak ve {styapidaki bakim maliyetlerini azaltmasi
acisindan ekonomik anlamda kazang saglanacaktir.

Kaynak¢a

[1] ASTM D422, Standard Test Method for Particle-Size Analysis of Soils

[2] ASTM D4318, Standard Test Methods for Liquid Limit, Plastic Limit, and Plasticity
Index of Soils

[3] ASTM D1557, Standard Test Methods for Laboratory Compaction Characteristics of
Soil Using Modified Effort

[4] ASTM D854, Standard Test Methods for Specific Gravity of Soil Solids by Water
Pycnometer

[5] ASTM D6276 Standard Test Method for Using pH to Estimate the Soil-Lime
Proportion
Requirement for Soil Stabilization

[6] ASTM D2435, Standard Test Methods for One-Dimensional Consolidation Properties
of Soils Using Incremental Loading



Ozet

Zeminde bulunan su, birgok zemin probleminin ana nedenidir. Geoteknik
mithendisliginde suyun varligindan dolayr olusan problemler iki agidan
cok Onemlidir. Bunlardan ilki suyun, zemin kiitlesi igerisindeki bosluk
veya gozeneklerdeki akisi ikincisi ise suyun gozeneklerde olusturdugu
basing veya gerilme durumlarindan kaynaklanan sorunlardir. Zeminde
meydana gelen farkli oturmalar, drenaj problemleri, yol altyapilarinda
meydana gelen bozulmalar gibi bir ¢ok problem zeminin gecirgenligine
bagldir.  Literatiirde zemin iyilestirmesi ile ilgili caligmalar
incelendiginde, ¢aligmalarin genellikle zeminin dayanmim O6zelliklerine
verdigi katki iizerinde duruldugu goriilmektedir. Iyilestirmenin zemin
dayamimima yaptigi katkinin yaninda permeabilite ve oturma gibi
mithendislik  problemlerine katkisida yiiksektir. Fakat literatiirde
permeabilite ile ilgili sayisal veriler daha kisithidir. Bu ¢aligmada piring
kabugu kiili kullanilarak iyilestirilen killi bir zeminin kompaksiyon ve
permeabilite dzelliklerindeki degigim incelenmistir.

Anahtar kelimeler: Zemin lyilestirme, Piring Kabugu Kiilii, Permeabilite

Materyal ve Yontem

Calisma kapsaminda Kirklareli gehir merkezinden alinan bir kil numunesi
kullamilmuistir. Ik olarak numunenin fiziksel 6zelliklerinin ve zemin
smifinin belirlenebilmesi amactyla ASTM standartlarina gore, elek analizi,
kivam limitleri, hidrometre ve 6zgiil agirlhk deneyleri yapilmustir [1-4].
Yapilan deneyler sonucunda zemin numunesinin birlestirilmis zemin
smiflandirma sistemine goére diisiik plastisiteli kil oldugu goriilmistiir.
Zemin smiflandirma islemi bittikten sonra zemine ait optimum su
muhtevast ve maksimum kuru birim hacim agirhigin bulunabilmesi
amactyla, dogal zemin ve dogal zemine 4 farkli oranda piring kabugu kiilii
katilarak ASTM standartlarina uygun olarak kompaksiyon deneyleri
yapilmustir[5]. Deneysel ¢alisma plani akis diyagramu olarak Sekil 1’de
gosterilmistir.

Zemin Numunesi

|. Asama Deneyler I1. Asama Deneyler

Farkl Karigim
Oranlarinda
\_ Permeabilite

Farkl Karigim
Oranlarinda
Kompaksiyon

Elel.< , !(W,am .| |Hidrometre Orgil
Analizi Limitleri Agirlk

Sekil 1: Deneysel ¢calisma akis diyagrami

Deneysel ¢alismanin  son asamasinda ise permeabilite katsayilarinin
karsilagtirilabilmesi amaciyla zemin numuneleri permeabilite kaliplarina daha
once yapilan kompaksiyon deneyleri ile belirlenen optimum su
muhtevalarinda sikigtirlmistir. Katkili ve katkisiz olarak sikigtirilan zemin
numuneleri ASTM standartlarina uygun bir sekilde permeabilite deneyine
tabii tutularak permeabilite katsayilarindaki degisim incelenmistir[6].

Sonuclar

Calisma kapsaminda yapilan kompaksiyon deneyleri sonucunda elde
edilen kompaksiyon egrileri Sekil 2°de verilmistir.

KIiLLi BiR ZEMININ PIRINC KABUGU KULU iLE
YILESTIRILMESI VE ZEMIN PERMEABILITISINE ETKIiSI

ERDINC KESKIiN, TURGUT AYGUN, ONUR YAVAN, iLKER SAHINOGLU

Kirklareli Universitesi-Miihendislik Fakiiltesi, Insaat Miihendisligi Boliimii
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Sekil 2: Kompaksiyon deney sonuglar
Sekil 3 ve Sekil 4’te goriildiigii gibi kompaksiyon deney sonuglart
incelendiginde zemine piring kabugu kiilii katilmasi ile birlikte
optimum su muhtevast degerlerinin arttig1 buna karsin maksimum
kuru birim hacim agirlig1 degerlerinin azaldig1 goriilmiistiir.
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Sekil 3: Piring kabugu kiilii ile optimum su muhtevast arasindaki iligki
17,5

17
16,5

16

._. —_
P a2
[V RNV

Maksimum KBHA (kN/m3)
=

13,5

v
=1

5 10 15 20
Piring Kabugu Kiilii Miktar1 (%)

Sekil 4: Piring kabugu kiilii ile optimum kuru birim hacim agirlik arasindaki iliski

Permeabilite deney sonuglari incelendiginde zemine piring kabugu
kiili katilmasi ile birlikte permeabilite katsayisinin arttig1 zeminin
daha gecirgen bir duruma gectigi goriilmiistiir. Piring kabugu kiili
kire¢ veya ¢imento gibi katkilarla birlikte kullanildiginda daha etkili
sonuclar  vermektedir.  Bu  konuda  c¢alismalar  heniiz
sonuglanmamakla birlikte devam etmektedir.

Kaynak¢a

[1] ASTM D422, Standard Test Method for Particle-Size Analysis of Soils

[2] ASTM D4318, Standard Test Methods for Liquid Limit, Plastic Limit, and Plasticity
Index of Soils

[3] ASTM D7928 - 17, Standard Test Method for Particle-Size Distribution (Gradation) of

Fine-Grained Soils Using the Sedimentation (Hydrometer) Analysis

[4] ASTM D854, Standard Test Methods for Specific Gravity of Soil Solids by Water
Pycnometer

[STASTM D1557, Standard Test Methods for Laboratory Compaction Characteristics of
Soil Using Modified Effort

[6] ASTM D2434, Standard Test Method for Permeability of Granular Soils



KIiREC ILE iYILESTIRILEN TEKIiL TEMEL ALTI
ZEMINLERIN SONLU ELEMANLAR YONTEMIYLE
ANALIZI

ERDINC KESKIiN, ONUR YAVAN, iLKER SAHINOGLU,
RUMEYSA TOLTAR, GULNIHAL SIMSEK,
MUHAMMED AKIiF TASKIRAN
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Ozet . . Tablo 1: Plaxis 2D Programinda kullamlan Malzeme Ozellikleri
Yapilardan dolay1 zeminlere aktarilan yiikler oturmalara neden olmaktadir. Malzeme . B , ,

i . e s . . : 2 “
Bu oturmalarin kritik boyutlara ulagmast insan sagligi i¢in tehlike Modeli OO v avm G am)
olustururken iilke ekonomisine de zarari dokunmaktadir. Zeminlerde kritik Zeminl 0 190 57000 160 180 03
oturmalarin  olugsmamast  igin  zemin iyilestirme yOntemlerine Katkisiz Zeminll 0 200 50000 160 180 03
bagvurulmaktadir. Bu ¢aligmada, tekil bir temelden dolayr zemine KiL g Zemin Il 0 200 55000 160 18,0 03
aktartlan yiiklerin meydana getirecegi zemin deformasyonlari ve bu TABAKA  Coulomb Zeminl 0 360 95000 160 180 03
deformasyonlarin zemin iyilestirmesi sonucunda nasil degisim gosterecegi If‘:g Zeminll 0 605 230000 160 180 03

. . atkil
sonlu elemanlar yontemiyle agiklanmugtir. Zemnl 0 625 187000 160 180 03
.. . . Mohr-
Anahtar Kelimeler : Plaxis 2D Paket Programi, Zemin Iyilestirme, Tekil (U B | oo 3 ! 120000 17,0 21,0 1103
Temel, Deformasyon TEMEL Lineer ) o000 L,
OZELLIKLERI  Elastik 00 ’

B Sonuclar
Materyal ve Yontem ¢
Yapi temelleri, ingaat 6mrii i¢in saglam zeminlere oturtulmalidir. Ancak . _.

. e ; - Gerilme-Deformasyon Grafigi
her zaman tagima giicii elverisli zemin bulmak miimkiin olmamaktadir. Bu i
durumlarda zemin iyilestirme yontemlerinden en uygun olani tercih i
edilmektedir. Ancak iyilestirilmis zeminlerin hesaplanan  kritik e
deformasyonlara ulasip ulasmayacagi da sonlu elemanlar yontemiyle - _

—e—Zemin |

hesaplanmalidir. Bu caligmada, Plaxis 2D paket programu kullanilarak
tasima giicli diisiik olan bir zemin {izerine yapilan tekil temelden dolay1
meydana gelen deformasyonlarin zemin iyilestirme sonucunda ne kadar
azaltilabilecegi incelenmistir.

Gerilme (kpa)
D
S
(=]

--e-- Kritik Deger
—e—Zemin-I + Kireg

S
==
= 3

=

01 23 456 78 910111213

Analizler iki boyutlu olarak diizlem deformasyon geometri kosullarinda (DRI ()

yapilacaktir. Plaxis 2D programi kullanilarak iki tabaka halinde zemin
profili tanimlanacak ve tekil temelden gelen yiik zemine etki ettirilecektir
[1]. iki tabaka halinde diisiiniilen ve iizerine etki edecek tekil temel
Sekil 1°de gosterilmistir.

Bu durumda temelden zemine aktarilacak olan bu yik, zeminin gégme
yiikiine kadar artirilacaktir. Ayni islemler iyilestirilmis zemin igin de
yapilacak ve veriler kaydedilecektir.

Sekil 2: Zemin-I Numunesi i¢in Gerilme-Deformasyon Egrisi

Gerilme-Deformasyon Grafigi

—e—Zemin I
-+ Kritik Deger
——Zemin-II + Kireg

o 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Deformasyon (cm)

Sekil 3: Zemin-1I Numunesi i¢in Gerilme-Deformasyon Egrisi

Gerilme-Deformasyon Grafigi
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.
=
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g —e—Zemin 111
E --#-- Kritik Deger
Q

—e—Zemin-III + Kireg

0 2 4 6 8 10
Sekil 1: Plaxis 2D Tekil Temel Gésterimi Deformasyon (cm)

Sekil 4: Zemin-111 Numunesi i¢in Gerilme-Deformasyon Egrisi

Plaxis 2D paket programinda kullanilacak olan zeminlerin mukavemet Kireg kullanilarak 40 cm kalinhiginda yiizeysel olarak iyilestirilen
parametreleri, Kirklareli Universitesi Ingaat Miihendisligi Béliimii Zemin zemin tzerine insa edilen temelin Plaxis 2D programi ile analizi
ve Ulagtirma Laboratuvarinda yapilan deneylerden elde edilmistir. Bu yapilmigtir. Yapilan analizler neticesinde kire¢ ile iyilestirilmis
calisma kapsaminda 3 farkli zemin numunesi kullanilmis olup deneyler durumda temelden gelen yiikler altinda daha diisiik deformasyonlar
sonucunda elde edilen ve Programda kullanilan sayisal veriler Tablo 1°de elde edilmistir (Sekil 2,3,4).

verilmistir. Kaynak({\a

[1] Plaxis 2D, Sonlu Elemanlar Programi, Hollanda



Ozet

Mobil aglardaki gelismeler ve mobil cihazlarin yayginlagmasi ile
internet; PC internetten, mobil internete dogru kaymakta, mobil
telefonlar giindelik hayatin vazgecilmez araglart haline gelmektedir

[1].  Projemizde mobil telefonlart  kullanarak  hayatimizi
kolaylastiracak Toplum 5.0’1 hedef alan bir uygulama
gerceklestirilmistir. Toplum 5.0: Teknolojik gilicii dogru yonetecek
akilli toplum felsefesi yada Toplum odakl: insansiz teknolojiler olarak
tanimlanmaktadir[2]. Bu uygulamada Endiistri 4.0 teknolojisi ile
kullanip tiikettigimiz irlinleri ¢op kutusuna  atarken irliniin
barkodunu okutup, bu {iriinleri mobil aligveris listemize ekleyecegiz.
Eklenen iirlinler mobil aligveris listemizde goziikecek ve bu sekilde
aligverigimizi hizli bir gekilde gergeklestirebilecegiz.

Anahtar kelimeler : 10T, Barkod Okuyucu, Akilli Gelecek

Materyal ve Yontem
Materyal

Alalli telefonlarin gelismesiyle birlikte, 2 boyutlu barkodlar da bu
yenilik¢i ve Endiistri 4.0 teknolojisinin temel araglardandir. Bu
barkodlarin temelinde yillardir iiretim, dagitim, stok takibi alanlarinda
kullanilan, fiyat, stok numarasi, igerik vb. temel bilgileri igeren
geleneksel ¢izgi barkodlar vardir. Bir optik okuyucu ile igindeki verilere
ulasilabilir[3].

8 |1 1204 O1234||||4

Sekil 1: Dogrusal Bir Barkod Ornegi

Yontem

Bu proje ile gelistirilen uygulama sayesinde kullanici artik
markete giderken ya da gittikten sonra evinde nelere ihtiyaci
oldugunu, hangi iriinlerin tiikkendigini diisiinmeden rahatlikla
aligverigini yapacak. Biten ve devamim almayi diisiindiigii her
irin  mobil uygulamada olacak. Markette aligveristeyken
listesini acip almasi gereken {iriinleri gorebilecek yada aligveris
esnasinda barkodunu okuttugu iriini karsilastirip ayniysa
alacak ve aligveris listesinden silecektir.

Sekil 2. Uygulama I¢in Gelistirilen Logo Tasarum:

TRASHOPPING LIST

Umut DEMIR, Emre Can YiGIiT, Serhat DEMIRKAN,
Hasan CINAR, Ogr. Gor. Selma BUYUKGOZE

Kirklareli Universitesi — Teknik Bilimler Meslek Yiiksekokulu — Bilgisayar Programciligi

Tenbgyee:

Trashopping List Kesfet
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Sekil 1: Uygulama Igin Gelistirilen Web Sayfast
Uygulamaya  giris yaptiktan sonra lizerinde tanimli

barkodlar1 bulunan ¢Ope atacaginiz {iriinlerin barkodlarimi
okutmalisiniz.

Sekil 5: Mobil Uygulama Goriintiisii

Sonuglar

Bu proje icin gelistirilen mobil uygulama ile IOT(Nesnelerin
interneti) ile evdeki cihazlarm birbirleriyle haberlesmeleri
saglanmig olup Toplum 5.0 i¢in 6rnek bir uygulama gelistirilmeye
caligilmigtir. Bu uygulamanin bir sonraki adimi ise olusturulan
aligveris listesinin en yakin marketten yada siirekli aligveris
yapilan yerden aligverisi otomatik olarak yapmasi olacaktir.
Internet araciligiyla yapilan aligveris, 6deme sonrasinda listeyi
bosaltacak ve yeni driinler ile listeler olusturulmaya devam
edecektir.

Kaynakg¢a

[1] MENG, lian., YYang (2008), “Application of Mobile 2D Barcode in China”

[2] https://www.beyaznokta.org.tr/cms/images/Toplum%205.pdf

[3] Bozkurt, O. G. F., & Ergen, O. G. A. (2012). Pazarlama iletisiminde yeni bir mobil
pazarlama araci: 2 Boyutlu barkodlar. 16. ULUSAL PAZARLAMA KONGRESI, 1888.




Kirklareli Universitesi Mobil Uygulamalarin Gelistirilme

Siireci
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Ozet

Diinya genelinde akilli telefon, tablet, vb. mobil cihazlarin kullanimi
giderek yayginlagsmakta ve vazgegilmezler arasinda yerini almaktadir. Bu
cihazlara yiiklenerek kullanilan ve “Mobil Uygulamalar (MU)” olarak
adlandirilan uygulamalar sayesinde; hizli bilgi edinme, haberlesme, banka
hesap kontrolii, vb. islemler kolaylikla gergeklestirilebilmektedir.

MU gelistirimi siireci diger yazilim siireclerinde oldugu gibi “Ihtiyag
Analizi” ile baslayip tekrarli bir sekilde devam etmektedir. Sistem
Gelistirme  Yasam Dongiisi  (SGYD)  dongiisiinde  “Test”  ve
“Degerlendirme” asamalarinda tasarlanan iriiniin yeterliligi incelenerek
gerekli gorildiigii takdirde yeniden “Tasarim” asamasina gegilmesini
ongormektedir. Tim siireg, ortaya ¢ikan ya da ¢ikabilecek biitiin
eksikliklerin kapatilmasiyla birlikte tamamlanmakta ve iirlin ortaya
¢ikarilmaktadir.

Bu Projede Kirklareli Universitesi’nin hem Android hem de iOS olmak
tizere 2 farkli platforma yonelik olarak MU’larmnin gelistirilme siiregleri
anlatilacaktir.

Anahtar Kkelimeler: Mobil Uygulama, Yazilim Gelistirme Yasam
Déngiisii, Android, iOS, Kirklareli Universitesi

Materyal ve Yontem
Materyal

Gelistirilen projede birbirinden farkli platformlardaki sistemler arasinda
iletisim kurmak amaciyla cesitli web servisleri kullanilmistir. Genel
itibariyle altyapida yer alan/kullanilan elemanlar ve teknolojiler asagidaki

gibidir:

* Debian Sunucusu ¢ Java Yazilim Dili ¢ Objective-C Yazilim Dili
e PHP Yazilim Dili ~ » MySQL Veritaban1  LDAP Protokolii

* JSON * Android Studio * Xcode

Proje boyunca kullanilan web servisler ise asagida listelenmistir.
* LDAP kullanict dogrulama servisi

+ OBS kullanici dogrulama servisi

+ OBS not bilgisi sorgulama servisi

+ OBS ders programi sorgulama servisi

+ OBS sinav programi sorgulama servisi

+ OBS danigmanlik sorgulama servisi

+ OBS verilen dersleri sorgulama servisi

* Personel Otomasyonu &zliik bilgileri sorgulama servisi

* Personel Otomasyonu yillik izin sorgulama servisi

» KLU Web sitesi haber, duyuru ve etkinlik listeleme servisi
* KLU Web sitesi birim bilgilerini sorgulama servisi

* KLU Web sitesi Akademik takvim sorgulama servisi

« KLU iletisim rehberi sorgulama servisi

» SKSDB Yemekhanesi yemek listeleme servisi

Yontem

Yazilim  gelistirme  siiresince ¢evik (agile) yazilim  gelistirme
metodolojilerinden SCRUM yontemi kullanilmistir. Buna gore asagidaki
gbrev ve rol dagilimi yapilmustir.

e Product Owner :Projede ortaya c¢ikarilacak olan {iriiniin sahibidir.
Miisteriyi/bagl oldugu iist yonetimi temsil eder. Onerilen projede
tiniversite yonetimi ve 6grenciler produck owner olarak belirlenmistir.

e Scrum Master : Projede herseyin yolunda gitmesinden sorumlu olan
kisidir. Takim ve product owner arasinda koprii vazifesi goriir. Onerilen
projede, proje yiiriitiiclisii scrum master olarak belirlenmistir.

e Development Team: Projede ortaya ¢ikarillacak olan iriinil
yapan/gelistiren ekiptir. Cesitli alanlarda uzman kisiler bulunur. Proje
aragtirmacilart development team olarak belirlenmistir.

Sonuclar

Proje kapsaminda gelistirilen yazilimlar basar1 ile iretilmistir.
Gelistirilen yazilimlar kisith bir 6grenci ve 6gretim elemani grubu
tarafindan test edilmis ve yasanan aksakliklar raporlanmustir.
Yapilan diizenlemeler ile projenin son hali verilmis olup ilk
uygulamalarin  versiyonlari
magazalarinda yaymlanmustir.

Google Play ve Apple Store
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ETKISI

Vildan EREZ, Irem KAYA, Nursen CATALCI
Kirklareli Universitesi- Miihendislik Fakiiltesi, Gida Miihendisligi

Ozet

Bu caligmada geng yaslh herkesin severek tiikettigi, besleyici degeri yiiksek bir siit tiriinii olan labne tiretimi gergeklestirilmistir. Projede
triinlerin termal stabilitelerinin, jel olusturma kabiliyetlerinin, su tutma kapasitelerinin, emiilsifikasyon ve kalite 6zelliklerinin arttirilmasi
amaciyla labne peyniri transglutaminaz enzimi (TG) ile muamele edilmistir. Labne tiretimi dort farkli dozda TG enzimi eklenerek (1U, 2U
ve 4U) gerceklestirilmistir. Kontrol grubuna TG ilavesi yapilmanmustir. Uretimler iki tekerriir olacak sekilde yapilmistir. Bu projede

TRANSGLUTAMINAZ ENZIMININ LABNE UZERINDEKI

Hatice SANLIDERE ALOGLU, Fatma Nur MALKOC, Arzum KAMACI,

numunelerin kimyasal ve fizikokimyasal 6zellikleri incelenmistir.

Anahtar kelimeler: Labne, transglutaminaz enzimi, su tutma kapasitesi

Giris

Labne, inek yogurdundan yag ve toplam kurumadde miktar sirasiyla % 9-11 ve % 23-25 oranina ulagana kadar peynir alti suyunun
uzaklastirilmast ile iiretilen, yar1 kati kiitleli, diizgiin ve akici yapisi ile karakterize edilen bir irtindiir [1,3]. Ancak labne iiriniinde su
salma, sineresis ve sikiligin zayif olmasi gibi sorunlar ortaya ¢ikabilmektedir.

Transglutaminaz enzimi ise amin birlesmesi, ¢apraz bag olusumu ve deamidasyon tepkimeleri ile proteinleri modifiye edebilen bir
enzimdir [2]. TG kullanimi ile gida isleme teknolojisinde, diisiik viskoziteli protein ¢ozelti ve/veya dispersiyonlarinda jel yapi
olusturma, mekanik dayanimi artirma, diisiik yag — protein igeriginde mekanik yapi olusturma, var olan yapiya eksikligi duyulan amino
asit katilimini saglama, tekstiirel deformasyonu ve gida katki maddeleri kulanimini azaltma veya tamamen ortadan kaldirma olasidir
[4]. Bu 6zelliklerinden dolay1 labne peynirindeki sorunlari gidermek amaciyla TG enzimi katilabilmektedir.

LABNE URETIM AKIS SEMASI

TITRASYQN
— i, ASITLIGI U
{ CIG SUT ] TAYINI AKTIVITESI
—— YAG Materyal TEKSTUR
[ KLARIFIKATOR ] TAYINi ve TAYINI
| Me
[ ON ISITMA ] KURU RENK
| TAYINI
EVAPORASYON pH
- TAYINi
[ HOMOJENIZASYON ] TG ENZIMi
— SONUC
————— VEKULTOR
—r ILAVESI .| LR . .
{ iNKUBASYON ] » Istatistiki veriler ve arastirmalar sonucunda enzim
| uygulamasinin etki etmedigi degerler;
+ Kiil
[ AMBALAJLAMA ] * Yag
| * Su aktivitesi vb.
" » Enzim uygulamasinin etki ettigi degerler;
[ SO J * Yapiya sertlik kazandirma
* Su salmay1 engelleme
» Bu calismadan yola ¢ikarak TG enziminin labne peyniri
Labne iiretimlerinin gerceklestirildigi iizerine olumlu etkileri oldugu sonucuna varildi.
Bahgivan Gida ve Tic. A.S. ye tesekkiir ederiz.
Kaynakc¢a
1. Kok Tas D., Sahin M.A. (2014), Probiyotik Kiiltiir Kullanilarak Uretilen Labnenin Kalite Ozelliklerinin Belirlenmesi, Pamukkale Universitesi

Miihendislik Bilimleri Dergisi, 20(7), 240-243

2. Yiiksel Z.,

Erdem K., Gida Endiistrisinde Transglutaminaz Uygulamalari: Enzimin Genel Ozellikleri, Hacettepe Universitesi, Gida Miihendisligi

Bolumii, Ankara, Temmuz 2007

3. Tamime, A.Y., Robinson, R.K., 1999. Yoghurt Science and Technology. Pergamon Pres Ltd. Woodhead Publishing. Cambridge, England.

4. Kocaman E., Kazeinomakropeptidin Jellesmesinde pH ve Transglutaminaz Enziminin Etkisi, Istanbul Teknik Universitesi, Fen Bilimleri Enstitiisii
Yiiksek Lisans Tezi, Agustos 2016




KARANLIK TARAF

(Kisa Film)

Ozlem Deniz DUMAN, Mert ATLI, Mehmet KOYMEN

Kirklareli Universitesi Sosyal Bilimler Meslek Yiiksekokulu

Gorsel-Isitsel Teknikler ve Medya Yapimciligi Boliimii

Ozet

Diinyada ve Tiirkiye'de tiitin, alkol ve uyusturucu
madde alim ve kullanim oranlari hizli bir bi¢imde
artmakta, maddeye baslama yasi gittikce dliigmektedir.
Bagimlilikla miicadelede, kamu, 6zel sektdr ve sivil
toplum gibi bircok paydasin ortak g¢abasi ve uzun
soluklu bir programin tavizsiz bir sekilde uygulanmasi
onem arz etmektedir. Gilinlimiizde bagimlilikla
miicadele gorsel materyal kullaniminin oldukga
basaritli sonuglar verdigi goriilmektedir. Ozellikle,
sinema sanat1 pek ¢ok alanda oldugu gibi bagimlilikla
miicadele dnemli bir aragtir. Bu ¢alismada, uyusturucu
bagimliligint  6nlemeye yonelik bir kisa film
planlanmaktadir. Bu dogrultuda, uyusturucu bagimlisi
bir gencin yasadig1 travmalar ve bu siiregte yitirdikleri
filmin temasini olusturmaktadir.

Anahtar kelimeler: Uyusturucu nedir,
Uyusturucunun zararlari, Uyusturucu temali kisa
filmler, Narkotik sube midirligi, Uyusturucu

kullanimi tablo, Madde bagimlilig

Materyal ve Yontem

Gorsel materyal kullaniminin uyusturucu madde ile
miicadelede Onemli bir ara¢ oldugunu ifade etmek
miimkiindlir. Sinema  sektorliniin  genis  kitleler
tizerindeki etkileyici ve ikna edici giicii gdz Oniinde
bulunduruldugunda 6zellikle propaganda agisindan
onemli bir ara¢ oldugu goriilecektir. Cilinkli gorsel
materyaller, sinema ve kisa film yoluyla kisilerin
duygu ve bilingaltina seslenmek miimkiindiir ve diger
yontemlere gore daha etkilidir. Bundan dolay1 gorsel
iletisim araglariyla hedef kitlenin hem tutumlarin1 hem
de bir konu hakkindaki kanilarin1 etkilemenin yani sira
degerlerin koklesmesi de saglanabilir.

Materyal

Senaryo, Kamera, Is1k, Bilgisayar, Mekan, Oyunculuk.

Yontem

Bu proje bir kisa film calismasidir. Projede kisa
filmin tercih edilme nedeni ise, karmasik ve uzun
tartigmalarin oldugu konulari kisa siirede ana temaya
odaklanilarak karsilamasindan kaynaklanmaktadir.
Kisa film, Kirklareli kent merkezinde ¢ekilmistir.

Kirklareli 11 Saghk Midirligi ve Kirklareli
Belediye Bagkanligi'ndan mekan ve ekipman
konusunda destek alinmustir.

i |
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CEVRE

Grafik 1. Ogrencileri Uyusturucu Madde Kullanmaya iten
Nedenlere Iliskin Temalarin Genel Toplama Gore Oranlari

Sonuglar
Proje kapsaminda cekilen bu kisa film ile
uyusturucu  ile  miicadelede  farkindalik

yaratilmast ve basta bagimlilik ile ilgili olmak
iizere ¢esitli festivallere bagvuru yapilmasi ve
katilim saglanmasi amaglanmaktadir.

Kaynakc¢a

Uyusturucu ile Miicadele Ulusal Stratejisi ve Eylem Plani Stratejisi, 2018-2023.
United Nations, World Drug Report, 2018.

Uyusturucu ile Miicadele Ulusal Stratejisi ve Eylem Plani Stratejisi, 2018-2023.
Keskin Y1lmaz, Y. “Propaganda Araci Olarak Sinema: 1990 Sonras1 Amerikan
Filmlerinde Propagandanin Kullanimi Uzerine Bir Calisma”, Yiiksek Lisans
Tezi, Selguk Universitesi Sosyal Bilimler Enstitiisii Halkla iliskiler Anabilim
Dali, 2007, s.51

Ozmen, F. ve Kubang, Y. Liselerde Madde Bagimliligi: Meveut Durum ve
Onerilere iliskin Okul Miidiirlreri ve Ogretmenlerin Bakis Agtlar1, Turkish
Studies, 8(3), 357-382.



Ozet

Insanlar1 teknolojiden uzaklastirarak temali turizme
yoneltmek ve bu kapsamda, giiniimiiz popiiler oyunlarini
gercege tasimak seklinde cesitli alternatif temalar
olusturmak. Boylece 0Ozellikle genclere, iiniversite
Ogrencilerine ve yeni mezun c¢alisanlarin farkli ve ilgi
¢ekici bir 6zel ilgi turizmine katilimlari saglanacaktir.
Ayrica dogada olusturulacak temalarla ¢evre bilincinin
gelistirilmesi de hedeflenmektedir.

Anahtar Kelimeler ; Temali turizm, Cevre , teknoloji,
macera , inovasyon,

Materyal

Ozellikle genglere, iiniversite dgrencilerine ve yeni mezun
caliganlara yonelik algi o6lcen bir anket c¢aligmasi
yapilacaktir. ‘Genglerin Turizm algis1 Ve Turizme Verilen
Destek’ adli ¢alismada ‘bireylerin sosyo-kiiltiirel negatif
etki algisinda, ekonomik negatif etki algisinda, ¢evresel
negatif etki algisinda anlamli farkliliklar meydana geldigi
sonuclarina ulastlmistir. Bu farklilik {iniversite cagina
gelen ve belirli yas seviyesine erisen bireylerin
cevrelerinde meydana gelen negatif etkilere daha duyarli
hale gelmesinden kaynaklaniyor olabilir.” bu sorular
literatiirden ve diger c¢alismalarda kullanilan o&lgekler
incelenerek olusturulacaktir. Boylece hedef kitlenin bu tiir
bir turizm olaymna katilimi ne 6Slgiidedir ve talebi nasil
sekilleniyor oldugu belirlenebilecektir. Hizmet anlayis1 ve
beklentsinin  nasil  oldugu  yoniinde aragtirmalar
yapilacaktir.

Yontem

Giiniimliz popiiler oyunlarmin bir konusu da savas
sonrast diinyadir .Bu oyunlardaki deneyimleri gercek
hayata dokmek ve bu sayede, sanal ortamda
hissedilmeyen duygular1 gercek hayatta turistlere
hissettirmek amaglanmaktadir. Ancak bunun &ncesinde
bu calisma ile bu hedef kitleye ulasilarak bdyle bir
turizm olayina bakis agilart ¢esitli sorularla 6l¢iilecektir.
Bu amagla ¢aligmada sosyal medya ve oyun networkleri
kullanilarak yaklagik 600 kisilik bir 6rnekleme
ulagilmas: hedeflenmektedir. Olgek yardimi ile elde
edilen veriler frekans, yilizde, algi Olciimleri, algi
haritalar1 gibi ¢esitli istatistiksel yontemlerle, SPSS
programinda analize tabi tutulacaktir.

TEMALI TURIZM PARKI

L.Semanur Akbulut, °Fatih Aslan, Ali Emre Figicl,

L23Kyrklareli Universitesi — Turizm Fakiiltesi — Turizm Isletmeciligi

UFO OTELI RUST OYUNU

Sonuc ve Oneriler

Tiim duyularmi kullanarak istege bagl olarak tek ya

da arkadaglar1 ile kalan bireyin gerekli alet ve

edavatlart bulup bununla yaraticiligimi kullanarak

kesfetmesi ve kendi diinyasinda da bunu

deneyimleyebilmesini saglamaktadir. Boyle cazip

oyun alanlari, etkinlikler ile yeni bir trend

yaratilabilir. Bu tema yelpazesi yas kesimine gore

cesitlendirilebilir. Farkli temalar eklenebilir.(Otantik

kdy, Osmanli, uzay, post apokaliptik diinya, Viking

temalar1 gibi)

v’ Teknoloji bagimliligini azaltacak

v’ Sanal ortamda deneyimlenemeyen duygulari
hissedirilecek

v’ Alternatif turizm gesitleri arttirilacak

v Cok gesitli alanlarda istihdam yaratilip
kalkinmaya destek saglanacak

v Yenilige agik ve Cevre bilinci tizerinde
stirdiiriilebilirlik saglanacak

v Deneyimsel ve tematik bir turizm tiirii ortaya
¢ctkmis olacaktir.

Kaynak¢a
http://www.ankaraka.org.tr/archive/files/yayinlar/ankaraka-dijital-oyun-sektoru.pdf
https:/trechotel.se/en/rooms/the-ufo
https://steamcommunity.com/sharedfiles/filedetails/?id=1692418057
http://dergipark.gov.tr/download/article-file/580899 sayfa:14




Ozet:

Gelistirdigimiz proje, mobil platformlar i¢in iki ana moddan olusan bir
otomobil yaris1 oyunudur. Birincisi, standart yaris oyunlarmda bulunan
yarls modudur. Bu kisim, oyun alaninda kullanicinin siirdiigii arag dahil
olmak tizere 6 yarigmacinin bulundugu ve 3 ile 5 tur arasinda degisen tur
sayisina sahip, birincilik i¢in yarisilan bir mod olarak ele alimustir. Tkinci
mod ise son yillarda popiiler olan oyun modu «Battle Royale»e benzer bir
mod olarak calisilmustir. Oyle ki, bu kisimda amac kapali dairesel bir
alanda en az 10 en fazla 20 arag arasinda en ¢ok puani toplamak tizerine
kurgulanmig bir turnuvadir. Buna ilave olarak her arag¢ igin oyunda
«Garaj» olarak adlandirilan tadilat ve giiglendirme kismi bulunmaktadir.

Anahtar kelimeler: Mobil oyun gelistirme, Yaris, Spor, Programlama,
Video oyunu, Simiilasyon, Unity3D, Bagimsiz yapim.

Materyal

Oyunun  gelistirilme  sathasinda  Unity3D  [1] oyun motoru
kullanilmaktadir. Kodlarin derlenmesi igin de Visual Studio Community
2017 [2] programi kullanilmistir. Oyundaki araglarin hakimiyeti, sahneler,
glizergahlar ve senaryolar tarafimizdan gelistirilmis ve C# diliyle
kodlanmistir.  Oyundaki 3D nesne modelleri internetten temin
edilmektedir. Temin edilen modellerin ve miiziklerin hi¢ biri telif hakki
ihlali tagimiyor.

Yontem

Ilk olarak oyunda yer alacak tiim senaryolar ve akislar kaleme alinmustir.
Sonrasinda her bir aracin harekete gegmesi i¢in, motor giicli olarak
kullanilacak ara¢ bazli birer say1 tanimlanmustir. Bu say1, kullanicidan
alinan «vertical» degeri ile (kullanicidan alinan ileri ya da geri tus degeri,
1 ya da —1 degerlerini alir) garpilmistir. Daha sonra aracin tekerleklerine
«Wheel Collider» adi verilen fizik 6gesi tamimlanmigtir. Kullanicidan
alan vertical degeri ile tarafimizdan tanimlanan ve degistirilebilen motor
giicli carpilip, elde edilen deger, «wheel collider» 06gesindeki
«motortorque» adl1 «float» tipli degere esitlenir.

OYUN GELISTIRME PROJESI

Kagan AYTEN, Beyzanur SARITAS
_ Damsman: Dr. Ogr. Uyesi Dogan UNAL
Kirklareli Universitesi — Miihendislik Fakiiltesi — Yazilim Miihendisligi

Bu sekilde aracimizin tekerlekleri, kullanicinin ileri ya da geri yonlii
istedigi istikamete gére hareket etmektedir. Aracin saga ya da sola
hareketini yine kullanicidan alman  »horizontal» degeri ile
(kullanicidan alinan sag ya da sol tusunun sayisal karsiligidir, 1 veya —
1 degeri alir) tarafimizdan tanimlanan ve degistirilebilen, tekerleklerin
acilabilecegi maksimum ag1 degeri ile ¢arpilmistir. Bu sekilde kullanici
sag ya da sol tusuna bastiginda belirlenen ag1 degerince tekerlekleri
dondiirebilmektedir. Aracin sesi igin, internetten temin edilen ses
dosyast projeye atildiktan sonra araca «Audio Source» bileseni
eklenmistir. Bu bilesenin kaynak konumuna, eklenen motor sesi, hedef
gosterilmigtir. Sonrasinda aracin vertical degeri degistikge Audio
Source® un «Pitch» degerini ayni oranda degistirilebilecek sekilde
ayarlanmistir. Pitch degeri sesin degismesini ve aracin hizlanip
yavaglama eylemini destekler nitelikte ses vermesini saglamaktadir.
Aracin bir yere carpmasini ya da yer ¢ekimi olmasini saglayacak
fiziksel 0geler eklenmistir. «Box Collider» aracin fiziksel olarak var
olmasini saglamaktadir. Bu sekilde carpma eylemi
gerceklestirilebilmektedir. «Rigidbody» ise kiitle, yergekimi gibi
kavramlarin gergeklestigi hissini vermektedir. Aracin hasar gormesi ise
«Mesh Deformer» adi verilen yontemle saglanmistir. Aracin belli
kisimlarina yerlestirilen goriinmez denetliyicler sayesinde, aracin
denetleyici kismi farkl bir collider'a garptiginda denetleyicinin oldugu
yer hasar alabilmekte, biikiilmekte ya da igeri dogru gdogmektedir.
Devaminda, tim bu hareket ve eylemler, senaryolarin her alanina
ogretilmigtir. Kullanilan aracin yonlendirilmesi haricindeki etkinlikler,
degerleri  kullanicidan  almayip,  Ogretilen kisim  tarafindan
yonetilmektedir. Bu da «waypoint» denilen yontemle yapilmistir.
Waypoint, var olmayan goriilmeyen bir durak gibi kabul edilebilir.
Sadece koordinat degerleri olan bir bilesendir. Kullanici yonetimindeki
ara¢ disindaki araglar, gerekli waypointlere geldiginde hizini arttirip
azaltmaktadir. Donmesi gerektiginde ise kendi horizontal tusuna basar
ve donmeyi gerceklestirir.

Sekil 1: Gelistirilen Mobil Otomobil Yarist Oyunu 'ndan Bir Gorsel

Sonuclar:
Calisma sonucu, tiim mobil platformlarda oynanabilecek bir otomobil
yarist oyunu elde edilmistir.

Kaynak¢a
[1] https://unity3d.com/
[2] https://visualstudio.microsoft.com/tr/vs/community/
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Ozet

Cografi Bilgi Sistemleri (CBS) diinya tizerinde var olan tiim nesneleri
cografi veri olarak kabul eden ve bunlar1 kendine 6zgii yontemleriyle
sayisal diizlemde gosterebilen bir bilgi iglem sistematigidir. CBS, son
yillarda bilisim teknolojilerindeki ilerlemeye paralel olarak hizli bir
gelisim gostermektedir. Mekanin organizasyonu ve planlanmasi ile ilgili
kurum ve kuruluglar olmak basta iizere belediyeler, silahli kuvvetler,
turizm sirketleri ve egitimciler bu bilgi islem sistematiginden en yiiksek
diizeyde yararlanma cabasi i¢indedir.

Giintimiizde biiyiik sehirlerde insan kalabaligindan kaynaklanan yogun
trafik ve yaninda gelen stres, kaygi ve kazalar1 azaltmak amaciyla
gelistirilen mobil uygulamamiz insanlar1 daha kaliteli yasam ve zamanint
verimli kullanma avantajini elde edebilecekler.

Anahtar kelimeler : Trafik, konum, kazalar, zaman tasarrufu.

Materyal ve Yontem

Materyal

Kullanict Google Haritalar’1 ve Konumu gegecegi yolu se¢gmesi igin
kullanacak. Sectigi yolu diger kullanicinin gorebilmesi i¢in harita
iizerinde belirlenen bir isaret belirecek. Diger kullanicilar bu isaretlere
dokunarak yoldan gececek kisi sayisini, saatini ve tarihini
gorebilecekler.

JavaScript, ECMAScript dil belirtimi standartlagtirilmig  bir
dinamik, yorumlanan programlama dilidir. Web programlama dilidir.
CSS gibi JavaScript gibi 6znitelikleri HTML 6geleri i¢inde bir sayfada
veya ayri dosyalarda komut dosyasi bloklart olarak tanimlanabilir.

Yontem

React Native gelistirme ortami JavaScript programlama dili
kullanilarak iOS ve Android cihazlarda kullanilabilir hale gelecektir.

React Native aslinda adi tizerinde, React]S c¢atisini baz alarak
Native arayiizler araciligyla mobil uygulama yazilmasini saglayan bir
gelistirme ortamudir.

Kl e KK XX tarihinn
= e g setinge bussdan

wmpmcekic

Sekil 1: Uygulama I¢i Ornek Gorsel

Tablo 1: Uygulamanin Sagladiklar:

Kullamici Harita Zaman

Gidecegi tarihi ve Gegilecek yolun adresi Trafikte

saati isaretleyebilir. girilerek isaretlenen harcanacak
yollardaki  kalabaliklar zaman  daha
goriilebilir. verimli -~
kullanilabilir.
Yolun saat kagta bos Kullanicilarin Stres azalir.
olacagina bakabilir. isaretlerine  dokunarak
saat ve tarih gibi ayrintili
bilgiye erisilebilir.
Sonuglar

Uygulamadan faydalanan kullanic1 sayis1 arttikga trafikte
olusan sikigsmalar azalacaktir. Bununla beraber trafikte olusan stres
ve kazalar da azalma gosterecektir. Zamanimizi daha verimli
kullanacagz..

Kaynakc¢a

1.  https:/www.google.com/maps

2. Mishra, S., Bhattacharya, D., Gupta, A., and Singh, V. R.
(2018)“Adaptive Traffic Light Cycle Time Controller Using
Microcontrollers and Crowdsource Data of Google ApisFor
Developing Countries”,ISPRS Ann. Photogramm. Remote Sens.
Spatial Inf. Sci.IV-4/W7, 83-90.

3. Learning React Native Building Mobile Applications with
JavaScript, Bonnie Eisenman, 2016
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